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VACON

DRIVEN BY DRIVES

VACON100FLOW — GUiA RAPIDA

PFC 1 BOMBA SIN ENCLAVAMIENTOS

(0 CONFIGURACION AUTOMATICA DE LAS I/ O DE CONTROL
APLICACION ESTANDAR/ HVAC

PFC 3 BOMBAS ROTACION TOTAL CON ENCLAVAMIENTOS

\

*® "
Terminal Sefial
1-10kn —_ Terminal Sefial ® | fal
—| N 1 | +i0vref Salida de referencia 110k o — o - n 1-10k0 _ Termina Sefia
I - _._ —2 All+ Referencia de frecuencia (0-10V por defecto) Transductor de 2 hilos - ‘T—_l— ; :Illﬂrraf selida e referenci . _—\‘1:_ £10Veef Salids de referendia
ATl A b —— — = TR Lugar A no usado; Lugar B Ref. frec. (0-10V por defecto) Transductor de 2 hilos —— g 234- Lugar A no usado; Lugar B Ref. frec. (0-10V por defecto)
AlZ+ - e o VelerAcwal S ey T [NalerAdtual —| —— ————
Al2- REfETfHC'a de frecuencia (4-20m# por defecto) + r s Tan Valar Actual PID (4-20mA por defecta) alor Actuz = ——-—= g 22*’ valor Actual PID (4-20mé por defecto)
24vout @ | Tensidn auxiliar 24V =(0)4-20mA|— — — —l—%6 [24vout® | Tensidn auxiliar 24V + =T33yt o Toraay
GND @ Tierrade I/O GND o Tierra de /O =(0)4-20mA |— —I_ —_— oul Ens\nz auxiliar
DINL Marcha directa BIN Lugar A: Marcha directa (Cantroladar PID) - M-- 7 [ GND Tierra de /O — -
DIN2 Marcha inversa DIN2 Lugar B: Marcha directa (Ref. frec. P3.3.1.6) |_ - 8 DINL Lugar A: Marcha directa (Contralador PID)
DING Fallo externa DING Seleccion lugar de control A/B C - _—— S [ DIN2 Lugar B: Marcha directa (Ref. frec. P3.3.1.6)
& Comtin para DINLG M » || Comiin para DINL-6 I 10 | DIN3 Se\ac‘cmn lugar de control A/B
24vout Tensin auxiliar 24V 24vout Tensién auxiliar 24V | iLcm Comdn para DIN1-6
GND 4 Tierra = 10 GND b Tierra de /0 I i; éﬂ;\gut Ians\oz aIujxc\)har 24%
Ding DING5: 0,0 (AlL); 1,0 (Frecuencia Fija 1); DINd Enclavamignto 1 — o Froovorients T
DINS 0,1 (Frec. Fija 2); 1,1 (Frec. Fija 3) DINS Enclavamiento 2 -
DING Reset de fallo DING Enclavamiento 3 I— = == 15 | DINS Enclavamiento 2
- oM Comin para DINL-6 L~ _ | 16| DmNe Enclavamisnto 3
cM Comdn para DINL-6 N — 15[ Aoir | 17 | oM Comiin para DINI-6
AL+ Frecuencia de salida (0-20mA por defecto) ("'A}- — —15 | AD1- j| Frecuencia de salida (0-20mA por defecto) TN L T mon .
AO1- o _ _ - 30 | +24vin Tension de entrada auxiliar 24V | ('"A,L R Frecuencia de salida (0-20mA por defecto)
+24Vin Tanslon.de antra.da auxiliar 24 A | Rs485 Bus serig, negativo | = 30 [ +2avin Tensién de entrada auxiliar 24V
R5485 Bus serie, negativo B | R5485 Bus serie, positivo A | Rs485 Bus serie, negativo
R5485 Bus serie, positiva 21 | ROL/1 NC I Salida de relé 1: | B | RS485 Bus serig, positiva
RO1/1 NC 7 Salida de relé 1: 22 | RO1/2 CM Control Bomba 1 (Contactor K1 MultiBomba) | 21 | RO1/1 NC Salida de relé 1:
RO1/2 CM ,  MARCHA 23 | RO1/3 NA lem 22 | RO1/2 CM — Control Bomba 1 (Contactor K1 MultiBomba)
— 23| ROL/3NA 23 [ROYINC | ——  salidade relén: [A1f]a2 25 edisme | ——
| 24 | RD2/1 NC —— Salida de relé 2: 25 | RO2/2 CM Control Bomba 2 (Contactor K1 MultiBomnba) | 24 | ROZ/LNC Saida de rale 2
| —-25 | RO2/2CM FALLO 26 | RO2/3 NA Al A2 |- 25| RO2/2CM — Control Bomba 2 (Contactor K1 MultiBornba)
_® 26| RO2/3 NA —_— 32 | RO3/2CM —/] Salida de relé 3: I_ — — - 26 | ROZ/3 NA _
32 | RO3/2 CM —_— Salida de relé 3: 33 | RO3/3 NA Control Bomba 3 (Contactor K1 MultiBomba) | AL A2 - 32| RO3/2cCM —_— Salida de relé 3:
\ FALLO 33 | RO3/3 NA — 3 sm - —— — 33 | RO3/3 NA 3 Control Bonba 3 (Contactor K1 MultiBomba) )
f EJEMPLOS DE ASISTENTES AUTOMAT' COS PARA Paso Nombre Parametro PFC 1 bomba sin enclavamientos | PFC 3 bombas rotacién total \
, , 1 Asistente de variador M1.1.1 Guia rdpida—Asistentes—Asist. PuestaenMarcha
APLI CAC| O N ESTA NDAR. H VAC Y P FC ( 1B OM BA S| N M6.5.1 Ajustes usuario—CopiaSeguridadpardam—Rest.Param.Defecto(recormendado)
’ , 2 Language Selections P6.1 Espafiol
ENCLAVAMIENTOS Y 3 BOMBAS CON ROTACION TOTAL 3 AyudaPuestaMarcha? Si
4 Aplicacion P1.2 PFC
CON ENCLAVAMI EN TOS) 5 Tipo de motor P3.1.2.2 Motor Induccién
6 Tensién MNom.Motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor
No 7 Frecuencia NomMotor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
ta: Los asistentes dle puesta En _maqcnadsolo deben rle_allzlarse la primera 8 Velocidad NomMotor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor
que se configura el equipo. Activarlos de nuevo implica la restauracion dal 9 Intensidad NomMotor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
ves 10 Cos phi motor P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
convertidor a sus valores por defecto. Para cambios de programacic’m a 11 Frecuenc!a mip\ma P3.3.1.1 30.00 Hz (Depende de las caracteristicas de |a bomba y presién trabajo)
P . , - . . . 12 Frecuencia maxima P2.3.1.2 50.00 Hz
posteriori, comprobar los parametros de guia rapida en el siguiente punto; si 13 AT 9 p3.4.1.2 505
no fuese suficiente, acceder al manual completo (grupo 3) para ajustes 14 Deceleracion 1 P3.4.1.3 50s
15 Asist.Aplicacion? Si
avanzados. 16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/O
Paso Nombre Parametro Estindar | HVAC 17 Urjidade_s de proceso P3.13.1.4 Bar
. d i M1.1.1 Guia rapida—Asistentes—Asist. PuestaenMarcha 18 Min. Unidad Proceso P3.13.1.5 0.00 bar
CEEENER R ETEREC | e Ajustes usuario—CopiaSeguridad pardm—Rest.Pardm.Defecto (recomendada) 19 Max. Unidad Proceso P3.13.1.6 10.00 bar (Transductor tipo 0-10 bares)
2 Language Selections Pe.1 Espafial 20 DecimalUnidadProceso P3.13.1.7
2 AyudaPuestaMarcha? Si 21 Sel.valor Actual 1 P3.13.3.3 AI2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5)
4 Aplicacién pi.2 Estdndar [ Hvac 22 Rango sefial AI2 P3.5.2.2.3 2-10/4-20mA
5 Tipo de motor pP2.1.2.2 Motor Induccicn 23 Inversion del error P3.13.1.8 Normal
(] Tensién Nom.Motor P2.1.1.1 Acorde datos placa de motor 24 Sel.Referencial PID P3.13.2.6 Ref.1 Panel PID
7 Frecuencia NomMaotor pP2.3.1.2 Acorde datos placa de maotor 25 Ref.1 Panel PID P3.13.2.1 x.x bar (Presién de trabajo)
8 Velocidad NomMotor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor 26 Funcién dormir Si
o Intensidad NomMotor | P2.1.1.4 Acorde datos placa de motor 27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 35.00 Hz (Superior a la frecuencia minima)
10 Cos phi rTIDtI}E ) P2.1.1.5 Acorde datos placa de motor 28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10 s
11 Frecuencia minima P3.3.1.1 0.00 Hz 29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.x bar (Inferior 3 la Presidn de trabajo)
12 Frecuenc.l'a maxima P3.3.1.2 50.00 Hz 30 Namero de bombas pP3.15.2 1 3
1 Sl p3.4.1.2 3.0= 31 Enclavamientos P3.15.5 Deshabilitado Habilitado
14 Deceleracidn 1 PZ4.1.3 5.0s -2 . e . - .
15 et iniee T si 32 Rotacidn automdtica P3.15.6 Deshabilitado (sin efecto) Habilitado (Intervalo)
j ; 33 Tipo de rotacién P3.15.7 Sin efecto Todas las bombas
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/O | -, f h
17 Légica 1/O Lugar & pP2.2.6 e ey w— 34 Irjtervao rotacion . P3.15.8 Sin efecto ®.X horas
35 Lim.Frec.paraRotacion P3.15.11 sin efecto 0 Hz
36 Lim.bombas para rot. P3.15.12 Sin efecto 0
37 Lim.Conex/Descon Aux P3.15.13 Sin efecto 5 %
38 t.Conex/Descon Aux P3.15.14 Sin efecto Es




z . < Cadigo Parametro Programacion
[e PARAMETROS DE GUiA RAPIDA Y ESPECI ALES PARA g EsTANDAR .
A P1.31.1 Frecuencia Fija 1 (Hz) 10 Hz
CADA APLICACION Estandar 54 | P1.31.2 Frecuencia Fija 2 (Hz) 15 Hz
cédigo Parametro Estandar | HVAC PFC P1.31.3 Frecuencia Fija 3 (Hz) 20 Hz
P1.2 Aplicacién Estandar | HVAC PFC » HVAC
P1.3 Frecuencia minima 0.00 Hz 30 Hz P1.32.1 Frecuencia Fija 1 (Hz) 10 Hz
P1.4 Frecuencia maxima 50 Hz HVAC — P1.32.2 Frecuencia Fija 2 (Hz) 15 Hz
P1.5 Tiempo aceleracién 1 5g | P1.32.3 Frecuencia Fija 3 (Hz) 20 Hz _
P1.6 Tiempo deceleracién 1 5s 1 bomba sin 3 bombas rotacion
P1.7 Limite intensidad del motor Varia PFC e total con
P1.8 Tipo de motor Induccién - i enclavamientos
P1.9 Tensién nominal del motor Acorde datos placa de motor P1.34.1 Ganancia PID 100
P1.10 Frecuencia nominal del motor 50 Hz P1.34.2 Tiempo integral PID 1
P1.11 Velocidad nominal del motor Acorde datos placa de motor P1.34.3 Tiempo derivada PID 0
P1.12 Intensidad nominal del motor Acorde datos placa de motor P1.34.4 Unidades de proceso Bar
P1.13 Cos Phi del motor Acorde datos placa de motor P1.34.5 Minima unidad de proceso 0 bar
P1.14 Optimizacién de energia Deshabilitado P1.24.6 Méxima unidad de proceso 10 bar (transductor tipo 0-10 bares)
P1.15 Identificacién Sin accién P1.34.7 Seleccién valor actual 1 AlI2 (entrada analégica 2, terminales 4 y 5)
P1.16 Tipo de marcha Rampa P1.34.8 Seleccion referencia 1 PID Ref. 1 Panel PID
P1.17 Tipo de paro Libre P1.34.9 Referenc?a 1 pan_el PID X.X bar_ (Presién de trab_ajo}' )
P1.18 T - Deshabilitado ll:ig:illl ;r?:cuenc!la do_rrnl|r 1 35 Hz (superior allta:| frecuencia minima)
P1.19 Respuesta frente a fallo externo Fallo -3 etraso dormir o s )
P1.20 Respuesta frente a fallo nivel bajo Al Sin_accién [ Fallo - Paro libre P AT Livel desp.er‘tar z o BT (T e B pEs it i)
PFC = P1.34.13 Modo MultiBomba PFC
P1.21 Lugar de control remoto Control I/O - de bomb : B
P1.22 Seleccién referencia control I/O lugar A Al1+AI2 [ PID ::ig:i; gr?crlnair:mi:ntg;n as Deshabilitado Habilitado
P1.23 Selecc!?n referenc!a control p;mel .Panel P1.24.16 Rotacién automatica Deshabilitado (sin efecto) Habilitado
P1.24 Seleccidn Mreferenma control Fieldbus Fieldbus P1.34.17 Tipo de rotacién Sin efecto Todas las bormbas
P1.25 Rango sefial Al 0-10V/0-20mA P1.34.18 Intervalo rotacién Sin efecto xx.x horas
P1.26 Jean sefial AI2 2-10V/4-20mA P1.34.21 Limite frecuencia para rotacién Sin efecto 0 Hz
P1.27 Funcion RO1 Marcha Ctrl MultiBornba K1 P1.34.22 Limite bombas para rotacién Sin efecto 0
P1.28 Func?n?n RO2 Fallo Ctrl MultiBomba K2 P1.34.23 Limite con./desc. auxiliares 5 og
P1.29 Funcién RO3 Listo | Ctrl MultiBomnba K3 P1.34.24 Tiempo con./desc. auxiliares 5s
o SLiEi b Frecuencia de salida P1.34.25 Enclavamiento 1 No utilizado DigIN ranura A.4
. i 4 P1.34.26 Enclavamiento 2 Mo utilizado DigIM ranura A.5
\ Nota: para ajustes avanzados, consulte el manual completo (Menu 3) | p1aa27 Endlavamiento 3 No utilizado DigIN ranurs A6
@ MONITORIZACION (Q CODIGOS DE FALLOS
- Monitor cadigo Fallo Caédigo Fallo
V2.3.1 Frecuencia de salida 1 Sobreintensidad 44 Dispositivo cambiado (distinto tipo)
V2.3.2 Referencia de frecuencia 2 Sobretensién 45 Dispositivo afiadido(distinto tipo)
T el e 5 Circuito de precarga 47 Software actualizado
V2.3.7 Potencia eje motor (%) 7 Saturacion 50 Fallo de nivel bajo de entrada analdqgica {fallo transductor)
. ] 8 Fallo del sisterna
V2.3.8 Potencia eje motor (kW) a Baiat s o1 Fallo EXtem? .
Estandar v2.3.9 Tension del motor 3 tension 52 Fallo comunicacién panel
HVAC = Vv2.3.10 Tensién Bus CC 10 Fase de entrada 53 Fallo comunicacién Fieldbus (conexién interrumpida)
Vv2.3.11 Temperatura convertidor 11 Fase de salida . 54 Fallo ranura
- v2.3.12 Temperatura motor 13 BaJaTaSe' convertidor 57 Identificacidn
vV2.4.1 Ranura A - DIN 1,2,3 X Sobre T2 del convertidor 63 Fallo/alarma de paro rapido
- v2.4.2 Ranura A - DIN 4,5,6 15 Motor blogueado 65 Fallo de comunicacion PC
v2.4.3 Ranura B - RO 1,2,3 16 Sobre T dedl rlnotor 66 Fallo termistor
vV2.4.4 Entrada analdgica 1 17 Baja carga del motor P
V2 4.5 Entrada analégica 2 19 Sobrecarga de potencia 68 Alarr‘na,fFallc_J CO’?Fad‘?r mantenimiento .
V2.4.10 Ranura A - AD1 25 Fallo de control del mator 69 Fallo comunicacion Fieldbus {datq's errdneos)
- v2.8.1 Referencia PID 26 Prevencidn marcha (tras carga de software/pardmetros) 76 Prevencién de marcha (12 conexi6n)
PFC 1 bomba V2.8.2 Valor Actual PID 29 Termistor Atex 77 >5conexiones (PC, FB)
V2.8.5 Error PID 32 Ventilador de refrigeracién 100 Limite de tiempo de Prellenado PID
V2.8.7 Estado PID 23 Maodo Anti-Incendio Activado 101 Supervision Valor Actual PID
- v2.10.1 Motares funcionando 37 Dispositivo cambiade({mismo tipo) 105 Supervisién Valor Actual PID externo
PEC 3 bombas :3133 - ui':ﬁi:?ggﬂ;‘é?";fgﬁétiCa 38 Dispositivo afiadido(mismo tipo) 109 Supervisién presién de entrada
Rotacién total V2'10'4 d Modo de operacin 39 Dispositivo extraido _ 111 Fallo de entrada de temperatura 1
V2.1I].5 Estado MultiBoraba 40 Dispositivo desconocido 112 Fallo de entrada de ter‘nlperaturaE
—_ 41 Temperatura IGBT 113 Alarma/Fallo contador tiempo de marcha
\ J k 44 Dispositivo cambiado (distinto tipo) 300 MNo compatible

L/
\




V100FLOW GUIA RAPIDA PRESIONES DE TRABAJO MUITIREFERENCIA DE PRESION

VAGON

-

FEn esta guia rdpida se incluyen los pasos esenciales para una configuracion rapida y sencilla de la

opcién Multi Consignas. Los pardmetros basicos deben ser programados con anterioridad.

~

VAN

1. GONEXIONES DE CONTROL
Tarjeta de I/0Estandar
Terminal sefial Descripcidn
6 24Vout Tensién auxiliar 24V
7 GND Tierrade I/O
8 DIN1 Entradadigital 1
9 DIN2 Entrada digital 2
— 10 DIN3 Entradadigital 3 Multi-Setpoint Sel0
11 cm Comun para DIN1-DING
12z 24Vout Tension auxiliar 24V
13 GND Tierrade |/O
— 14 DIiNg Entradadigital 4 Multi-Setpoint Sell
— 15 DIN5 Entradadigital 5 Multi-Setpoint Sel2
— 16 DING Entrada digital 6 nMulti-Setpoint Sel3
2. ACIIVAAON MUITICONSIGNAS
Pasos Descripcion Param. Valor
3 Activar el Multisetpoint P3.13.2.6 | Multisetpoint
3.  PROGRAMACON ENTRADAS DIGITALES \
Pardim Descripcion Valor
P3.13.12.17 Multi-Setpoint_Sel0 DigIN ranura A.3
P3.13.12.18 Multi-Setpoint Sell DigIN ranura A.4
P3.13.12.19 Multi-Se tpoint  &12 DigINranura A.5
P3.13.12.20 Multi-Setpoint Sel3 DigIN ranura A.6

Para evitar la duplicidad en las entradas digitales, modificar los siguientes pardmetros:

Param Descripcion Valor
P3.5.1.7 Forzar Grl. VOB DigINranura 0.1
P3.5.1.8 Forzar Ref. VOB DigINranura 0.1
P3.5.1.42 Enclavamiento 1 DigIN ranura 0.1
P3.5.1.43 Enclavamiento 2 DigINranura 0.1
P3.5.1.44 Enclavamiento 3 DigINranura 0.1

/

4. PROGRAMACION DELDESPERTAR

Pardm Descripcion Valor
P3.135.3 Nivel despertar 1 Supervision de despertar relativa al valor actual de PID
P3.13.54 Modo despertar 1 | Referencia relativa

-

-

-~

-

5. 4 REFERENUAS AJUSTE DELAS PRESIONES
Pardm. Descripcion Valor
P3.13.12.2 Multi-Setpoint 1 Consigna Presién 1
P3.13.12.3 Multi-Setpoint 2 Consigna Presion 2
P3.13.12.5 Multi-Setpoint 4 Consigna Presion 3
P3.13.12.9 Multi-Setpoint 8 Consigna Presion 4
6. 16 REFERENCIAS AJUSTE DELAS PRESIONES
Pardm. Descripcién Valor
P3.13.12.1 Multi-Setpoint 0 Consigna Presion |
P3.13.12.2 Multi-Setpoint 1 Consigna Presion 2
P3.13.12.3 Multi-Setpoint 2 Consigna Presion 3
P3.13.12.4 Multi-Setpoint 3 Consigna Presion 4
P3.13.12.5 Multi-Setpoint 4 Consigna Presion 5
P3.13.12.6 Multi-Setpoint 5 Consigna Presion 6
P3.13.12.7 Multi-Setpoint 6 Consigna Presion 7
P3.13.12.8 Multi-Setpoint 7 Consigna Presion 8
P3.13.12.9 Multi-Setpoint 8 Consigna Presion 9
P3.13.12.10 Multi-Setpoint 9 Consigna Presion 10
P3.13.12.11 Multi-Setpoint 10 Consigna Presion 11
P3.13.12.12 Multi-Setpoint 11 Consigna Presion 12
P3.13.12.13 Multi-Setpoint 12 Consigna Presion 13
P3.13.12.14 Multi-Setpoint 13 Consigna Presion 14
P3.13.12.15 Multi-Setpoint 14 Consigna Presion 15
P3.13.12.16 Multi-Setpoint 15 Consigna Presion 16
7. 16 REFERENCIAS PROGRAMACION LOGICA BINARIA
Sel0 Sell Sel2 Sel3 .
Consigna
DIN3 DIN4 DINS DING6
Multi-Setpoint 0
X Multi-Setpoint 1
X Multi-Setpoint 2
X X Multi-Setpoint 3
X Multi-Setpoint 4
X X Multi-Setpoint 5
X X Multi-Setpoint 6
X X X Multi-Setpoint 7
X Multi-Setpoint 8
X X Multi-Setpoint 9
X X Multi-Setpoint 10
X X X Multi-Setpoint 11
X Multi-Setpoint 12
X X X Multi-Setpoint 13
X X X Multi-Setpoint 14
X X X X Multi-Setpoint 15




VI100FLOW - STD_Marcha-paro_ref. interna_001

e 4 )
Asistente automatico Esquema de potencia
o - [ —
Pasos Descripcion Pardm. Valor P
o Meni principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad > L3 ——"
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaurar parametros por defecto e — — — — — — 7 T Y — — — — — — — =
2 Idioma P6.1 Espafiol
3 Iniciar asistente? Si ‘ H‘U‘H |
4 Aplicacion Estandar | |
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) &
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor Lzt ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor VACON |
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor Uy
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor 29 ‘
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor |
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 0Hz
12 Frecuencia maxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz \
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacién? Si
16 Ingar de control P3.2.1 Terminal /O
17 Logica /O Ingar A P3.2.6 Directa-Inversa \_ Y,
4 )
Esquema sefiales control E/S
VARIADOR 1
¢ 3 o - g
S s 9 3
- o £ g i : ': » : Marcha Fallo Listo
> Slelal |21B|E|218|2|5|2
+ | > Tl L] @ :::mmmmm
2lalLlalalT|elolul|@=|a|Z| 222|880 |8]E]|E|S|S|S|e]|e
TS| L ||| F|B|B|R|R|O|F|T|R|R|R|D| T HIRIE] &% *|*|*|*|*|*
P Y P S Y P A R S Y E S P N R A T B A A R KT 1 P
r—r 11T 17 117 1117 17 17 17 17 17T T 17T 17T T 17T 1T T T T T T T T
-Marcha 1
Meni Pardmetros (*)
18 |Sel. Ref I/O-Lugar A P3.3.1.5 Referencia Panel  (ref. desde “Pdgina de control”)
- J
s N )
E3 . _ . - - _ ’ .
Ranura G Ranura D: Ranura B Acceso a la pagina de control =) G e e
Nota: Hasistente automdtico de puesta en marcha sélo debe realizarse la primera vezque se configura el r Ref.1 Panel PID ~
convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los parametros a sus valores por defecto. : : s 4 : R e by
Para ajustes de programacion posteriores, ir almeni M3 Parametros. Permite au star la presion de' trabz}JO y {nonltorlzgr/ los A 4.00 bar 2
valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presion y v N
[IMITACON DE RESPONSIBIIDAD: I informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). . ) o Fresiiencialdeiza Intefsidad Motor L <
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningiin tipo de Pulse el botén FUNCT -> Seleccionar Pagina de control y 0.00Hz 0100 &
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccion final del sistema y producto, ni de asegurar que se confirme con el botén OK ValofeitiahRID EstadaMaltbomba
L cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. 9 3.79bar Detenido )
& J




Anexo - Ampliacién esquema de control
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VIOOH.OW - STD Potenciometro motorizado 002

e 4 )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcién Pardm. Valor L g5 T
: Ment principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad - L3 ——~
! Asistente de variador P6.5.1 Restaurar pardmetros por defecto e T — T* - — — — — =
2 Idioma P6.1 Espaiiol Ll
3 Iniciar asistente? Si ) H [
4 Aplicacion Estandar ‘ ‘
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) £3
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor |
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor \/
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor -~ ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 0 Hz ‘
12 Frecuencia maéxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg I ‘
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg P
15 Asistente de aplicacién? Si /Motor W,/’
16 Tugar de control P3.2.1 Terminal /O )
17 Logica /O Ingar A P3.2.6 Directa-Inversa \_ g Y,
4 )
Esquema sefiales control E/S
VARIADOR 1
- © g £ i g f % ‘i Marcha Fallo Listo
E] & g £ 3 2 8¢ & q o
(&} = << = <
> ARHAMTHEHEEREE
lalalalalzlelalalel=15l2]l2lalel=|5a|512(3] |123]|5]8|8 82|28
2|3(3|2(2|3|2|a|8|B|5|%|8|5|5|B|5|2|3|%|2|2| |B|8|%|%|2||%|2
N P P S P Y S Y S Y Y T B Y I A L P Y R A R R A E R E - e
1T 1T T 1 I 17 T T 1 T 1T 17T T T 1 T 1T 17T 17T T T 1
Marcha Pot + Pot -
Menu Parimetros (*)
18 PotMot + P3.5.1.24 DigIN ranura A4
19 PotMot - P3.5.1.25 DigIN ranura A5 -
20 Selector( Frec.Fjas P3.5.1.21 DigIN ranura 0.1
21 Selector] Frec.Fijas P3.5.1.22 DigIN ranura 0.1
22 Sel.Ref.l/O-Iugar A P3.3.1.5 Potenciometro (Motorizado)
23 Tiempo Rampa PotMot P3.3.4.3 5.0Hz
24 Reset Pot Mot P3.3.44 Sin Reset (revisar opcion requerida por proceso) \_ Y,
s N )
F Ro " _ z a2 1) - Z a B - ;.
Ranura C Ranura D Ranura E Acceso a la pagina de control PARO [ (5| PREPARADO) 1/0
Nota: H asistente automatico de puesta en marcha sélo debe realizarse la primera vez que se configura el r LU L) ~
convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los pardmetros a sus valores por defecto. . . - . I i -
Para ajustes de programacién posteriores, i almend M3 Parametros. Permite a]}lstar la presion de. trabz}Jo y r.nomtorlza.r/ los A 4.00 bar =
valores mads esenciales (velocidad, intensidad, presion y Y ©
[IMITACON DE RESPONSBBIIDAD:  Ia informacion y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). Frecuendaideiza Infensidad Motor L <
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningiin tipo de Pulse el botén FUNCT -> Seleccionar Pagina de control y 0.00Hz 0100 &
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsabke de la seleccion final del sistema y producto, ni de asegurar que se confirme con el botén OK VEEActial LD EEtadoiMaIB0omES
L cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. L 3.79bar Detenido )
& J




Anexo - Ampliacion esquema de control
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V100FLOW - STD_Marcha-paro_ref. All_003

( ( )
Asistente automatico Esquema de potencia
A -
Pasos Descripcion Pardm. Valor tl B »
: Ment principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad - L3——5
! Asistente de variador P6.5.1 Restaurar pardmetros por defecto PE— — — — —
2 Idioma P6.1 Espatfiol
3 Iniciar asistente? Si
4 Aplicacion Estandar
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor)
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 0 Hz
12 Frecuencia maéxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg ‘
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg P -
15 Asistente de aplicacién? Si {Motor W
16 Tugar de control P3.2.1 Terminal /O \\ )
17 Logica /O Ingar A P3.2.6 Directa-Inversa \_ Dt )
4 )
Esquema sefiales control E/S
VARIADOR 1
= @ £ é’ z LE f # ‘f Marcha Fallo Listo
c s|lclOol=l<c]=]<
5 > ol lelel 2191212191219
zlalLldlalTlelolalnl=|Tl2l2l2 2 =|cla| 3|35 |E28]5|8]|8|8(8|8
TIE(2|2|2|2|&|B|B|5|B|¥|B|R|R|A|5|%|2)% g|g| |2|% % (%% |¥&)E
alblelololelolalaltlalal=lalaldlalalglsla] |alglR]38]288] we
[ I T 1T T T T T T T T T T T T 1T T 1T 1T T
Pot.
Ref. Marcha
Meni Pardmetros (*)
. J
(" N ( )
Ed t - . - . - Y
Ranura C Ranura D: Ranura E Acceso a la pagina de control PARO (57 PREPARADO) | 1o
Nota: H asistente automdtico de puesta en marcha s6lo debe realizarse la primera vez que se configura el yo ReftPanelPID -
convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracién de los pardmetros a sus valores por defecto. . . p . S S =
Para ajustes de programacion posteriores, ir almeni M3 Parametros. Permite a]}lstar la presion de. trabz}Jo y r.nomtorlza.r/ los A 4.00 bar =
valores mads esenciales (velocidad, intensidad, presion y ¥ ©
TIMITACION DE RESPONSIBIIDAD:  Ia informacion y recomendaciones incluidas en la presente gufa de disefio, pretenden estado). ) ) Frecuendiardica Tnteneidad Moter 1 <
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningtin tipo de Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pagina de control y =008z QEnOS &
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsablke de la sekeccion final delsistema y producto, nide asegurar que se confirme con el botén OK ValiefatusaleD [FetadpiMuitiogmba
cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. L 3.79bar Detenido )
\ J




Anexo - Ampliacion esquema de control
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0pNOS D34 +I10V —-8l—
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VIOOH.OW - STD_Ref. externa con potenciémetro 0 - 10V_003b

( N\
Asistente automético Esquema de potencia
— - L1 A
Pasos Descripcion Param. Valor (2 B
. . Meni principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad—> L3 5
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaurar parimetros por defecto kR - - — — — — T T Ti -
2 Idioma P6.1 Espaiiol L
3 Iniciar asistente? Si } H [
4| Aplicacion Estandar ‘ ‘
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde altipo de motor) £
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor Ll ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor AL D N
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor / ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor yy ;
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 0Hz ‘
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg J
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5 seg -
15 Asistente de aplicacién? Si {Mator 1 }/
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal 1/0 \ ER
17 Légica /O Ingar A P3.2.6 Directa-Inversa \_ "
Ve
Esauema sefales control E/S
VARIADOR 1
- ~ £ % § E ‘5 v ‘?’i Marcha Falle Listo
ulEz|L|=E| g
N 5 dolElelel 121312121812191%
B R M N E M EE R E E N B EEEEEE R
FI2|2|2|2|Y|E|E|E[R|E|*|C|B|B B |C|=| = |[]|&]|=|™|™|®|*|™|®|®
o S Y A Y S Y A A B R S A B R B S A A B B FA A E L B
] 117 7 rrr1rrr 1T 1T T T T T T T T T T T T T T T
. - Marcha
Menu Parametros (*)
0-10v
- J
( Clrowod | 10 |
4ot PARO PREPARADQ 1/0
R e T S e E— Acceso a la pdgina de control i S
r
Nota: H asistente automatico de puesta en marcha sélo debe realizarse la primera vez que se configura el . . -2 . oo T ©
convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los pardmetros a sus valores por defecto. Permite a],ustar la presion de. tI‘abE}]O y I'nomtorlza.r . los & 4.00 bar 2 g
Para ajustes de programacion posteriores, ir alment M3 Pardmetros. valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presion y 8 =
estado). Frecuencia de sa Intensidad Motor 1 5 S
LIMITON DE RESPONSIBIIDAD:  La informacion y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden Pulse el botén FUNCT -> Seleccionar Pagina de control y 0%.008= 01008 E <;;
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningdn tipo de confirme con el botén OK Valor Actual 1 PID Estado Multibomba g8
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccion final del sistema y producto, nide asegurar que se 3.79bar Detenido
cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss.C| assyle MNPrivate J




Anexo - Ampliacion esquema de control
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VI100FLOW - STD_Marcha-paro_ref. AI2_004

-

4 )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcién Pardm. Valor L o Y
. Meni principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad > L3 ——~
! Asistente de variador P6.5.1 Restaurar pardmetros por defecto e T — T* - — — — — =
2 Idioma P6.1 Espaiiol Ll
3 Iniciar asistente? Si ) ﬁJ I
4 Aplicacion Estandar ‘ ‘
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) £3
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor |
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor v
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor : ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 0 Hz ‘
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg I ‘
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg P .
15 | Asistente de aplicacién? Si (votor 1}~
16 Tugar de control P3.2.1 Terminal /O \\\ )
17 Logica /O Ingar A P3.2.6 Directa-Inversa \_ S~ Y,
4 )
Esquema sefiales control E/S
VARIADOR 1
- « ié %’ E f LE % i Marcha Fallo Listo
< s|la|lO]|ZT|L|=Z| I
> = +‘§££%%§§3583
= I N o R < =0 0 S B B e = Il el B e e D= R g e = =R =N RCR R R R g
TZZZZTSEEQO#»DDDQQ{(‘F&& CZQ‘(C‘KE‘KQ‘M‘Q‘(Q‘(
o S P S S S B R L R S I B S A R S B E R R R e
T I T T T T T T T T T 1T T T T T T
ki Marcha
Menu Parimetros (*)
- J
s N )
*Ranura G - RanuraD: - Ranura B - Acceso a la pégma de control PARO ‘G‘PREPARADO‘ 1/0
Nota: H asistente automadtico de puesta en marcha sélo debe realizarse la primera vez que se configura el r LU L) ~
convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los pardmetros a sus valores por defecto. . . - 2 p s S2ils2 M. -
Para ajustes de programacion posteriores, ir almeni M3 Parametros. Permite a]}lstar la presion de. trabz}Jo y r.nomtorlza.r/ los A 4.00 bar =
valores mads esenciales (velocidad, intensidad, presion y Y ©
TIMITAJON DE RESPONSIBIIDAD:  Ia informacion y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). ) ) FrERenga et 1RSSR MOtSE L <
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo emplkando convertidores de frecuencia, sin constituir ningtin tipo de Pulse el botén FUNCT -> Seleccionar Pagina de control y 0.00Hz OE008 &
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsablke de la sekeccion final delsistema y producto, nide asegurar que se confirme con el botén OK ValorActlalsFID) FEtetigtomEa
cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. L 3.79bar Detenido
/ \ J




Anexo - Ampliacion esquema de control

VARIADOR 1
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V100FLOW - PID_Normal_sensor pasivo_008

-

4 )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Pardm. Valor :_‘C g ) I I I _
o Meni principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad > L3 ——~
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaurar pardmetros por defecto e - - — — — — ¢ T Ti - — — — — -
2 Idioma P6.1 Espafiol 1
3 Iniciar asistente? Si ) ]J [
4 Aplicacion Control PID ‘ ‘
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) N
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor vz |
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas motor y ref. consigna) ‘
12 Frecuencia maéxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg I ‘
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg P
15 Asistente de aplicacién? Si {Motor W\P"//
16 Tugar de control P3.2.1 Terminal /O ‘\ )
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 xxx_(bar, ppm, m, etc) \_ ~——— Y,
18 Min.Unidad Proceso P3.13.1.5 x.xx (Valor minimo del sensor externo)
19 Max.Unidad Proceso P3.13.1.6 x.Xx_ (Valor maximo del sensor externo) 4 N\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 =
21 Sel. Valor Actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) quuema sefiales control B/ S
22 Rango senal A2 P3.52.23 2-10V/ 4-20mA
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal AN
24 Sel.Referencial PID P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID VARIADOR 1
25 Ref. 1 Panel PID P3.13.2.1 x.xx (Referencia consigna/referencia maxima) ~ « s 2 S B ]
26 Funcién dormir? Si o § g d : g & - s Marcha Fallo Listo
27 Frecuencia dormir [ P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) ¢ E [ ¢ ¥ 8 ¢ ]\‘ i 1\| L K
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (> tiempo de aceleracién) = s L zZ =z b = ‘ [ | LE = l = l
< (o|=|1<|23|2(5]|2
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 X.XX (Refe;encm reayranqqe/refe;encm minima) S s ele g SIFARINES ‘\ =
(Inferior a la referencia consigna ) Sl |+ 121a ™ siele|ln|o e A A AR T R R R R R B
slEl=|9|uI3|2]a|8|8]5|0 5 |5|8|8|5|3|5|Y|5|2| |B|E|B|®|2|2|%|2
wlalolelblolelolalalslalalzlale|s(ala|g]sla] [alSla[0]E]8S] e
|||L‘lll[N{NNNN\N.‘N{NIIIII
-Marcha 1
Menu Parimetros (*)
Transductor
4-20mA
- J
*Ranura C - RanuraD: - Ranura B - ( ‘d ‘ N ( )
Acceso a la pdgina de control PARGH (. PHERERIRN =
Nota: H asistente automatico de puesta en marcha s6lo debe realizarse la primera vez que se configura el pag ‘ Ref.1 Panel PID
convertidor. Activarlo de nuevo implica Ia restauracion de los pardmetros a sus valores por defecto. ) ) ) ) o r 1:168 ~
Para ajustes de programacién posteriores, ir alment M3 Pardmetros. Permite ajustar la presién de trabajo y monitorizar los R ' )
valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presion y v 4.00 bar @
IIMITACON DE RESPONSBBIIDAD:  Ia informacion y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). ————— —— <
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningtin tipo de 4 . ol 0.00 0.00a :
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de Ia sekeccion final del sistema y producto, ni de asegurar que se Pulse elbotén FUN(;T = Seleccionar Pagina de control y W 12; R E
cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. confirme con el botén OK 3.70bar Detenido
. / J
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V100FLOW - PID_Invertido_sensor pasivo_009

Vs

( )
Asistente automatico Esquema de potencia
.
Pasos Descripcién Pardm. Valor kL o T
o Meni principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad > L3——3
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaurar parametros por defecto L — T T T Ti - — — — — — =
2 Idioma P6.1 Espafiol !
3 Iniciar asistente? Si
4 Aplicacion Control PID ‘
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor)
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor |
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas motor y ref. consigna) ‘
12 Frecuencia maéxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg ‘
14 | Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Sseg /,VL\ -
15 Asistente de aplicacién? Si [/Mnur 17
16 Ingar de control P3.2.1 Terminal /O \ )
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 xxx_(bar, ppm, m, etc) \_ Dt )
18 Min.Unidad Proceso P3.13.1.5 x.xx (Valor minimo del sensor externo)
19 Max.Unidad Proceso P3.13.1.6 x.xx__(Valor maximo del sensor externo) ' N\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 =
21 Sel. Valor Actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) quuema sefiales control B/ S
22 Rango senal A2 P3.52.23 2-10V/ 4-20mA
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Invertido ‘
24 Sel.Referencial PID P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID VARIADOR 1
25 Ref. 1 Panel PID P3.13.2.1 x.xx (Referencia consigna/referencia maxima) ~ < u 3 o = s 8
26 | Funcién dormir? Si - 3 PRI PR 3 o o _—
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) ¢ e ] ¢ ¢t ¢ 1\‘ i H L K
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (> tiempo de aceleracién) i = 2 E kB z ¥ b = [ 1 (f - jr = l
£ NI IR
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 X.XX (Referqncm rearranqug:/referg:ncm minima) } S 1S ele g o1zl ( ol=]
(Superior a la referencia consigna ) (>l lald Z wlo 5 slolols|2&812]2 Slalaly|dla|e]|al
i?ii?;‘}igigaz—n—uBESQq‘irTg&l ﬁfz‘xnlzc:/(lzclzprgl{{
llalalelblolilalalallalalzlblels|e|a|g|slal lal8R]5[(R][2]8]8] o
IIILJNIII!I[\[[\\\[[[\I\II
-Marcha 1
Menu Parimetros (*)
Transductor
4-20mA
. J
*Ranura C - RanuraD: - Ranura B - ( ‘(j ‘ ‘ N ( )
Acceso a la pdgina de control PARDHLp | PREFRRADO Lo
Nota: H asistente automatico de puesta en marcha s6lo debe realizarse la primera vez que se configura el pag Ref.1 Panel PID
convertidor. Activarlo de nuevo implica Ia restauracion de los pardmetros a sus valores por defecto. ) ) ) . L r 1168 ~
Para ajustes de programacién posteriores, ir alment M3 Pardmetros. Permite ajustar la presién de trabajo y monitorizar los A ) )
valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presion y \4 4.00 bar Q
IIMITACON DE RESPONSBBIIDAD:  Ia informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). S ——— F——— <
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningtin tipo de 4 . ol 0.00 0.00 :
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsablke de la sekeccion final delsistema y producto, ni de asegurar que se Pulse el bot6n FUN(;T - Seleccionar Pigina de control y e, 11:; E Mmﬁbom:: E
cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. confirme con el botén OK 3 79bar betenido
\ J U J
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VI00FLOW - STD_Frecuencias fijas_2velocidades_011

e (" )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcién Pardm. Valor L o Y
. Meni principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad > L3 ——~
! Asistente de variador P6.5.1 Restaurar pardmetros por defecto e T — T* - — — — — =
2 Idioma P6.1 Espaiiol Ll
3 Iniciar asistente? Si ) ﬁJ I
4 Aplicacion Estandar ‘ ‘
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) £3
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor |
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor W
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor : ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 0 Hz ‘
12 Frecuencia maéxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg I ‘
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg P .
15 Asistente de aplicacién? Si {Mator 1“]7,/’
16 Tugar de control P3.2.1 Terminal /O \\\ )
17 Logica /O Ingar A P3.2.6 Directa-Inversa \_ S~ Y,
4 )
Esquema sefiales control E/S
VARIADOR 1
= © g g E LE LE v i Marcha Fallo Listo
c s|lac|lO|ZT | (=&
> 3 A INNENNEEE
ZlalLld|d|3lelolul= a2 |2|e|=|8|8|a|2|z||28|8|8|e|elc|S]|S
FIZ|2| 2|2 |F|B|E|R|B|B|*|T|R|S|R|O| || |22 [&|™|™|™]> ™ |>|~
o S S P S RS Y A R M N E R R P A T R R EA R R E P
rrrrr7rrrrrrrrprr 11 11T 1T 1T T T T T T T TT
Marcha Velocidad 1/2
Menu Parimetros (*)
18 Sel. Ref. I/O-Lugar A P3.3.1.5 Referencia Panel  (vel. 1 desde “Pdgina de control”)
19 Frecuencia fija 1 P3.3.3.3 x.xx Hz (velocidad 2)
- J
s N )
E3 _ Y A— L .
Ranura C Ranura D: Ranura B Acceso a la pagina de control SAI0) (G | REEETED B
Nota: H asistente automadtico de puesta en marcha sélo debe realizarse la primera vez que se configura el r LU L) ~
convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los pardmetros a sus valores por defecto. . . - 2 p s S2ils2 M. -
Para ajustes de programacion posteriores, ir alment M3 Pardmetros. Permite a]}lstar la presion de. trabz}Jo y r.nomtorlza.r/ los A 4.00 bar =
valores mads esenciales (velocidad, intensidad, presion y Y @
[IMITAGON DE RESPONSIBIIDAD:  Ia informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). ) ) Frecuendaideiza Infensidad Motor L <
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningtin tipo de Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pagina de control y 0.00Hz 0.002 &
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsabk de la seleccion final del sistema y producto, nide asegurar que se confirme con el botén OK VEEActial LD EEtadoiMaIB0omES
cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. L 3.79bar Detenido y
& J




Anexo - Ampliacion esquema de control
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VIOOHOW - STD_Frecuencias fijas_8 velocidades_012

4 ( N\
Asistente automatico Esquema de potencia
— y L1 A
Pasos Descripcion Param. Valor (2 B
. ‘ Mend principal—> Aj Ti i Ti L3 —"~
1 Asistente de variador P6.5.1 Rcest;u]?arngaprgmeetlﬁgssg?osrlzisélfic?: Copia de seguridad—> PE— - B I Ti - -
2 Idioma P6.1 Espaiiol T |
3 Iniciar asistente? Si } H [
4| Aplicacion Estandar ‘ ‘
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde altipo de motor) £
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor Ll ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor AL D N
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor / ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor S ;
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor ‘
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 0Hz ‘
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg J
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg -
15 Asistente de aplicacién? Si {Mator 1 }/
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O \ 3
17 Légica /O Ingar A P3.2.6 Directa-Inversa \_ " J
4 N
Esquema sefiales control E/'S
VARIADOR 1 sz o2
- n % g E g E E ﬁ Marcha Falle Lista
< NHEBREEE
Meni Pardmetros (*) >;¢5&$mﬁmgz§ggggzéé§§§g%§§§§§§
18 [ Sel. Ref I/O-Iugar A P3.3.1.5 Frecuencia fija 0 SIZ|E|Z |52 |Y|E|E|2|E|5|+|B|R|R|A|T|<|= T glel|x EIK 'Ix CIK DI‘ CIK CIK LIK
19 ModoFrecuenciasHjas P3.3.3.1 Codificacion Binaria ottt ool bl alal sl el lblblhlalala] | Jlale|s|vn|o|a|o
20 | Fiecuencia fja 0 P3.3.32 | xxxihz L B e e s B e Bt B B e
21 Frecuencia fija 1 P33.33 xx.xx Hz ‘
22 Frecuencia fija 2 P3334 xx.xx Hz Selector? Frec. Fijas
23 Frecuencia fija 3 P3.3.3.5 xx.xx Hz
24 Frecuencia fija 4 P3.3.3.6 xx.xx Hz Selectort Frec. Fijas
25 Frecuencia fija 5 P3.3.3.7 xx.xx Hz Marcha .
26 | Frecuencia fija 6 P3.338 | xxxxHz f { Selectord Frec. Fijas
27 Frecuencia fija 7 P3.3.3.9 xx.xx Hz
28 | Frecuencia fija 8 P3.3.3.10| xxxxHz ‘ ‘
29 Reset fallo cerrado P3.5.1.13| DigINranura 0.1
30 Selector2 Frec.Fjas P3.5.1.23 | DigINranura A.6
*Ranura G - Ranura D: - RanuraE - N -
e M
Acceso a la pdgina de control PARO. (T|PRePaRAD] vo_|
Nota: H asistente automadtico de puesta en marcha sélo debe realizarse la primera vez que se configura el I Rer1iBanel|E1D o
convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los pardmetros a sus valores por defecto. P . . 1 i6n d bai s ] wass 2N
Para ajustes de programacién posteriores, ir almenti M3 Pardmetros. ermite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los A 4.00 ba = -
valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presion y v 2 L 8 S
IIMITACION DE RESPONSIBIIDAD:  La informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). Frecuencia de sa Intensidad Mator 1 g <Ir.
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningtin tipo de Pulse el boton FUNCT — Seleccionar Pégina de control y 0.00HzZ 0.00a *g 3
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccion final del sistema y producto, nide asegurar que se confirme con el botén OK Valor Actual 1 PID Estado Multibomba [a- 4
L cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. 3.79bar Detenido
. J




Anexo - Ampliacion esquema de control

/ selector? Frec. Fijas

selector! Frec. Fijas

Selectorl Frec. Fijas

Senal de entrada digital activada

Selector2 Frec.Fijas
(P3.3.3.12)

Selector1 Frec.Fijas

(P3.3.3.11)

Selector0 Frec.Fijas
(P3.3.3.10)

VARIADIOR 1
g 5 2
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Lz oo L
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R X [T TR T d
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— o = < Lo Lo L . Morcho Fallo Listo
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clc bbb R I R A W (T T A I I
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Jlaulo|s|lvn|loe|~|lolea|S|z|Y2(2 82|25 [(E2C])m|a|m od|od|od g gl |en| ¢ | OPT-F3
1T 1T 1T | | [ 1T T 1 1 1T T T 1 1 7 1T 1T 1T 1 1

Referencia de frecuencia
activada

Frecuencia fija 0

Solo si Frecuencia fija 0
estd establecido como
fuente de la referencia de
frecuencia con P3.3.3.1.5,
P3.3.1.6,P3.3.1.7 0
P3.3.1.10.

Frecuencia fija 1

Frecuencia fija 2

Frecuencia fija 3

Frecuencia fija 4

Frecuencia fija 5

Frecuencia fija 6

Frecuencia fija 7

* = la entrada se activa.




VIOOHOW_PEC 1 bomba_Imanes Permanentes_037

( N )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Pardm Valor Jf/
. . Meni principal justes usuario» Copia de seguridad> | | | ———————— e
1 Asistente de variador P6.5.1 Restau]:r)ar par;éth'sAf]os bor defectoe P g - i H m‘
2 Idioma P6.1 Espatfiol |
3 Iniciar asistente? - Si VACON
4 Aplicacion P1.2 PRC
5 Tipo motor P3.1.2.2 Imanes permanentes
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 xx Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maéxima referencia | P3.3.1.2 xxHz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo)
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 3seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 3seg
15 Asistente de aplicacién? - Si 1
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O
17 Unidades de proceso P3.13.14 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango miximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) a N\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 =
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema sefiales control F/ S
22 Rango A2 P3.5.22.3 | 2-10V/4-20mA
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal =T
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID g
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 X.XX bar (Presién de trabajo) 8 2
26 Funcion dormir? - Si & ?l 3 al [Z]
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) AR N BE R
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10 seg (> tiempo de aceleracion) < 1o lo] 1) 1o
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 X.XX bar (Inferior a la Presion de trabajo)
30 Nimero ID Bomba P3.15.3 1 |__| |
31 Enclavamientos P3.15.5 Sin Usar / Marcha/Paro
32 Rotacion automadtica P3.15.6 Deshabilitado
33 Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 10%
34 Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 10%
Ment Parametros (*) Transductor
35 Logica /O Lugar A P3.2.6 Directa-Inversa 4-20mA
36 | Identificacion P3.1.24 Sin giro
(Da 20s para dar comando de marcha justo después
de haber cambiado el pardmetro. Aplica tension sin
mover motor y luego se parard indicando su finalizacion)
Menu Pardmetros (Opcionales)
37 Sobrepar Arranque P3.1.4.9 Habilitado (alto par de arranque
38 Arranque I/f P3.1.4.12.1 | Habilitado (marcha con control intensidad constante)
39 FrecuenciaArrang.J/f P3.1.4.12.2| 20.0
40 IntensidadArranq. V/f P3.1.4.12.3| 100.0 \_ Y,
[ *RanuraC: - Ranura D: - Ranura E: - 11 . ARG ‘(jPREPARADO ‘ o )
Nota: Hasistente automadtico de puesta en marcha solo debe realizarse la primera vezque se configura el Acceso a la pagina de control e Bonr] D
convertidor y sin comando de marcha activo. Activar de nuevo elasistente implica la restauracion de todos los Permite ajustar la presién de trabajo y monitorizar los [ ) e o
parametros a sus valores por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir almend ‘“Pardmetros” (M3). valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presién y A 4 00 bar =
s s $ . g
IIMITACON DE RESPONSIBIIDAD:  Ia informacion y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). Frecuencia de sa Intensidad Motor 1 :
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningiin tipo de £ . D4 55 0.00Hz 0.00a 3
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de Ia seleccion final delsistema y producto, nide asegurar que se Pulse el bot6n FUNCI:% Seleccionar Pdgina de control Valor Actual 1 PID Estado Multibomba E
L cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. L y confirme con el boton OK 3.79bar Detenido




VI00HOW_PEC 1 bomba_sin enclavamientos_sin rotacion_041

-

e
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param. Valor E
- . Ment principal-> Ajustes usuario ->Copia de seguridad T B
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaugar pa};élr?eﬁlos por defectoe P g K [ H H
2 Idioma P6.1 Espaiiol
3 Iniciar asistente? Si VACON
4 Aplicacion PRC
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia mdéxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Sseg
15 Asistente de aplicacién? Si N
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar  (Transductor tipo 0-10 bares) - N\
20 | Decimales unidad de proceso | P3.13.1.7 | 1 Esquema sefiales control E/S
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5)
22 Rango A2 P3.5.2.23 | 2-10V/4-20mA
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal =
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID 5
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presion de trabajo) 3 S
26 Funcién dormir? Si & Q' 2 gl |=
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) SIS | % a
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (> tiempo de aceleracion) <| [w] lo| | [
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior a la Presion de trabajo) L__, |
30 N° de bombas P3.15.2 1
31 Enclavamientos P3.15.5 Sin Usar / Marcha/Paro
32 Rotacién automadtica P3.15.6 Deshabilitado 4 4
33 Tipo de rotacion P3.15.7 -
34 Intervalo rotacién P3.15.8 -
35 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 -
36 Limite bombas para rotacion P3.15.12 - Transductor
37 | Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 | 10% 4-20mA
38 Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 10s
Menu Parametros (¥)
39 Enclavamiento 4 P3.5.1.45 -
P35.14 -
40 Enclavamiento 5 P3.5.1.46 -
P3.5.1.11 -
41 Enclavamiento 6 (Ranura O) P3.5.1.47 -
42 Enclavamiento 7 (Ranura O) P3.5.1.48 -
43 Enclavamiento 8 (Ranura O) P3.5.1.49 -
44 Funciéon RO1T (Ranura D) P3.5.3.4.1 - \_ )
45 Funcion RO2 (Ranura D) P3.5.342 -
46 Funcién R0O3 (Ranura D) P3.53.43 - ( )
47 Funcion ROT (Ranura E) P3.5.3.5.1 - L, . PARO ‘G‘PREPARADO‘ ‘ 1/0
48 [Funcion K02 (Ranura E) P35352 | - Acceso a la pagina de control [ RetipaneiP
ID:168
Permite ajustar la presiéon de trabajo y monitorizar los i ’
“Ranura G - Ranura D: - Ranura E - valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presién y 4 4.00 bar
. . ‘.- . . . estado). Frecuencia de sa Intensidad Motor 1
Nota: H asistente automdtico de puesta en marcha sélo debgr} realizarse la primera vez que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control y My i
configura el convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracién de los pardmetros a sus valores e ARG R
. 9 ; - . ) confirme con el botén OK
por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al mend M3 Pardmetros 3.79bar Detenido
N g J




V100H.OW - PRC_1bomba sumergida_042

e 4 )
. L. .
Asistente automatico Esquema de potencia
¥ -
Pasos Descripcion Pardm. Valor L2 —
. . Meni principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad > 'F
G al-> A £ —
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaurar parametros por defecto T _T
2 Idioma P6.1 Espaiiol ‘
3 Iniciar asistente? Si
4 Aplicacion PEC ‘
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor)
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor ‘
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo)
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
L x seg (OHz hasta “Frecuencia minima”)
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 Depende de caracteristicas de la bomba. Consulte fabricante
. x seg (“Frecuencia minima” hasta OHz)
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Depende de caracteristicas de la bomba. Consulte fabricante
15 Asistente de aplicacion? St \_ )
16 Ingar de control P3.2.1 Iermmal VO
I7 Unidades de proceso P313T4 bar e ~N
R5 [ BETEONTIING ISR [ WIkH Esquema sefiales control E/S
19 Rango maximo P313106 TObar (Iransductor tipo U-10 bares)
20 Decimales unidad de proceso P3131.7 T
21 Fuente valor actual T P3.13.3.3 AlZ (Enfrada analogica Z, ierminales 'y J5)
22| Rango AlZ P3.5:223 7 2-10V74-20mA VARIADOR 1
23 Inversion error PID P313138 Normal
g
24 Fuente Referencia 1 P3.135.°2.6 Rei. T Panel PID 5 « @ = - N o 3;
25 Referencia panel 1 P3 13721 X.XX bar (Presion de trabajo) @ 2 g 2 & 303 3 < Hatiponbo;  Hutthonka  HuLHBonb
u U N -3 2 = U &l
26 Funcion dormir? St « : S 5 5 v 9 ¥ @ h 4 5 ﬁ_‘
27| Frecuencia dormir 1 P3.1375.1 | 38 Hz(Superior a la frecuencia minima) = = = e e e E A R
23 Retraso dormir [ P313572 TOseg (> tiempo de aceleracion) 55 . Slw|wnl| |2 olz|<|Q1L19|%
29| Niveldespertar 1 P371375.3 | XXX bar (Inferior a 1a Presion de trabajo) Zlalnld]d el lalelslT2nlelel=g83| 0T NEIEIEI R
30— N°de bombas P3 152 T TS| |E|a|s|=|C|H|O|R[A|A|O| || HIZZ| |x|®|*|¥|>|*]|*|*
o . . | | | | ] | ] ] | | . i | | | ‘I "‘ \» \\
ST T FICVamIEDTos 5100 o sar Ldlslelblold]alslaz|u|alz|e]|en]|ea|8|lLla]l [a|MR[S]2]12]8]3] err
32 Rotacion automarica P3.1576 Deshabilitado A ‘ [ T [ O I R N B I T T 1T T 17T 17T
33 Timite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 0% }
34 Tiempo conexion/desconex. Aux.[ P35 14 10 /‘\
Menu Pardmetros () ‘ ‘ Marcha 1
35 Sobrepar Arranque P3T49 Habilitado
36 Frec. Umbral Rampa 2 P34235 30Hz
— X seg (3UHz hasta “Frecuencia maxima )
37 Acceleracién 2 P3.4.2.2 Depende de caracteristicas de la bomba. Consulte fabricante Transouctor
- . . 4-20mA
.z XSCg( ITCTucIc
38 Desaceleraci6n 2 P3.42.3 Depende de caracteristicas de la bomba. Consulte fabricante
20 Ello-hat P2 041 1.
3 Fallo-bajaearga P304 Falle
40— Resetatutomético P3 101 Habilitade
41 Tempo-de-espera P3106:3 xseg{pausacntreintentos)
42 Fallo-baja-eargafautoreset) P3-10-43 St - J
e N )
* Ranuta-C anuraD: anuraE: z -
Ranuta RanuraD: RanuraE: Acceso a la pagina de control — ‘G‘PREPARADO‘ 7B
Nota: H asistente automadtico de puesta en marcha sélo debe realizarse la primera vez que se configura el H‘ Ref.1 Panel PID
convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los pardmetros a sus valores por defecto. . . -z : R :168 ~
Para ajustes de programacion posteriores, ir al ment M3 Pardmetros. Permite a],ustar la presion de. trabf_ljo y monltorlzqr/ los N ) S
valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presion y o 4.00 bar b
[IMITAJON DE RESPONSIBIIDAD:  Ia informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). ) . Erecuencia de sa Intensidad Motor 1 <
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningtin tipo de Pulse el botén FUNCT _, Seleccionar Pagina de control y 0.00Hz 0.00a F:
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccion final del sistema y producto, nide asegurar que se confirme con el botén OK P e FE——
cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. -~ Detenide
\_ . / J
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VIOOHOW_PHC 2 bombas_rotacion total_049

( (
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcién Param. Valor qnji/
. . Ment principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaur;‘ar paﬁénﬁe?flos por defectoe p g - H H [ D [ [ [ [ ]
2 Idioma P6.1 Espaiiol
3 Iniciar asistente? Si VACON
4 Aplicacién PRC
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor |
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor ‘ 7 K14 | | K21
9 Corriente nominal motor | P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor - £ &
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor l 1 ] l 1 W
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo)
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz [
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg I f
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Sseg
15 Asistente de aplicacién? Si woToR 1)
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O J
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ — )
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) - N\
20 | Decimales unidad de proceso | P3.13.1.7 | 1 Esquema sefiales control /'S
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) 220V c.a
22 | Rango AR P3.52.2.3 | 2-10V/ 420mA Hﬂl HE
23 Inversion error PID P3.13.1.8 Normal
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID — = = T =
25 | Referencia panel | P3.13.2.1 | x.xxbar (Presién de trabajo) J 12 J £ E 3 g
26 | Funci6n dormir? Si SR NERERE 5 | o sl B
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) 3 5 Bl il ; = E 2 E @
28 | Retraso dormir 1 P3.13.52 | 10seg (>tiempo de aceleracién) T T - T T
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior a la Presién de trabajo) ‘
30 N° de bombas P3.15.2 2 MarchalPero
31 Enclavamientos P3.15.5 Habilitado ’ ‘
32 Rotacién automadtica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) Trameductor 5’1\ oM 5’; oM
33 Tipo de rotacion P3.15.7 Todas las bombas 4-20mA
34 Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h
35 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 0.00 Hz K2 & K R2
36 Limite bombas para rotacion P3.15.12 1
37 Limite conexién/desconex. Aux. P3.15.13 5% 2/ K/
38 Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 Ss
Menu Parametros (*)
39 Enclavamiento 4 P3.5.1.45 -
P3.5.1.4 - v}
40 | Enclavamiento 5 P3.5.1.46 | - K K2
P3.5.1.11 -
41 Enclavamiento 6 (Ranura C) P3.5.1.47 - K117 R @1/ R Eiore [ Btemo
42 Enclavamiento 7 (Ranura C) P3.5.1.48 - é %] % %} R1 R
43 Enclavamiento § (Ranura O P3.5.1.49 - Ki] Kii Kz| K21
44 Funcion RO1 (Ranura D) P3.53.4.1 - & MIV  MIR M2V M2R Y,
45 Funcién RO2 (Ranura D) P3.5.3.4.2 -
46 Funcién RO3 (Ranura D) P3.5.3.43 - ( N
47 Funcién RO1 (Ranura E) P3.53.5.1 - 1 L . 1 PARO ‘(j PREPARADO‘ ‘ 1/0
48| Funcion ROZ (Ranura ) P35352 | - Acceso a la pagina de contro [ RetipaneiPd
1D:168
Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los A )
*Ranura C - Ranura D Ranura B - valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presion y \ 4.00 bar
. L. L . . e stado). Frecuencia de sa Intensidad Motor 1
Nota: H asistente automdtico de puesta en ma.rcha sOlo debeg realizarse ]a primera vez que se Pulse el botén FUNCT = Seleccionar Pgina de control y ity o
configura el convertidor. Activarlo de nuevo implica Ia restauracion de los pardmetros a sus valores < T P r——
. > ; - p ; confirme con el botén OK
por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al mend M3 Pardmetros 3.79bar Detenido
\ \ J




VI00HOW_PHC 3 bombas_rotacion total_049b

f (
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcién Param. Valor 1—’ :
. . Ment principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad — —1 ——
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaur;‘ar paﬁénﬁe?flos por defectoe p g - [] [ H [ [] [] ﬂ] m [] [] [] []
2 Idioma P6.1 Espaiiol
3 Iniciar asistente? Si VACON
4 Aplicacién PRC
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor " l
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor P Y | ] 2 Py | | K3 K31
9 Corriente nominal motor | P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor = = 2
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor } ] l } ]
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo)
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz . - .
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Sseg '-'- '[ "
15 Asistente de aplicacién? Si
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ )
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) - N\
20 | Decimales unidad de proceso | P3.13.1.7 | 1 Esquema sefiales control /'S
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) 290V c.a
22 Rango AI2 P3.5.2.2.3 2-10V/ 4-20mA ’
23 Inversion error PID P3.13.1.8 Normal Presostato Presostato Presostalo
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID _ _ _ _ _ _
25 | Referencia panel | P3.13.2.1 | x.xxbar (Presién de trabajo) E - E g 7 3 ] i g
26| Funcién dormir? Si RN =R S e i |8 i 5|2 i
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) 3 E 5 5 |3 H 2 é ; 2 E g 2 3
28 | Retraso dormir 1 P3.13.52 | 10seg (>tiempo de aceleracién) Tl ks 5 - & ¥ = el B ks
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior a la Presién de trabajo)
30 N° de bombas P3.15.2 3 Marcha/Paro
31 Enclavamientos P3.15.5 Habilitado ‘ { ‘
32 Rotacién automadtica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) = e S’: om 52 om 5‘3‘ om
33 Tipo de rotacion P3.15.7 Todas las bombas 4-20mA
34 Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h
35 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 0.00 Hz K2\K3 a KK ﬁ K2k R3
36 Limite bombas para rotacion P3.15.12 1
37 Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 5% K2 K1 K1
38 Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 Ss
Menu Parametros (*) o . .
39 Enclavamiento 4 P3.5.1.45 -
P3.5.1.4 - 3
40 | Enclavamiento 5 P3.5.1.46 | - K 2 2
P3.5.1.11 -
41 | Enclavamiento 6 (Ranura C) P3.5.1.47 | - K11/ R K1/ R k31 / R3 Ertomo [ Extomo
42 Enclavamiento 7 (Ranura O) P3.5.1.48 - % % % % % % R 27 R3 2
43 Enclavamiento § (Ranura O P3.5.1.49 - K] K11 k2| K1 K3| K31
44 Funcion RO1 (Ranura D) P3.53.4.1 = & M1V MIR M2V M2R M3V M3R /
45 Funcién RO2 (Ranura D) P3.5.3.4.2 -
46 Funcién RO3 (Ranura D) P3.5.3.43 - ( N
47 Funcién RO1 (Ranura E) P3.53.5.1 - 1 L . 1 PARO ‘(j PREPARADO‘ ‘ 1/0
48 [FuncionR02 __ (RanuraB) | P3.5.3.52 | - Acceso a la pagina de contro [ Reftranelpmo
ID:168
Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los A )
“Ranura C - RanuraD: - Ranura E - valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presion y \ 4.00 bar
. L. L . . e stado). Frecuencia de sa Intensidad Motor 1
Nota: H asistente automdtico de puesta en ma.rcha sOlo debeg realizarse la primera vez que se Pulse el botén FUNCT = Seleccionar Pgina de control y ity o
configura el convertidor. Activarlo de nuevo implica Ia restauracion de los pardmetros a sus valores < T P r——
. > ; ; p ; confirme con el botén OK
por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al mend M3 Pardmetros 3.79bar Detenido
g \\ J




VIOOHOW_PHC 4 bombas_rotacion total_049c

f ( )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcién Param. Valor g I =
. . Ment principal justes usuario >Copia de seguridad —— I - A Jllr
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaurr’ar ngénz?flos por defectoe P g - [|] [] [] [ [ﬂh —Tﬁﬁ [] [] [] ﬁ ] [] ﬂ]
2 Idioma P6.1 Espaiiol
3 Iniciar asistente? Si VACON
4 Aplicacién PRC
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor : " ‘
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor P a1 | [ = a1 | [ = o ‘ | = K1
9 Corriente nominal motor | P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor A 2 | £ =1 % |
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor 1 } W ] ] 1 ] ] ]
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo)
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz " - “ n
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Sseg 'l | '-'- " '-'-
15 Asistente de aplicaciéon? Si ‘
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ )
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) f - N\
20 | Decimales unidad de proceso | P3.13.1.7 | 1 Esquema sefiales control /'S
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) 220V ca I
22| Rango AR P3.5223 | 2-10V/ 420mA — [‘: [‘: [‘:
23 Inversion error PID P3.13.1.8 Normal [II e Presoeen P
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID - ST = B = = I .
25 | Referencia panel | P3.13.2.1 [ x.xxbar (Presi6n de trabajo) g | HI R E =l i e HIE H
26| Funcion dormir? S L HE 2 : 25 5
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) L E iz a E H ; E{ & H ; 4
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (> tiempo de aceleracién) 1
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior a la Presién de trabajo)
30 N° de bombas P3.15.2 4 r archa:Para
31 Enclavamientos P3.15.5 Habilitado
32 Rotacion automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) e rj ] A
33 Tipo de rotacién P3.15.7 Todas las bombas danma
34 Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h
35 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 0.00 Hz e
36 Limite bombas para rotacion P3.15.12 1
37 Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 5% K2
38 Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 Ss
Meni Pardmetros (*) a o .
39 Enclavamiento 4 P3.5.1.45 A2 |
P35.14 0.1 . . 13,
40 | Enclavamiento 5 P35.146 | - e Ko e
P3.5.1.11 -
41| Enclavamiento 6 _(Ranura C) P35.1.47 | - il md ki1 RI% arf waf K2 r% B E% B [ G
42 Enclavamiento 7 (Ranura O) P3.5.1.48 - % RI=] F2[=] R R4
43 Enclavamiento § (Ranura O P3.5.1.49 - L K-‘-Iﬁj AR KI?TJ KQ-L'?H K3 Kk ?
44 Funcion RO1 (Ranura D) P3.53.4.1 Crl Multibomba K4 & M4 MAR M MR MaN MER MIY MIR Y,
45 Funcién RO2 (Ranura D) P3.5.3.4.2 -
46 Funcién RO3 (Ranura D) P3.5.3.43 - ( N
47 Funcién RO1 (Ranura E) P3.53.5.1 - 1 L . 1 PARO ‘(j PREPARADO‘ ‘ 1/0
48| Funcion ROZ (Ranura ) P35352 | - Acceso a la pagina de contro [ RetipaneiPd
1D:168
Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los A )
*Ranura C_ - RanuraD:— OPT-B5 (3 Relés) RanuraE - valores més esenciales (velocidad, intensidad, presién y v 4.00 bar
. L. L . . e stado). Frecuencia de sa Intensidad Motor 1
Nota: H asistente automdtico de puesta en ma.rcha sOlo debeg realizarse ]a primera vez que se Pulse el botén FUNCT = Seleccionar Pgina de control y ity o
configura el convertidor. Activarlo de nuevo implica Ia restauracion de los pardmetros a sus valores < T P r——
. > ; - p ; confirme con el botén OK
por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al mend M3 Pardmetros 3.79bar Detenido
g \ J




VIOOHOW_PHC 5 bombas_rotacidn total_049d

-
Asistente automatico

Esquema de potencia

Pasos Descripcién Param. Valor 3},
. . Ment principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaur;‘ar paﬁénﬁe?flos por defectoe p g - =Tt — T —
2 Idioma P6.1 Espaiiol | 001 Il (i ot
3 Iniciar asistente? Si VACON
4 Aplicacién PRC
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor .
7 Frecuencia nominal motor | P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor — — i T = — i o = — i i |
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor ] £ £ ] & ] ] £ 1 1 £
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor 1 ] ] ] 1 ]
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo) By o o 7
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracién 1 P3.4.1.2 5seg oTOR oTORS MOTORA
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Sseg
15 Asistente de aplicacién? Si
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) -
20 | Decimales unidad de proceso | P3.13.1.7 | 1 Esquema sefiales control E/S
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5)
22| Rango AR P3.5.2.2.3 | 2-10V/ 420mA o
23 Inversion error PID P3.13.1.8 Normal — —
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID ﬂ@l H:| HI'
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) Tk B B g B i E BlE g
26 | Funcion dormir? St H H H H H E H 3 : : H . i
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) L EE d i i H H ¥ Ele F
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (> tiempo de aceleracién) I |
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior a la Presi6n de trabajo) [ra——
30| N° de bombas P3152 | 5 L ‘
31 Enclavamientos P3.15.5 Habilitado i ot
32 | Rotacién automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) e
33 Tipo de rotacién P3.15.7 Todas las bombas
34 Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h
35 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 0.00 Hz a
36 Limite bombas para rotacion P3.15.12 1
37 Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 5% @
38 Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 Ss
Mend Pardmetros () “
39 Enclavamiento 4 P3.5.1.45 A2 v
P35.14 0.1
40 Enclavamiento 5 P3.5.1.46 A3 an e 7 Bl 7 i
P3.5.1.7 | 0.1 é] L
P3.5.1.8 0.1 i
41 Enclavamiento 6 (Ranura O) P3.5.1.47 - .
42 FEnclavamiento 7 (Ranura O) P3.5.1.48 -
43 Enclavamiento 8 (Ranura O) P3.5.1.49 -
44 Funcién RO1 (Ranura D) P3.5.3.4.1 Ctrl Multibomba K4
45 Funcién RO2 (Ranura D) P3.5.3.4.2 Crl Multibomba K5
46 | Funcion RO3 (RanuraD) | P3.5.34.3 | - . PARO | (5] PREPARADO]
47 | Funcién ROT (Ranura E) P35351 | - Acceso a la pagina de control i )
48 Funcion RO2 (Ranura E) P3.5.3.5.2 - H‘ G
Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los m )
"RanuraC - RanuraD:  OPT-B5 (3 Relés) Ranura E valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presién y v 4.00 bar
. . . . . estado). Frecuencia de sa Intensidad Motor 1
Nota: H asistente automético de puesta en ma;cha sélo deb(?l/l realizarse ]a primera vez que se Pulse el botén FUNCT = Seleccionar Pagina de control y O
configura el convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracién de los pardmetros a sus valores confirme con el botén OK Valor Actual 1 PID Estado Multibormba
por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al mend M3 Pardmetros 3.79bar Detenido




Anexo - Ampliaciéon esquema de control

220V c.a
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VIOOHOW_PHC 6 bombas_rotacion total_049e

f ( )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcién Param Valor
. . Ment principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaur;‘ar paﬁénﬁe?flos por defectoe p g - i{_ See——— _— — —— —
2 | ldioma P6.1 Espaiiol ~ ﬂg [ T Xl K BRI
3 Iniciar asistente? Si L
4 Aplicacion PRC
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor HH
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor [ [ = = |11 5 = 1T = SEEAR T = 1] = s
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor W‘Z = _n_‘z AT'Z _TTZ AT'Z T HT‘Z T
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor 55— n » b b W GRS
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo)
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz WoToR 1 WoTOR2 WoroR WoToR ¢ WoToRS WoToRS
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Sseg
15 Asistente de aplicacién? Si
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ )
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) - N\
20 | Decimales unidad de proceso | P3.13.1.7 | 1 Esquema sefiales control /'S
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5)
22 Rango A2 P3.5.2.2.3 2-10V/ 4-20mA
23 Inversion error PID P3.13.1.8 Normal 20vea
24 | Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 | Ref 1 Panel PID == =] | = e e
25 | Referencia panel 1 P3.13.2.1 | x.xxbar (Presion de trabajo) ; H ﬁ ﬁ H
26 Funcién dormir? Si £ H § o E
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) 2 i - i b
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (> tiempo de aceleracién) r r 3
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior a la Presién de trabajo) f ' ; § Z : i § H
30 | N° de bombas P3.15.2 6 g1 o[ |3 SN HE
31 Enclavamientos P3.15.5 Habilitado -] T i T
32 Rotacién automadtica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) [
33 Tipo de rotacion P3.15.7 Todas las bombas o l
34 Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h - i T
35 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 0.00 Hz i B
36 Limite bombas para rotacion P3.15.12 1 w
37 Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 5%
38 Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 Ss
Ment Pardmetros (¥)
39 Enclavamiento 4 P3.5.1.45 A2 ”
P35.14 0.1 .
40 Enclavamiento 5 P3.5.1.46 A3 N ! 41
P3.5.1.7 0.1 wn
P3.5.1.8 0.1
41 Enclavamiento 6 (Ranura O) P3.5.1.47 Cl1
42 FEnclavamiento 7 (Ranura O) P3.5.1.48 -
43 Enclavamiento 8 (Ranura O) P3.5.1.49 - & )
44 Funcién RO1 (Ranura D) P3.5.3.4.1 Ctrl Multibomba K4
45 Funcién RO2 (Ranura D) P3.5.3.4.2 Crl Multibomba K5 ~ N
46 | Funcion RO3 (RanuraD) | P3.5.3.4.3 | CulMultibomba Kb L. PARO | (5| PREPARADO] BR
77 | Funcion ROI  (RanuraB) | P3.535.0 | - Acceso a la pagina de control TR —
48 Funcién RO2 (Ranura E) P3.5.3.5.2 - I 1D:168
Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los A '
*Ranura C  OPT-BI (6 entradas digitales) Ranura OPT-B5 (3 Relés) RanuraE - valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presién y
. L. L, . . e stado). Frecuencia de sa Intensidad Motor 1
Nota: H asistente automético de puesta en ma;cha sélo deb(?l/l realizarse ]a primera vez que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pagina de control y O TGz e
configura el convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracién de los pardmetros a sus valores p Valor Actual 1 PID Estado Multibormba
. I : - p ; confirme con el botén OK
por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al mend M3 Pardmetros 3.79bar Detenido
\_ \ J
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Anexo - Ampliacién esquema de control
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Anexo - Ampliaciéon esquema de potencia
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VIOOHOW_PHC 7 bombas_rotacién total 049f

( (
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcién Param. Valor
. . Ment principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad 5
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaur;‘ar paﬁénﬁe?flos por defectoe p g - Eir__f_ ——r S e e e — e —
2 Idioma P6.1 Espaiiol '
3 Iniciar asistente? Si b
4 Aplicacién PRC
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién I = - - - - X
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor = o s e s Z S gL IR AR
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor W‘]—i—r_\_z Tﬁ—}_\ B Tri—TAAZ T‘i—rﬁ Tﬁ—l‘_\A—z T‘—i—rﬁ Tﬁ—rAﬂ
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor LL e, LLy. LL b, u LL b . LL b
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor woron woron2 worors worons worors worors orort
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo)
12 Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Sseg
15 Asistente de aplicacién? Si
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 | Rango méximo P3.13.1.6 10 bar _(Transductor tipo 0-10 bares) 4 )
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 =
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema sefiales control E/S
22 Rango AI2 P3.5.2.2.3 2-10V/ 4-20mA
23 Inversion error PID P3.13.1.8 Normal
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo)
26 Funcién dormir? Si
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) aan T —
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracion) = . ‘ == ‘ +— ‘ =
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior a la Presién de trabajo) i H E‘ H’ H HS
30 | N° de bombas P3.15.2 7 : A B
31 Enclavamientos P3.15.5 Habilitado I HH H i H H H E H H ‘H
32 Rotacién automdtica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) M KA il i W 1
33 Tipo de rotacion P3.15.7 Todas las bombas } } ‘ ‘ I | } J
34 Intervalo rotacién P3.15.8 0.0h o P S S S S Wy
35 Limite frecuencia para rotacién P3.15.11 0.00 Hz lL EH S 1 . \'\‘\'MWL N Aaaa ?‘ e ﬂa - rpbE lL NAReuany T
36 | Limite bombas para rotacién P3.15.12 1 E ) . . k fié
37 Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 5% o i ) . : . -
38 Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 Ss E { 7 [ { . | - {
Meni Pardmetros (*) [ . L ; } [ . , N . L
39 [ Enclavamiento 4 P35.1.45 | A2 I S S R S T T &
P35.14 | 0.1 . i ' -
40 Enclavamiento 5 P3.5.1.46 A3
P3.5.1.7 0.1
P3.5.1.8 0.1
41 Enclavamiento 6 (Ranura O) P3.5.1.47 Cl1
42 FEnclavamiento 7 (Ranura O) P3.5.1.48 C2
43 Enclavamiento 8 (Ranura O) P3.5.1.49 - \_
44 Funcién RO1 (Ranura D) P3.5.3.4.1 Ctrl Multibomba K4
45 Funcién RO2 (Ranura D) P3.5.3.42 Ctrl Multibomba K5 ( ‘d ‘
46 Funcién RO3 (Ranura D) P3.5.3.43 Crl Multibomba Kb s . PARO PREPARADO /0
47 | Funcion ROT (RanuraB) | P3.5.3.5.1 | CulMultibomba K/ Acceso a la pagina de control e G s
48 Funcion RO2 (Ranura E) P3.5.3.5.2 - . . . . . . r 1D:168
Permite ajustar la presiéon de trabajo y monitorizar los & y
FRanura C_ OPT-BI (6 entradas digitales) Ranura OPT-B5 (3 Relés) Ranura E OPT-B5 (3 Relés) valores més esenciales (velocidad, intensidad, presién y % 4.00 bar
Nota: H asistente automatico de puesta en marcha sélo deben realizarse la primera vez que se ;fltlig?f botén FUNCT = Seleccionar Pdgina de control y | st
configura el convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los pardmetros a sus valores confirme con el botén OK P e —
por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al ment M3 Parametros 3.79bar Detenido
\_ \\
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Anexo - Ampliacién esquema de control
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Anexo - Ampliaciéon esquema de potencia
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VIOOHOW_PRC_8 bombas_rotacién total_049g

( (
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcién Param. Valor
. . Ment principal-> Ajustes usuario >Copia de seguridad
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaur;‘ar paﬁénﬁe?flos por defectoe p g -
2 Idioma P6.1 Espaiiol
3 Iniciar asistente? Si T e — — — e T e —
4| Aplicacin PFC g
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor w
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor = - . . - - - ,
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor JWLiI 5 Hif %if T{E—T ) Hﬂi_f »]Ui_]—u—z JH—i_T »H—i
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor ! T.Z ! T‘Z ! Tw ! TZ ! TZ ! ! th 1 T‘Z
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor » C . 5 T " B
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo) o
12 | Frecuencia mdxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz ' : “ '
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 Sseg
15 Asistente de aplicacién? Si
16 Iugar de control P3.2.1 Terminal /O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango miximo P3.13.1.6 10 bar _ (Transductor tipo 0-10 bares)
20 | Decimales unidad de proceso P3.13.17 | 1 Esquema sefiales control F/'S
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5)
22 Rango AI2 P3.5.2.2.3 2-10V/ 4-20mA
23 Inversion error PID P3.13.1.8 Normal
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo)
26 Funcién dormir? Si
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima)
28 | Retraso dormir 1 P3.13.52 | 10seg (>tiempo de aceleracién) = =
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior a la Presién de trabajo) H H
30 N° de bombas P3.15.2 8 0 i
31 Enclavamientos P3.15.5 Habilitado PW |
32 Rotacién automadtica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) ) I
33 Tipo de rotacién P3.15.7 Todas las bombas :
34 | Intervalo rotacién P3.15.8 0.0h (L ] - - F .lF“":' A | -f 7t
35 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 0.00 Hz “ < o fE ‘ ’E 4
36 | Limite bombas para rotacién P3.15.12 1 . : E ’ | A -t ) [
37 | Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 | 5% A I S i o] . |
38 Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 Ss b b £ & $ 4 ; ) = & 'j;. s & i
Meni Pardmetros (¥) - - = N - - - - R R - - - -
39 Enclavamiento 4 P3.5.1.45 A2
P35.14 0.1
40 Enclavamiento 5 P3.5.1.46 A3
P3.5.1.7 0.1
P3.5.1.8 0.1
41 Enclavamiento 6 (Ranura O) P3.5.1.47 Cl1
42 FEnclavamiento 7 (Ranura O) P3.5.1.48 C2
43 Enclavamiento 8 (Ranura O) P3.5.1.49 C3 &
44 Funcién RO1 (Ranura D) P3.5.3.4.1 Ctrl Multibomba K4
45 Funcién RO2 (Ranura D) P3.5.3.4.2 Crl Multibomba K5 4
46 Funcion RO3 (Ranura D) P3.5.3.43 Crl Multibomba Kb £ ot PARO PREPARADO 1/0
47 | Funcion RO1L (Ranura E) P3.5.3.5.1 CGrl Multibomba K7 Acceso a la pagina de control ‘ ‘dkef_i Pane‘l PID ‘
48 Funcion RO2 (Ranura E) P3.5.3.5.2 Ctrl Multibomba K8 . . ., . . . I p:168
Permite ajustar la presién de trabajo y monitorizar los .
FRanura C_ OPT-BI (6 entradas digitales) Ranura OPT-B5 (3 Relés) Ranura E OPT-B5 (3 Relés) valores mds esenciales (velocidad, intensidad, presion y
. s . o . GStadO)' Frecuencia de sa Intensidad Motor 1
Nota: H asistente automdtico de puesta en marcha solo deben realizarse la primera vez que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control y e ol0s
configura el convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los pardmetros a sus valores confirme con el botén OK Ve D TR
por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al menti M3 Pardmetros 3.79bar Detenido
\_ .




Anexo - Ampliacién esquema de control
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Anexo - Ampliaciéon esquema de potencia
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V100HOW_PHC 2 bombas_sin rotacién

Vs

~N
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Pardm. Valor Ii:
. . Menu principal justes usuario ia de seguridad i -
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaupr)ar pa’iérﬁeé‘os por defect(? Cop g > [ U [ H D []
2 Idioma P6.1 Espaiiol
3 Iniciar asistente? Si VAGON
4 Aplicacion PRC
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor K
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maxima referencia | P3.3.1.2 50 Hz W 2
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 Sseg |
14 | Desaceleracién 1 P3.4.1.3 5seg - \ -
15 Asistente de aplicacion? Si (o =] I BomBA 2 |
16 | Iugar de control P3.2.1 Terminal /O N N4
17 Unidades de proceso P3.13.14 bar o B Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar _ (Transductor tipo 0-10 bares) - N\
20 | Decimales unidad de proceso | P3.13.1.7 | 1 Esquema sefiales control E/S
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 A2 (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) 220V c.a
22 Rango A2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/4-20mA
23| Inversion error PID P3.13.1.8 | Normal
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID S L _
25 | Referencia panel 1 P3.13.2.1 | x.xxbar (Presién de trabajo) o | 18 2|2
26 | Funci6n dormir? St 3l s € el =k g
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior a la frecuencia minima) al (3 |%) (3 |2 i % )
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracién) T T_:“ T =1 a
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior a la Presién de trabajo) Marcha/Par
30 | N° de bombas P3.152 | 2 —
31 Enclavamientos P3.15.5 Habilitado O ‘
32 Rotacién automadtica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) o et S{; oM |
33 Tipo de rotacién P3.15.7 Bombas auxiliares £20mA ¢ [
34 Intervalo rotacién P3.15.8 0.0h
35 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 0.00 Hz R2
36 Limite bombas para rotacién P3.15.12 1
37 Limite conexién/desconex. Aux. | P3.15.13 5%
38 Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 Ss
Menu Parametros (*)
39 Enclavamiento 4 P3.5.1.45 -
P3.5.14 - 2
40 | Enclavamiento 5 P3.5.1.46 | - =
P3.5.1.11 -
41 Enclavamiento 6 (Ranura O) P3.5.1.47 - e
42 Enclavamiento 7 (Ranura O) P3.5.1.48 - o O- 2
43 | Enclavamiento 8 (Ranura C) P3.5.1.49 | - L el
44 Funcién RO1 (Ranura D) P3.5.34.1 - B2ARN )
45 Funcion RO2 (Ranura D) P3.5.3.4.2 -
46 Funcién RO3 (Ranura D) P3.5.3.4.3 - |d ‘ ‘
47 Funcion RO1 (Ranura E) P3.5.3.5.1 - s . PARO PREPARADO I/0
48 | FuncionR02 ___ (RanuraF) | P3.5.3.52 | - Acceso a la pagina de control o Retdpanei P>
Permite ajustar la presién de trabajo y monitorizar los
*RanuraC_ - Ranura D: Ranura B - valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presién y
. L. , . . estado). Frecuencia de sa Intensidad Motor 1
Nota: H asistente automdtico de puesta en marcha s6lo debcjr,l realizarse ]a primera vez que se Pulse el botén FUNCT -> Seleccionar Pagina de control y 0. 008z 0.00
configura el convertidor. Activarlo de nuevo implica la restauracion de los pardmetros a sus valores confirme con el botén OK Valor Actual 1 PID Estado Multibomba
por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir alment M3 Pardmetros 3.79bar Detenido
. J




V100ALOW - Multimaster_2bombas 2Maestros 1Transductor 050 M

( N\
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param. Valor tg
) ) Men( principal> Ajustes usuario—~> Copia de seguridad LS !
1| Asistente de variador P6.5.1 Roataurnt pa?én?etrjos bor Jsuario> Cop 9 > r———— Tt —— —— +HOF—r—————
2 Idioma P6.1 Espanol ok th Lo
3 Iniciar asistente? - S | ] [ f \ ‘ ﬂ “ |
4 Aplicacion P1.2 Multimaster | |
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) R EY) ‘ & / |
6 Tension nominal motor | P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor Lhiety | | ey |
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor VACON VACON
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor i \ (i |
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor S e¢e ® 94
10 | Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor [ ‘ | |
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo) ’ |
12 Frecuencia maxima referencia P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg ‘ |
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5 seg 7N TN
15 | Asistente de aplicacién? - S ( Mﬂ;{’ 7 (Motor 2}~
16| Lugar de control P3.2.1 Terminal /O ./ \C
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ — —
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) '
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 A («
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales control E/
22 Rango Al2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/ 4-20mA
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal OFF OFfF
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID VA R I A D D R 1 ON % VA R I A D D Q 8 ON %
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) RS-485 RS-485
26 Funcic'm dormir? — s Terminaclion Terminacién
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima)
28 | Retraso dormir 1 P3.13.5.2 | 10seg (>tiempo de aceleracion) o | h b | b
29 | Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) AP E4 . DL Hlaizlall QN2
30 Modo Multimaster P3.15.1 Multimaster ol Bl sl k2] A AR ot il o Rl B Ab
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variador1-bomba 1) NUmero de equipo dentro del grupo o | o P I 1o
32 Marchay Valor Act P3.15.4 Senales conectadas s|wjwin]o© <|m OPT-F3 Slwjwin~]o <|m OPT-F3
33 N¢ de bombas P3.15.2 2 1 0 0 l
34 | Enclavamientos P3.15.5 Sn Usar (] 1"
35 Potacion automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) PEe——— \(_O PEe—d—— L
36 Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h PE PE
37 Limite conexién/desconex. Aux. | P3.15.13 5% (\] [{\J
38 Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 5s Y_@ @_Y
PE PE
Menu Parametros (*)
39 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 31.00Hz
40 | Limite bombas para rotacién P3.15.12 | 1 Xlz (—Mar(ha] Xf f—MarthaZ
* RanuraC: - RanuraD: - RanuraE - O ® v > e
Transductor _D|— =1N4004
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el \_ 4-20mA
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ( i N [

, , _ , _ Acceso a la pagina de control paro |G [preparaca] | 1/0
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . o . o E Ref. 1 Panel PID -
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los g

valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00% 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). b § &
. . . . . . P . ., . Frecuencia de sa IntensldadMotarl N 1
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin condituir ningdn tipo de 0.00Hs 0.0A S
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T mual' T ST T §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% betenido
(. AN / U




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 77 % VARIADOR 2 7 Q%

ON ON
RS—483 RS—-483
Termlinocldén Termlihaclon
5| o 5w
+ || = w | @ + || > 0 | @
od ] od < | A — bl e ol ad <+ | A — = | =
<C <T o = M v 7] <C <T o P / 7] )
Lol [} + J Lol ¥ o Lol Lol —+ J Lol [ v
tl" Lrl') \|D I"‘|‘~ &) <|I Elil OPT-F3 tlt' Lr|7 \|D I"‘l‘\ 0|C) <|E I’—‘ll OPT-F3
—H I L
PEo—— [ PEe———
PE I PE
N\ f\
I 1"
\L@PE PE@—T
NP -Marcha 1 N/ -Marcha 2
@—@ A 6 o [—[>|—=1N4004]
Transductor
4-20md

Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

(T ) (T N\ (T N\
PARO PREPARADQ I1/0 , PARO PREPARADO 1/0 , PARO PREPARADO 1/0 .
|G|Men.3 ppi‘ncipal‘ Navegar al menu |G‘Lju5tes L‘isuario| Navegar al submen( = |c‘cOpiaSeglpidad |pa Seleccionar una de las dos
1h: ne m: n 6.5 ID:2487 P 6.5.2
@1/0 y hardware
(10)

“Ajustes de usuario” (M6) “Copia de seguridad de opcionesy pulsar Ok:

Seleccidn de idioma
Espariol
Ei]CopiaSeguridad param

E‘ Rest.Parédm.Defecto

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

\%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

@ Favoritos DComparacién Pardam.

(7)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)
(4) (E1) Rest. desde Panel

J/ \& J \& J

{8 )

J




V100ALOW - Multimaster_3bombas 3Maestros 1Transductor _050b

Vs

( )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param Valor A
; : Menu principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad L —*
1 Asistente de variador P6.5.1 Roataurnt pa?én?etrjos bor defectoe P 9 K i S B e el e ol e e B I o Al
2 Idioma P6.1 Espariol
3 Iniciar asistente? - S | HHI | ‘ [HHI | | HHI |
4 Aplicacion P1.2 Multimaster | | |
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) & ‘ £ ‘ & ‘
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor Lz ‘ Lz ‘ Lz ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor VAN ‘ VACUN ‘ VACUN ‘
9 Corriente nominal motor | P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor Y g W u ; ;Y Y ; Y.;
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor ‘ ‘ ‘
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz ‘ ‘ ‘
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacion? - S
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/0O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10bar (Transductor tipo 0-10 bares) ' N\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 = c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales control E/
22 Rango Al2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/ 4-20mA
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal N — o ] , . P - - N - -
24| Fuente Feferenda 1 P3.13.2.6 | Fef. 1 Panel PID VARIADOR ol | VARIADOR 2 oFH VARIADOR 3 F R
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) RS-485 Rs-485 RS-485
26 FunCIC')n dorm|r7 _ s Terminacion Terninacién Terninacion
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) sl § sl BN
28 | Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracion) Slulzlal o 2|2 | ElalZ gl 2|2 sl 12la ] o Q2|
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) SISIYIs(a 2121 SIS1Y518 21e SISI¥I&18 21g
30 | Modo Multimaster P3.15.1 Multimaster Ry N . ool Ay . Ay ar | B
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variadori-bomba 1) Nimero de equipo dentro del grupo e manE — At 1r — At T T —
32 | Marchay Valor Act P3.15.4 Sefales conectadas i v f l fi i
33 N® de bombas P3.15.2 3 S v S - | =T -
34 | Enclavamientos P3.15.5 Sin Usar T i e PE FT N { ® PE i ope P 5 t ® PE
35 Rotacién automética P3.15.6 Habilitado (Intervalo) i [ (] (]
36 [ Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h Y_' _ o | T
37 | Limite conexién/desconex. Aux. | P3.15.13 5% FE PEe— PE Ee—
38 Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 5s
N/ -Marcha 1 XZ /—Mar(ha 2 \/ /fw":artha 3
Menu Parametros (*) T ‘ Té l
39 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 31.00Hz Q i e e e
40 Limite bombas para rotacién P3.15.12 1 AN
4-20mA
* RanuraGC: - RanuraD: - RanuraE -
=1N4004
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el \_ oF )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ( i N ( )
, , _ , _ Acceso a la pagina de control paro |G [preparaca] | 1/0
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . o . o E Ref. 1 Panel PID -
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los g
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00% 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). b i § &
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuendia, sin congtituir ningdn tipo de F”E”E”CE’;;H’: I”“"““E‘WS‘SX 24
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T mual' T ST T §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% betenido
L J/ Y,




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 27 & VARIADOR 2 77 H VARIADOR 3 77 &

ON 0N OnN
RS-485 RS—485 RS-485
Terminacion Terminacion Terminacion
5| o b | o 5|0
+ |1 | > o | + |1 | > | m + |0 | > |
(AW I A W IR S e [ ~ | =+ U|lu| | Al e < | = (o U I  WIRN B  m  Y <~ | =
T |l |lu| =] = | » T |l |lu| = | & v | v T|<<c|u|=|/ v | v
Ll | W | + | W] v | Wl | W | + | W3] v | Ll | W | + | W] LW v | v
<§ u% \b PL &3 <£ CE OPT-F3 <§ u% \b PL cb Jr da OPT-F3 Jr u% \B rL cb <£ CB OPT-F3
‘ N N é N\ N\ ‘
I I I
PEe——— PEe—a— PEe———
PE PE PE PE
N A n N\
I ] 11 T |
T—@F’E PE®—T L@pg F’E@J
R o -Marcha 1 N -Marcha 2 N/ -Marcha 3
@ o 6 o o [—[>|—=1N4004]
Transductor
4-20mA

Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ 4 N\ (T
PARO |G|PREP{ARADO.‘ . ‘ 1/0 Navegar al men PARO |G‘ PlREPARADOl . | I/0 Navegar al submend PARO |C‘PRE?ARADO| . | 1/0
Menu principal Ajustes usuario E' CopiaSeguridad pa

D: ne D: M 6.5 « . . 10:2487 P 6.5.2
Copia de seguridad de

— I/0 y hardware
(10)

Seleccionar una de las dos

opcionesy pulsar Ok:

“Ajustes de usuario” (M6) Seleccidn de idioma

Espariol
[j CopiaSeguridad param

E‘ Rest.Parédm.Defecto

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

\%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

Favoritos Comparacidén Param.
@ ]i—l ; @ Rest. desde Panel

(7)

(@) (4)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

J

J




V100ALOW - Multimaster_4bombas 4Maestros 1Transductor 050c M

4 N\ )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param. Valor —
: : Menu principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad P
1 Asistente de variador P8.5.1 Fbstau?ar pa?én?etrjos por defecto9 P 9 i C — Tt — — — T — — — 1| — —— =% T -
2 Idioma P6.1 Espanol f T ﬁ T
3 Iniciar asistente? - S ‘ HH ‘ ‘ (HH ‘ ‘ (HHI ‘ ‘ (HH ‘
4 Aplicacion P1.2 Multimaster | | | |
5 | Tipo motor P3.1.2.2 Induccién__(Acorde al tipo de motor) soe | sos | X | YT |
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor VACON ‘ VACON ‘ VACON ‘ VACON ‘
8 | Velocidad nominal motor | P3.1.1.3 | Acorde datos placade motor ‘ ‘ ‘ 21 ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor ‘ ‘ ‘ ‘
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maxima referencia P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacion? - S
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/0O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10bar (Transductor tipo 0-10 bares) ' N\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 = c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales control E/
22 Rango Al2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/ 4-20mA
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID — > — — — —
o5 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) VARIADOR VARIADOR 2 [F % VARIADOR 3 I % VARIADOR 4 5F 2
26 Funcién dormir? - S Terriragtn Tormiatin Terrinacita
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) = T i m
28 | Retraso dormir 1 P3.13.5.2 | 10seg (>tiempo de aceleracion) alalzlal ol |8 alolzlalLl 18]8 slalzlal ol 1818 dlalzlalLl |8
29 | Nivel despertar 1 P3.13.5.3 | x.xxbar (Inferior ala Presidn de trabajo) alw|¢s|d) & GlS|%8|8| |2|E wlu|¥|E|d) (&8 ala|v|s|d) |2
30 | Modo Multimaster P3.15.1 Multimaster tlololdle T tplblels] lzlal ore slelols ldl wrrs ARARIENE T ol e |
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variador1-bomba 1) NUmero de equipo dentro del grupo 1 T il
32| Marchay Valor Act P3.15.4 Sefales conectadas {oee  PEE Lore Lape  PEt Uore Lope PR s
33 | N° debombas P3.15.2 4 f i T f f f
34 Enclavamientos P3.15.5 Sn Usar A | o ee e [ oee e
35 Rotacién automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo)
36 | Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h /-Marcha 1 J -Marcha2 S/ /Marcha3 7 Marchat
37 Limite conexién/desconex. Aux. | P3.15.13 5% [ Y f f f J
38 Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 5s
Menu Parametros (*)
39 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 31.00Hz
40 Limite bombas para rotacién P3.15.12 1
* RanuraGC: - RanuraD: - RanuraE -
—F = 1N4004
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el \_ )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ( i N ( )
Acceso a la pagina de control paro |G [preparaca] | 1/0
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . o . o E Ref. 1 Panel PID -
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los g
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00% 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). b i § &
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuendia, sin congtituir ningdn tipo de F”E”E”CE’;;H’: I”“"““E‘WS‘SX 24
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T mual' T ST T §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% betenido
g J J/ Y,




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 OF VARIADOR 2 OF VARIADOR 3 UF VARIADOR 4 OF
RS-483 RE-485 RS-485 RE-485
Ternlnaclén Termnaclén Termlraclén Termlnoclén
+ | + | + | + |
+ | 1| > @ | ® + 11 |= ® | ® + 1 |> ® | @ + |1 |> ® | ®
(S I VI N o = I = | = [V NI B ol = i =+ | = LS I (NI = =+ | = |l d|l | B = =+ | =
L ||| Z |2 ] L ||| Z |~/ 2B T | L || Z| = [N T | T |d|Z | R W
Ll W+ |9l o | o2 [ I I (Y o | ¥ Ll || + | O v | o2 Ll ||+ | O] W v |
v wloltlo a|m| oer-ra <|wlolt o <|la| wr+s <lwlolr|o a|m| oer-rs < wlolt|o <|m| wera
L 1o N nd | 0l
I Il I I I
PE®e——— \ PE PEoﬁ—::: ) PE PE PE@;:» ) PE \f_® PE PE@::: PE
I | o Il | I |
T—@F’E F’ED—T lr—aPE F’E@—T lL@PE PE@—T

-Marcha 1 (—Martha 2 f—Martha 3 “Marcha 4

Tronscuctor
4-20ma

[—[>|— - 1N4004]

Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

) (T N\ (T )\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOI | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustes d i0” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d idad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
I/O y hardware justes de usuario” (M6) Seleccién de idioma pia de seguridad de ya Rest.Param.Defecto opcionesy pulsar Ok
(10) Espafiol . » “ »
parametros’ (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

Ajustes usuario [jCopiaSegur‘idad param (8%) Guardar en Panel
(5) (7)) =
@Favoritos DComparacién Param. (@ Rest,, qusas Pl - “Restaurar desde panel” (P6.5.3)
- (4) ° :
\U J \ J \_ J

J




V100ALOW - Multimaster 5bombas 5Maestros _1Transductor 050d M

e N\
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param. Valor
. . MenU principal> Aj ri i ri e —
1 Asistente de variador P6.5.1 e o Sa‘?gn?etrﬁ’sgp%srléséic?f Copia de seguridad—> e T 1]
2 Idioma P6.1 Espariol
3| Iniciar asistente? - S | HH | HH | HH | | 1N | | 1N
4 Aplicacion P1.2 Multimaster & ‘ & ‘ & ‘ 5 ‘ 5
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) Ley Heey tees e LiLeLs
6 | Tension nominal motor | P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor VACON] | VACON] | VACON| | VACON]| | VACON
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor § [ [ [ ¥ ‘ ¥
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor ‘ ‘ ‘ |
10 Coseno phi P3.1.15 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo) Wotord @/ @/ @ @
12 Frecuencia maxima referencia P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacion? - S
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/0O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) '
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 = c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales control E/
22 | Rango Al2 P3.5223 | 2-10V/4-20mA VARIADOR 1 EZ7 Q4 VARIADOR 2 %7 R VARIADOR 3 o7 H VARIADOR 4 U7 H
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal L T e (s
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID T, T, T, T
25 | Referencia panel 1 P3.13.2.1 | x.xxbar (Presion de trabajo) sle|zlo|-| 2|2 alszlels] |28 tlelz]=la] 22 sal3]als| |82
26| Funcion dormir? - S Sl Bl ) (G BE o) (GEEEE BRI ) (EEEEE EE]
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) I HI ﬂl \“nl ﬁl m ml m 8
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracién) R = | - | . | -
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) f f f i i i il 3
30 | Modo Multimaster P3.15.1 Multimaster Tore oE o Care pEe] |- o Lare
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variador1-bomba 1) NUmero de equipo dentro del grupo
32 | Marchay Valor Act P3.15.4 Sefales conectadas SIZ f et ﬁz f e Xlz f Horihes Xf f ke
33| N° de bombas P3152 | 5 'S ¢
34 Enclavamientos P3.15.5 Sn Usar s
35 Rotacién automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo)
36 Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h VARIADOR 5 IF
37 Limite conexién/desconex. Aux. | P3.15.13 5% T
38 Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 5s ARE sla
Menu Parametros (*) alelels EH wrs
39 [ Limite frecuencia pararotacion | P3.15.11 31.00Hz 4 ]
40 Limite bombas para rotacién P3.15.12 1 . e Tore
—)
PE-—r
* RanuraC - RanuraD: - RanuraE - rnas
=1N4004
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el \_ Jf oF
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ( i
, , _ , _ Acceso a la pagina de control paro |G [preparaca] | 1/0
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . o . o E Ref. 1 Panel PID -
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los g
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00% 88
LIMMACGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacion y recomendaciones induidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). Y i § &
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuendia, sin congtituir ningdn tipo de F"“”E”CE’;;H’: I”“"““E‘WS‘SX 24
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T Actual' T ST T §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% betenido

r




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 37 VARIADOR 2 =i VARIADOR 3 57 H VARIADOR 4 ol

0| o |0 B | n 0| n
+ 1> @ | m + 1> | o + |1 |> o m +1 1> | @
Ly VIV I o = ] = | =+ Ly VAN NI B o = ) = | =+ LLV N R I o = ) =+ | = LoV IRV I o = BT =+ | =+
b S = o IV -y =] @l L|<IT|u|=|~2 @l << |<C|u|=Z |2 ARy <L |(<Cc|u | =4 LA RY]
Ll | + (L=l T =4 [+ Ll | L + 0w o | [Py ) + [S= 0y ) o | 0 Ll Ll + [h=] Ll o | O
v wlo|t|e i|m| s +|wle|t e c|m| o v |b|o|[t e || o v wlolt]e || oerrs
L ni [ nJ_. [ 4 nL [ g
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Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ 4 N\ (T N\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOI | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustesd rio” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d ridad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
(3] /0 ¥ harduare justes de usuario” (M6) (o) Seleccion de idiona pia de seguridad de yal Rest. Paran.befecto opcionesy pulsar Ok:
(10) ) Espafiol

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

[j CopiaSeguridad param

(7) \%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

@ Favoritos DComparacién Pardam.

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

(4) (E1) Rest. desde Panel
J \& J \& J

{8 )

J




V100ALOW - Multimaster_6bombas 6Maestros 1Transductor 050e

e ( )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Parédm Valor
1 Asistente de variador P6.5.1 %es?gu;r);irncipgle Ajustes usuario—> Copia de seguridad—> %j
parédmetros por defecto P T — i T — T4 — = z
I i el =il il i i W | i W
3 Iniciar asistente? - S | ‘ | ‘ | ‘ | | |
4| Aplicacion P1.2 Multimaster ERTES TS X2 ERX) \ KT \ X \
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) VACON ‘ VACON \ VACON \ VACON VACON VACON
6 | Tension nominal motor | P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor v ‘ v || ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor ‘ ‘ ‘
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor @ fratord @ frotond
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor > >
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maxima referencia P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacion? - S
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/0O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10bar (Transductor tipo 0-10 bares) ' N\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 = c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales control E/
22 | Rango Al2 P3.5223 | 2-10V/4-20mA VARIADOR 1 ZFJ VARIADOR 2 %@ VARIADOR 3 U H VARIADOR 4 %7H
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal I s e, S
24| Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 | Ref. 1 Panel PID o o N e
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) slalzle|al |2]3 slel3le|a]| 213 $lel3lzla] 2|3 alelzlzla] 2]3
26 Funcién dormir? - S alalilal Tilel o alalal il e alnlclal 1als) o Sl el o
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) LTy T T T2
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracién) PE T [ S el ape  PE = Core Loee
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) i i i i i i i 3
30 | Modo Multimaster P3.15.1 Multimaster Lowe eed o e |- -
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variador1-bomba 1) NUmero de equipo dentro del grupo
32 | Marchay Valor Act P3.15.4 Senales conectadas Xlz f ! Xlz f et XJZ f e Xf ( e
33 | N® de bombas P3.15.2 6 ¢ .
34 Enclavamientos P3.15.5 Sn Usar =
35 Rotacién automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo)
36| Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h VARIADOR 3 G7§| | VARIADOR & g7
37 Limite conexién/desconex. Aux. | P3.15.13 5% g reracin
38 | Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 | 5s H AR Fﬂ H iR Fﬁ
Menu Parametros (*) . AP IS T T wres : Y T & ores
39 [ Limite frecuencia pararotacion | P3.15.11 31.00Hz i et il
40 | Limite bombas para rotacion P3.15.12 | 1 . Larelane =gy e
pA— f 1
F’E’—’ LPE PEO—l‘
* RanuraC: - RanuraD: - RanuraE - Marcha 5 T
. T i Dt =004
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el \_ )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ( i A
Acceso a la pagina de control paro |G [preparaca] | 1/0
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . o . o E Ref. 1 Panel PID ™
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los g
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00% 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). b i § &
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuendia, sin congtituir ningdn tipo de F"“”E”CE’;;H’: I”“"““E‘WS‘SX = 5
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T Actual' T ST T §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% betenido
(. . J




Anexo - Ampliacién esquema de control
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Li|uf+|i5]|w o | o Lifuw |+ |5 o | o Li|ui|+ |5 o | o L ||+ [5]w o | o
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Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ (T N\ (T N\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOl | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustes d rio” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d ridad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
(3] /0 ¥ harduare justes de usuario” (M6) (o) Seleccion de idiona pia de seguridad de yal Rest. Paran.befecto opcionesy pulsar Ok:
(10) = Espafiol ; "
parametros’ (M6.5)

- “Guardar en Panel” (P6.5.2)

Ajustes usuario [jCopiaSegur‘idad param (8%) Guardar en Panel
(5) (7) =
@Favoritos DComparacién Param. (5 vest, aesde Paiel - “Restaurar desde panel” (P6.5.3)
-] {=) T fesr o
J \& J \& J
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V100ALOW - Multimaster_7bombas_7Maestros _1Transductor_ 050f

e 4 N
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Pardm Valor
) ) Menu principal—> Ajustes usuario—> Copia de seguridad B ! !
1 Asistente de variador P6.5.1 Roataurnt pa?én?etrjospor defectoe P 9 > S R = H o s Tt ST
2 Idioma P6.1 Espaﬁol HH | T HH | T H‘ | T | T H | T | { HH |
3 Iniciar asistente? - g LRy s | Fas | Fa | Faee ] | Fase ] | e |
4 Aplicacion P1.2 Multimaster VACON] | VACON] | VACON]| | VACON]| | VACON] | VACON] | VACON] |
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) | ¥ | (2] | k23 | | | |
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor | l | | H_ | | | |
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor L L L
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor e @j/ oo o o o 52
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.15 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maxima referencia P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacion? - S
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/0O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) 4 )\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 A C
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales control E/
22 | Rango Al2 P3.52.23 | 2-10V/4-20mA VARIADOR 1 ¥FB| [VARIADOR 2 FF®| |VARIADOR 3 UFR| | VARIADOR 4 IFH
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal s S s B
24| Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 | Ref. 1 Panel PID Ap i i i
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) Sldlzlelz] |3]2 dld|z)els] [2]% Gld|zlelz| [2]2 Gld|zlelal |28
26 Funcién dormir? - S Slalnlilel alal e Slalalilal 15]e] e Sl 1ilal o SLalali el 1als] e
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) [ }ﬁ ‘n‘l M ‘n‘l H ﬁl ‘LI"I :
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracién) P [R—— | S = | I B = |
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) f il i fi f fi i 3
30 | Modo Multimaster P3.15.1 Multimaster Lore peet Loee e - o e
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variador1-bomba 1) NUmero de equipo dentro del grupo
32 | Marchay Valor Act P3.15.4 Sefales conectadas XJZ { et Xf f rean? Xf { toran? Xlz ( ot .
33 N® de bombas P3.15.2 7 ¢
34 Enclavamientos P3.15.5 Sin Usar T
35 Rotacién automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo)
36 Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h VARIADOR 5 57 VARIADOR & o7 H VARIADOR 7 7§
37 Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 5% e st it
38 | Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 | 5s AR Fﬂ ARR Fﬂ ARR Ble
Menu Parametros (*) \ blold f ,‘; e blb | “I .‘g e L =;< L o
39 | Limite frecuencia pararotacion | P3.15.11 31.00Hz i e e H ]
40 | Limite bombas para rotacion P3.15.12 | 1 . Lerclene Larelore iy e
pa— 0 1 I 0
P[O—Y Y—QP[ FEo—T \{—cPE PE.—I{
* RanuraC: - RanuraD: - RanuraE - Martna's " Mareha 6 Mercha 7
. T T ( Dt =104
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ' i N )
Acceso a la pagina de control pero | [preparado] | 170
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . o . o E Ref. 1 Panel PID ™
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los g
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00 % 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informadién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). 3 ! B &
orientar en el desarrollo de aplicadiones de bombeo empleando convertidores de frecuenda, sin constituir ningtin tipo de F"em"“(‘; ;(:Hj I”“"“““S‘S: 2 0
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T mual' T S §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% Detenido
L g / \ J




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 OF VARIADOR 2 K| |VARIADOR 3 ¥F®| [\VARIADOR 4 OoFK
RE-485 RE-485 RE-485 RE-485
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+ | + | + | + |
+ 1| > g g + 1| > g g + 1] > Q g + [ 0| > Q g
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Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ (T N\ (T N\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOI | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustes d i0” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d idad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
(3] /0 ¥ harduare justes de usuario” (M6) (o) Seleccion de idiona pia de seguridad de yal Rest. Paran.befecto opcionesy pulsar Ok:
(10 ) £ Espafiol . ” « »
parametros’ (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

[j CopiaSeguridad param

\%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

@ Favoritos DComparacién Pardam.

(7)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

(4) (E1) Rest. desde Panel

{8 )
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V100FLOW - Multimaster_8bombas 8Maestros 1Transductor_050g

e 4 N
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param. Valor
1| Asitontede variador Pos1 | Mopipricpel> Bilesusaros Gpadesequidad> | | | (=i = e e e e e e e e e e
2 | Idioma P6.1 Espariol T | T | T | T | I | Ho | T |
3 Iniciar asistente? , g i | R A | A | R | FEE | A | TEE |
4 Aplicacion P12 | Multimasier a2 N5 L% e A - s A % s - a
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) i } 17 } i } i } i } l } i } J-' }
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor I I
7 Frecuencia nominal motor | P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor () & ey @/ oy oz
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.15 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maxima referencia P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacion? - S
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/0O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) 4 )\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 = c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales control E/
22 | Rango A2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/4-20mA VARIADOR 1 &7 J VARIADOR 2 o7 N VARIADOR 3 Ir® VARIADOR 4 &M
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal e e L L
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID T3 T T T
25 | Referencia panel 1 P3.13.2.1 | x.xxbar (Presion de trabajo) 5613 e|| |8]% FFEEEREE AR als|3|s]x| (B8
26 Funcién dormir? - S Sl ] 1] e lolilal 1ele] v Salalilal 5L o alallal il wn
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) Lo i T T O -
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracién) P Vope Pt AT — LI [ — ot Lare
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) i f) f fi i i f 3
30 | Modo Multimaster P3.15.1 Multimaster |- peal U pea] Leore o ...
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variador1-bomba 1) NUmero de equipo dentro del grupo e o i s
32 Marchay Valor Act P3.15.4 Senales conectadas XIZ f XJZ f SIZ f XJZ f
33 | N® de bombas P3.15.2 8 ¢ £
34 Enclavamientos P3.15.5 Sn Usar e
35 Rotacién automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo)
36 Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h VARIADOR S 7 Q VARIADOR 6 i VARIADOR 7 o VARIADOR 8 574
37 Limite conexién/desconex. Aux. | P3.15.13 5% Temragen o Tornmcen Torinen
38 | Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 | 5s ARR Eﬂ ARR Fﬂ AR W ARR ale
Menu Parametros (*) SRS old] e EAFARSES ald] wer blo|d ld| e SFAFAES ald] wew
39 | Limite frecuencia pararotacion | P3.15.11 31.00Hz £ i ] ] Al
40 | Limite bombas para rotacion P3.15.12 | 1 .  Larclere  regy  Lrelape meie Lorelore P g e
f— I 1 I 1] i I
peet Pe peeat Lare pEe] Care oo
* RanuraC. - RanuraD: - RanuraE - Harcha § “Marzha ~Marcha 7 “Marcha 8
N i T ( il i T
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ' N )
Acceso a la pagina de control pero | [preparado] | 170
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . o . o E Ref. 1 Panel PID -
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los g
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00 % 88
LIMITAGON DE FESRONSIBLIDAD:  La informacion y recomendaciones induidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). ad ! 8 &
orientar en el desarrollo de aplicadiones de bombeo empleando convertidores de frecuenda, sin constituir ningtin tipo de F"em"“(‘; ;(:Hj I”“"“““S‘S: 24
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T mual' e BT §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% Detenido
L g / \ J




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 ©oF VARIADOR 2 oF VARIADOR 3 ©oF VARIADOR 4 OoF
RE—483 RE-483 RE-481 RE—483
Terminaclén Terninoclén Ternlnackn Terminacién
+ |1 + |1 + 1 + [
+ |1 |= oo + |1 ]|= ®|® L I @ | o +|1|= oo
ol (8o =+ | = =83 |o =+ | = alul= (8] o = | = ool = (8] = | =
<L|<T|u|[Z |2 W Tl |d|Z |2 [ K% < |l<c|u|[Z| 2 (A% <L|<|u|[Z|~A [ %R
Ll + |3 02 | o Ll | + [S= 0y ) =" I ="4 Ld Ll + (L=l ) 0 | o Ll | + (=} Ll 02 | o
‘If L‘n 1] r'l“ 4': ﬂll OPT-F3 ‘:II' L}J ID r'l“ 4': I'-'l’:l OPT-F3 ‘!l‘ lrl) ‘j r'l“ [+4] 4': E{:l OFT-F3 ‘Ii' |}] rl“ 0 ‘ﬂI[ ﬂll OFT-F3
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Tronsductaor
4-20mA
VARIADOR 5 ©F VARIADOR 6 oF VARIADOR 7 O VARIADOR 8 oF
T Rsl_qﬁién T RS;435|6 T RST“BEI& T RSI_“ﬁib
+ |1 + |1 + 1 + [
+ |1 | = g 8 + |1 | = 8 g + 0| > g g + |1 | > g 8
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Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ (T N\ (T N\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOI | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustesd rio” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d ridad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
I/O y hardware justes de usuario” (M6) () Seleccién de idioma pia de seguridad de ya Rest.Param.Defecto opcionesy pulsar Ok
(10) Espafiol

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

[j CopiaSeguridad param

\%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

@ Favoritos DComparacién Pardam.

(7)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

(0 (4) @ Rest. desde Panel
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V100ALOW - Multifollower_2bombas 2Maestros 1Transductor 051

Vs

( )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param Valor i 4
! ] Menu principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad L3 g
1 | Asistente de variador P6.5.1 Roataurnt pa?érr?etrjos bor Jsuario-> Cop 9 > r———— Tt —— —— +HOF—r—————
2 Idioma P6.1 Espanol ik Lo
3 Iniciar asistente? - S | ] [ f \ ‘ ﬂ “ |
4 Aplicacion P1.2 Multimaster | |
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) R EY) ‘ & |
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor R ‘ | ey |
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor VACON VACON
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor 0 \ i |
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor R XX ®
10 | Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor [ ‘ | |
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo) ’ |
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg ‘ |
14 | Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5 seg 7N TN
15 | Asistente de aplicacién? - S ( Mﬂ;{’ 7 (Motor 2
16| Lugar de control P3.2.1 Terminal I/O ./ ‘\j
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ — — )
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10bar (Transductor tipo 0-10 bares) ' N\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 A c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales cont I’O| E/ e
22 Rango Al2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/ 4-20mA
23 Inversion error PID P3.13.1.8 Normal OFF OFF
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID VARIADOR 1 ON % VARIADOR 2 ON %
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) RS-485 RS-485
26 Funcic'm dormir? — S Terminaclion Terminacién
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima)
28 | Retraso dormir 1 P3.135.2 | 10seg (>tiempo de aceleracion) o | h b | b
29 | Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presidn de trabajo) AP E4 . DL Hlaizlall QN2
30 Modo Multimaster P3.15.1 Multifollower ol Bl sl k2] A AR ot il o Rl B Ab
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variadori-bomba 1) Numero de equipo dentro del grupo o | o P I 1o
32 Marchay Valor Act P3.15.4 Sefnales conectadas s|wjwin]o© <|m OPT-F3 Slwjwin~]o <|m OPT-F3
33 N¢ de bombas P3.15.2 2 1 0 0 l
34 | Enclavamientos P3.15.5 Sn Usar (] 1"
35 Potacion automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) PEe——— \(_O PEe—d—— L
36 Intervalo rotacién P3.15.8 0.0h PE PE
37 I1_|_'mite conexién/c;gsconex. Axx. E33.1 5.13 5% (\] [{\J
38 iempo conexion/desconex. Aux. 15.14 5s Y_@ o—Y
PE PE
Menu Parametros (*)
39 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 31.00Hz
40 | Limite bombas para rotacién P3.15.12 | 1 Xlz (—Mar(ha] Xf f—MarthaZ
* RanuraGC: - RanuraD: - RanuraE - O = v > e
i ai < : ; . Transductor —{>|— =1N4004
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el \_ 4-20mA )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ( ] N [
, , _ , _ Acceso a la pagina de control paro |G [preparaca] | 1/0
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . . . o E Ref. 1 Panel PID -
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los R
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00% 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). b i § &
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuendia, sin congtituir ningdn tipo de F”E”E”CE’SSH‘: I”“"““E‘WS‘SX 24
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T mual' T ST T §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% betenido
L J/




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 77 % VARIADOR 2 7 Q%

ON ON
RS—483 RS—-483
Termlinocldén Termlihaclon
5| o 5w
+ || = w | @ + || > 0 | @
od ] od < | A — bl e ol ad <+ | A — = | =
<C <T o = M v 7] <C <T o P / 7] )
Lol [} + J Lol ¥ o Lol Lol —+ J Lol [ v
tl" Lrl') \|D I"‘|‘~ &) <|I Elil OPT-F3 tlt' Lr|7 \|D I"‘l‘\ 0|C) <|E I’—‘ll OPT-F3
—H I L
PEo—— [ PEe———
PE I PE
N\ f\
I 1"
\L@PE PE@—T
NP -Marcha 1 N/ -Marcha 2
@—@ A 6 o [—[>|—=1N4004]
Transductor
4-20md

Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

(T ) (T N\ (T N\
PARO PREPARADQ I1/0 , PARO PREPARADO 1/0 , PARO PREPARADO 1/0 .
|G|Men.3 ppi‘ncipal‘ Navegar al menu |G‘Lju5tes L‘isuario| Navegar al submen( = |c‘cOpiaSeglpidad |pa Seleccionar una de las dos
1h: ne m: n 6.5 ID:2487 P 6.5.2
@1/0 y hardware
(10)

“Ajustes de usuario” (M6) “Copia de seguridad de opcionesy pulsar Ok:

Seleccidn de idioma
Espariol
Ei]CopiaSeguridad param

E‘ Rest.Parédm.Defecto

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

\%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

@ Favoritos DComparacién Pardam.

(7)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)
(4) (E1) Rest. desde Panel

J/ \& J \& J

{8 )

J




V100ALOW - Multifollower_3bombas 3Maestros 1Transductor 051b

Vs

( )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Pardm Valor L 15
; : Menu principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad L —*
1 Asistente de variador P6.5.1 Roataurnt pa?érr?etrjos Dot defectoe P 9 > i S B e el e ol e e B I o Al
2 Idioma P6.1 Espafiol
3 Iniciar asistente? - S | HHI | ‘ [HHI | | HHI |
4 Aplicacion P1.2 Multimaster | | |
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) & ‘ £ ‘ & ‘
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor Lz ‘ Lz ‘ Lz ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor VAN ‘ VACUN ‘ VACUN ‘
9 Corriente nominal motor | P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor Y g W u ; ;Y Y ; Y.;
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor ‘ ‘ ‘
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz ‘ ‘ ‘
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacién? - g
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10bar (Transductor tipo 0-10 bares) ' N\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 A c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales cont I’O| E/ e
22 Rango Al2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/ 4-20mA
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal N — o ] , . P - - N - -
24| Fuente Referendia 1 P3.13.2.6 | Pef. 1 Panel PID VARIADOR ol | VARIADOR 2 oFH VARIADOR 3 F R
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) RS-485 Rs-485 RS-485
26 Funcién dormir7 _ S Terminacion Terninacién Terninacion
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) sl § sl BN
28 | Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracion) Slulzlal o 2|2 | ElalZ gl 2|2 sl 12la ] o Q2|
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) SISIYIs(a 2121 SIS1Y518 21e SISI¥I&18 21g
30 | Modo Multimaster P3.15.1 Multifollower Ry N . ool Ay . Ay ar 1 B
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variadori-bomba 1) Nimero de equipo dentro del grupo e manE — At 1r — At T T —
32 | Marchay Valor Act P3.15.4 Sefales conectadas i v f l fi i
33 N de bombas P3.15.2 3 S v S - | =T -
34 | Enclavamientos P3.15.5 Sin Usar T i e PE FT N { ® PE i ® PE & t ® PE
35 Rotacion automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo) i [ (] (]
36 | Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h Y_' _ o | T
37 | Limite conexién/desconex. Aux. | P3.15.13 5% FE PEe— RE Ee—
38 Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 5s
N/ -Marcha 1 XZ /—Mar(ha 2 \/ /fw":artha 3
Menu Parametros (*) T ‘ Té l
39 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 31.00Hz Q i e e e
40 Limite bombas para rotaciéon P3.15.12 1 AN
4-20mA
* RanuraG - RanuraD: - RanuraE -
=1N4004
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el \_ oF )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ( ] N ( )
. , , _ ] , - Acceso a la pagina de control paRo [ [preparaDo] [ 10
odos los variadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma version de software. . . . . o E Ref. 1 Panel PID -
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los R
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00% 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). b i § &
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuendia, sin congtituir ningdn tipo de F”E”E”CE’;;H’: I”“"““E‘WS‘SX 24
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T mual' T ST T §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% betenido
L J/ Y,




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 27 & VARIADOR 2 77 H VARIADOR 3 77 &

ON 0N OnN
RS-485 RS—485 RS-485
Terminacion Terminacion Terminacion
5| o b | o 5|0
+ |1 | > o | + |1 | > | m + |0 | > |
(AW I A W IR S e [ ~ | =+ U|lu| | Al e < | = (o U I  WIRN B  m  Y <~ | =
T |l |lu| =] = | » T |l |lu| = | & v | v T|<<c|u|=|/ v | v
Ll | W | + | W] v | Wl | W | + | W3] v | Ll | W | + | W] LW v | v
<§ u% \b PL &3 <£ CE OPT-F3 <§ u% \b PL cb Jr da OPT-F3 Jr u% \B rL cb <£ CB OPT-F3
‘ N N é N\ N\ ‘
I I I
PEe——— PEe—a— PEe———
PE PE PE PE
N A n N\
I ] 11 T |
T—@F’E PE®—T L@pg F’E@J
R o -Marcha 1 N -Marcha 2 N/ -Marcha 3
@ o 6 o o [—[>|—=1N4004]
Transductor
4-20mA

Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ 4 N\ (T
PARO |G|PREP{ARADO.‘ . ‘ 1/0 Navegar al men PARO |G‘ PlREPARADOl . | I/0 Navegar al submend PARO |C‘PRE?ARADO| . | 1/0
Menu principal Ajustes usuario E' CopiaSeguridad pa

D: ne D: M 6.5 « . . 10:2487 P 6.5.2
Copia de seguridad de

— I/0 y hardware
(10)

Seleccionar una de las dos

opcionesy pulsar Ok:

“Ajustes de usuario” (M6) Seleccidn de idioma

Espariol
[j CopiaSeguridad param

E‘ Rest.Parédm.Defecto

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

\%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

Favoritos Comparacidén Param.
@ ]i—l ; @ Rest. desde Panel

(7)

(@) (4)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

J

J




V100ALOW - Multifollower_4bombas 4Maestros 1Transductor 051c

Vs

~
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Valor —
: : Menu principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad —
1 Asistente de variador Fiestau?ar pa?érr?etrjos por defecto9 P 9 i Fé— — = |t — — — T — — — 1| — —— =% T -
2 Idioma Espanol r T ﬁ T
3 Iniciar asistente? S ‘ HH ‘ ‘ (HH ‘ ‘ (HHI ‘ (HH ‘
4 Aplicacion Multimaster | | |
5 Tipo motor Induccién  (Acorde al tipo de motor) I ‘ T ‘ Y ‘ KREE] ‘
6 Tension nominal motor A4, Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor VACON ‘ VACON ‘ VACON ‘ VACON ‘
8 | Velocidad nominal motor | P3.1.1.3 | Acorde datos placade motor ‘ ‘ ‘ 21 ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor ‘ ‘ ‘ ‘
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacién? g
16 Lugar de control Terminal I/O
17 Unidades de proceso bar Y,
18 Rango minimo 0 bar
19 Rango maximo 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) N\
20 Decimales unidad de proceso 1 A c
21 Fuente valor actual 1 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales cont I’O| E/ e
22 Rango Al2 2-10V/ 4-20mA
23 Inversién error PID Normal
24 Fuente Referencia 1 Ref. 1 Panel PID ——— - — — — —
o5 Referencia panel 1 x.xx bar (Presién de trabajo) VARIADOR VARIADOR 2 [F % VARIADOR 3 I % VARIADOR 4 5F 2
26 Funcién dormir? S Terninadén Tervimcién Tersinogén
27 Frecuencia dormir 1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) = T i m
28 | Retraso dormir 1 10seg (> tiempo de aceleracion) alalzlal ol |8 alolzlalLl 18]8 olzlel Ll 1818 GzlalLl |8
29 | Nivel despertar 1 x.xx bar (Inferior ala Presion de trabajo) alw|¢s|d) & GlS|%8|8| |2|E a(VIE|d| |88 Y85 [
30 | Modo Multimaster Multifollower tlololdle T tplblels] lzlal ore blole il wers blole | T ol e |
31 Numero ID Bomba 1 (para variadori-bomba 1) Numero de equipo dentro del grupo 1 T il
32| Marchay Valor Act Sefales conectadas {oee  PEE e - | I s
33| N° de bombas 4 f i | fi
34 | Enclavamientos Sin Usar I .| e U oee
35 Rotacién automatica Habilitado (Intervalo)
36 Intervalo rotacion 0.0h /~Marcha 1 7 [Marcha2 N Marcha 3 /-Marcha &
37 Limite conexién/desconex. Aux. 5% [ Y f f f J
38 Tiempo conexidn/desconex. Aux. 5s
Menu Parametros (*)
39 Limite frecuencia para rotacion 31.00Hz
40 Limite bombas para rotacion 1
* RanuraG - RanuraE -
—F = 1N4004
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ] N ( )
, , _ , _ Acceso a la pagina de control paro |G [preparaca] | 1/0
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . . . o E Ref. 1 Panel PID -
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los R
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). b i § &
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuendia, sin congtituir ningdn tipo de HISERSHS e e I”“"““E‘WS‘SX 24
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T e §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK betenido
J/ Y,




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 OF VARIADOR 2 OF VARIADOR 3 UF VARIADOR 4 OF
RS-483 RE-485 RS-485 RE-485
Ternlnaclén Termnaclén Termlraclén Termlnoclén
+ | + | + | + |
+ | 1| > @ | ® + 11 |= ® | ® + 1 |> ® | @ + |1 |> ® | ®
(S I VI N o = I = | = [V NI B ol = i =+ | = LS I (NI = =+ | = |l d|l | B = =+ | =
L ||| Z |2 ] L ||| Z |~/ 2B T | L || Z| = [N T | T |d|Z | R W
Ll W+ |9l o | o2 [ I I (Y o | ¥ Ll || + | O v | o2 Ll ||+ | O] W v |
v wloltlo a|m| oer-ra <|wlolt o <|la| wr+s <lwlolr|o a|m| oer-rs < wlolt|o <|m| wera
L 1o N nd | 0l
I Il I I I
PE®e——— \ PE PEoﬁ—::: ) PE PE PE@;:» ) PE \f_® PE PE@::: PE
I | o Il | I |
T—@F’E F’ED—T lr—aPE F’E@—T lL@PE PE@—T

-Marcha 1 (—Martha 2 % f—Martha 3 XJZ “Marcha 4
OI : I L — —

Tronscuctor
4-20ma

[—[>|— - 1N4004]

Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

) (T N\ (T )\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOI | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustes d i0” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d idad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
I/O y hardware justes de usuario” (M6) Seleccién de idioma pia de seguridad de ya Rest.Param.Defecto opcionesy pulsar Ok
(10) Espafiol . » “ »
parametros’ (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

Ajustes usuario [jCopiaSegur‘idad param (8%) Guardar en Panel
(5) (7)) =
@Favoritos DComparacién Param. (@ Rest,, qusas Pl - “Restaurar desde panel” (P6.5.3)
- (4) ° :
\U J \ J \_ J

J




V100ALOW - Multifollower_5bombas 5Maestros 1Transductor 051d

Vs

Asistente automatico

Pasos Descripcion Valor
; : Menu principal> Aj ri i ri
1| Asistente de variador HataLbar parametros por dotacie 02 (o seguridad—
2 Idioma Espafiol
3 Iniciar asistente? g
4 Aplicacion Multimaster
5 Tipo motor Induccién  (Acorde al tipo de motor)
6 Tension nominal motor Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor Acorde datos placa de motor

10 Coseno phi

Acorde datos placa de motor

11 Frecuencia minima referencia

30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)

12 Frecuencia maxima referencia

50 Hz

8 3B 3|8 3|8 3.
B feo| 0| = 2 6o -
| o o] = [en| = [es| o |

s

==

Esquema de potencia

| |
‘ 6]
|
|
|

Motor3
3

13 Aceleracion 1 5 seg
14 Desaceleracion 1 5seg
15 Asistente de aplicacién? g
16 Lugar de control Terminal I/O
17 Unidades de proceso bar \_
18 Rango minimo 0 bar
19 Rango maximo 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) '
20 Decimales unidad de proceso 1 A c
21 Fuente valor actual 1 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales cont I’O| E/ -
22 | Rango Al2 2-10V/ 4-20mA VARIADOR 1 EZ7 Q4 VARIADOR 2 %7 R VARIADOR 3 o7 H VARIADOR 4 U7 H
23 Inversién error PID Normal L T e (s
24 Fuente Referencia 1 Ref. 1 Panel PID T T T T
25 Referencia panel 1 x.xx bar (Presién de trabajo) slelz=|o (5|2 slelzl=]s] (]2 4lalzle] 4l |88 glelzla|L| |22
26| Funcion dormir? | A1 O O T 5 e e O
27 Frecuencia dormir 1 38 Hz (Quperior a la frecuencia minima) I HI ﬂl \“nl Hi m ml m 8
28 Retraso dormir 1 10seg (>tiempo de aceleracién) R = | - [ - | -
29 Nivel despertar 1 x.xx bar (Inferior ala Presion de trabajo) f f f i i il 3
30 | Modo Multimaster Multifollower Toee pE o Uare pE e o Tore
31 Numero ID Bomba 1 (para variadori-bomba 1) Numero de equipo dentro del grupo
32 | Marchay Valor Act Sefales conectadas SIZ f et ﬁz f e Xlz f Horihes Xf f ke
33| N° de bombas 5 'S ¢
34 Enclavamientos Sn Usar e
35 Rotacién automatica Habilitado (Intervalo)
36 Intervalo rotacion 0.0h VARIADOR 5 IF
37 Limite conexién/desconex. Aux. 5% o
38 Tiempo conexidn/desconex. Aux. 5s ARE sla
Menu Parametros (*) alelels EH wrs
39 [ Limite frecuencia para rotacién 31.00Hz 4 ]
40 Limite bombas para rotacion 1 . e o
—)
PE-—r
*RanuraC. - RanuraE - LMarcha 5
f [ —F = 1N4004

Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el \_ ¢

convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los

parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). (

Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software.
St consultaen: “Diagnégtico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” =FW0159V__

LIMMACGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacion y recomendaciones induidas en la presente guia de disefio, pretenden
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin contituir ningtin tipo de
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccidn final del sstemay producto, ni de asegurar que se
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de losvariadores de frecuencia Danfoss.

Acceso a la pagina de control

Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los

valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y
estado).

Pulse el boton FUNCT - Seleccionar “Péagina de control”
y confirme con el bot6n OK

paro | [ Preparano] [ 10
Ref. 1 Panel PID
- 0.00%
Frecuencia de sa IntensidadMotorl
0.00Hz 0.0A
Valor Actual 1 PID Estado Multibemba
0.00% Detenido

Rev.B - 280518

Dept. técnico Iberia
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Anexo - Ampliacién esquema de control
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Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ 4 N\ (T N\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOI | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustesd rio” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d ridad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
(3] /0 ¥ harduare justes de usuario” (M6) (o) Seleccion de idiona pia de seguridad de yal Rest. Paran.befecto opcionesy pulsar Ok:
(10) ) Espafiol

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

[j CopiaSeguridad param

(7) \%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

@ Favoritos DComparacién Pardam.

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

(4) (E1) Rest. desde Panel
J \& J \& J

{8 )

J




V100ALOW - Multifollower_6bombas 6Maestros 1Transductor 051e

e 4 N
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param Valor
1 Asistente de variador P6.5.1 %?gu;r);irncipgle Ajustes usuario—> Copia de seguridad—> t’ij
parametros por defecto s - [{F — 11 —— 1T — TiF — =T I -
2 | Ildioma F6.1 Espafiol 1 il I Tl W | W |
3 Iniciar asistente? - S | ‘ | ‘ | ‘ | | |
4| Aplicacion P1.2 Multimaster YY) HIREES RN EEYES \ ) | X2 \
5 | Tipo motor P3.1.2.2 Induccion _ (Acorde al tipo de motor) Vacon] | VACON] | VACON]| | VACON VACON VACON
6 | Tension nominal motor | P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor ¥ ‘ ¥ ‘ ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor ‘ ‘ ‘
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor @/ @/ o) oo oo
10 | Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor > > = > =
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacién? - g
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) 4 )\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 A c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales cont I’O| E/ e
22 | Rango A2 P3.52.2.3 | 2-10V/4-20mA VARIADOR 1 ¥F Q) VARIADOR 2 *FH VARIADOR 3 OUF® VARIADOR 4 U7 W
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal e s i s
24 | Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 | Ref. 1 Panel PID I =Ta N N
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) 4413 el| 2|2 blal3|elz] |2|2 slel|Elzl=| 2|2 &ldlTlalo| 2|2
26| Funcion dormir? - S i o O O O 4 B O R S e
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Quperior a la frecuencia minima) [ }\"\ ﬁl M ﬁl ‘u"\ ﬁl M 8
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracién) e R = I (e — i [ e |
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) i i f f) i i i >
30 | Modo Multimaster P3.15.1 Multifollower | e |- e Lore o -
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variadori-bomba 1) Numero de equipo dentro del grupo e _— e A
32 Marchay Valor Act P3.15.4 Sefnales conectadas Xlz f SJZ f XIZ f Xlz ( .
33 N° de bombas P3.15.2 6 C
34 Enclavamientos P3.15.5 Sin Usar e
35 Rotacién automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo)
36| Intervalo rotacion P3.15.8 0.0h VARIADOR S JF| | VARIADOR & §F§
37 Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 5% enacn rerctn
38 | Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 | 5s H AR Fﬂ H iR Fﬁ
Menu Parametros (*) . EIEIETEN 1: T wres L Y T b wres
39 [ Limite frecuencia pararotacién | P3.15.11 31.00Hz b e i
40 | Limite bombas para rotacion P3.15.12 | 1 . FT: ﬁ | i FE'[: |
7
PE'—1 LFE PE0—1
* RanuraGC: - RanuraD: - RanuraE - Marcha 5 archa §
. T —Df = vo04
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ' o N )
Acceso a la pagina de control pero | [preparado] | 170
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . . . o E Ref. 1 Panel PID ™
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los R
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00 % 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informadién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). 3 ! B &
orientar en el desarrollo de aplicadiones de bombeo empleando convertidores de frecuenda, sin constituir ningtin tipo de F"e“&"“(;'l;g;; I”“"“““S‘_S: g
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T e §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% Detenido
g / \ J




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 OF VARIADOR 2 " ®| |VARIADOR 3 ™ ®| |VARIADOR 4 UFH
RS-485 RE-485 R3-485 RE-485
Terrinackn Termnacin Terrinadbn Ternlnndsn
+ | + |1 + | + |1
+ [ [> Q g + 1| > Q g + [ 1| > Q g o T =g Q g
TR = = = |8 o < | = || |alo <+ | = ol |(a| o < | =
L|llau| =82 =A% Ll |u|Zz|B 1| e |L|u|=(82 1| 4|lL|u|=|8a 1 | e
Li|uf+|i5]|w o | o Lifuw |+ |5 o | o Li|ui|+ |5 o | o L ||+ [5]w o | o
wle- L}l I r-l- o ¢:||: ) OPT-F3 ‘I’_ L}l ‘3 r|~ [14] ¢:||: @ OPT—F3 ‘Ir- L}: Ij I‘L- 0 <:||: @ OFT-F3 ‘Ir lrl) r-l- ¢:||: @ ORT-F3
L[ ol [ ol [ N a)
L I I T 11 Z
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Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ (T N\ (T N\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOl | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustes d rio” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d ridad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
(3] /0 ¥ harduare justes de usuario” (M6) (o) Seleccion de idiona pia de seguridad de yal Rest. Paran.befecto opcionesy pulsar Ok:
(10) = Espafiol ; "
parametros’ (M6.5)

- “Guardar en Panel” (P6.5.2)

Ajustes usuario [jCopiaSegur‘idad param (8%) Guardar en Panel
(5) (7) =
@Favoritos DComparacién Param. (5 vest, aesde Paiel - “Restaurar desde panel” (P6.5.3)
-] {=) T fesr o
J \& J \& J

J




V100ALOW - Multifollower_7bombas 7Maestros_1Transductor 051f

e 4 N
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Parédm Valor
) ; Menu principal—> Ajustes usuario—> Copia de seguridad B ! !
1 Asistente de variador P6.5.1 Roataurnt pa?érr?etrjospor defectoe P 9 > S R e H— === s Tt ST
2 Idioma P6.1 Espaﬁol HH | T HH | T | T | T H | T | { HH |
3 Iniciar asistente? - S LRy s | Fas | Fa | Faee ] | Fase ] | e |
4 Aplicacion P1.2 Multimaster VACON] | VACON] | VACON] | VACON]| | VACHN] | VACHN] | VACON] |
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) | ¥ | (2] | k23 | | | |
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor | l | | H_ | | | |
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor L L L
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor e @j/ oo o o o 52
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor
10 Coseno phi P3.1.15 Acorde datos placa de motor
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacién? - g
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar (Transductor tipo 0-10 bares) 4 )\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 A c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales cont I’O| E/ e
22 | Rango Al2 P3.5223 | 2-10V/4-20mA VARIADOR 1 EF Q) VARIADOR 2 ¥ K VARIADOR 3 T g VARIADOR 4 ET R
23 Inversién error PID P3.13.1.8 Normal s S s B
24 | Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 | Ref. 1 Panel PID =Ta I N AN
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo) Slelzle|a] || 4dlelzle|s] |E|E dlalzlsls| (g2 Glelgle|a] B8
26 Funcién dormir? - S Slalnlilel alal e Slalalilal 15]e] e Sl 1ilal o SLalali el 1als] e
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Quperior a la frecuencia minima) [ }ﬁ ‘n‘l M ‘n‘l H ﬁl ‘LI"I :
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracién) P [R—— | S = | I B = |
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) f il i fi f fi i 3
30 | Modo Multimaster P3.15.1 Multifollower Lore pead | e |- | .
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variadori-bomba 1) Numero de equipo dentro del grupo
32 | Marchay Valor Act P3.15.4 Sefales conectadas XJZ { et Xf f rean? Xf { toran? Xlz ( ot .
33 N de bombas P3.15.2 7 ¢
34 Enclavamientos P3.15.5 Sin Usar T
35 Rotacién automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo)
36 Intervalo rotacién P3.15.8 0.0h VARIADOR 5 57 VARIADOR & o7 H VARIADOR 7 7§
37 Limite conexion/desconex. Aux. | P3.15.13 5% e st it
38 | Tiempo conexién/desconex. Aux.| P3.15.14 | 5s AR Fﬂ ARR Fﬂ ARR Ble
Menu Parametros (*) \ blold f ,‘; e blb | “I .‘g e L =;< L o
39 | Limite frecuencia pararotacion | P3.15.11 31.00Hz i e e H ]
40 | Limite bombas para rotacion P3.15.12 | 1 . Lerclene Larelore iy e
pa— 0 1 I 0
P[O—Y Y—QP[ FEo—T \{—cPE PE.—I{
* RanuraGC: - RanuraD: - RanuraE - Martna's " Mareha 6 Mercha 7
. T T ( Dt =104
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ' o N )
Acceso a la pagina de control pero | [preparado] | 170
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . . . o E Ref. 1 Panel PID ™
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los R
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00 % 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informadién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). 3 ! B &
orientar en el desarrollo de aplicadiones de bombeo empleando convertidores de frecuenda, sin constituir ningtin tipo de F"e“&"“(;'l;g;; I”“"“““S‘_S: g
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T e §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% Detenido
L g / \ J




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADOR 1 OF VARIADOR 2 K| |VARIADOR 3 ¥F®| [\VARIADOR 4 OoFK
RE-485 RE-485 RE-485 RE-485
Termlnaclén Termnaclén Terminaclin Terminaclén
+ | + | + | + |
+ 1| > g g + 1| > g g + 1] > Q g + [ 0| > Q g
ajul=|alo = | = wufufs|o| o = [ = aufuf=s|=2| o T | = LTIV B o =T ) < [
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Wlw|+ [9(w o | o Wiwf+ |9 o | o Wiwf+ |9 0 | o W]+ (9w o | oo
‘I" lrl') I I‘-I\ Jui] J:I: p‘q PT-F2 wlr lrl') ] I‘-I\ Ju f-II plq PT-F2 =Ir lrl') i) I‘-I‘ Jui] ¢:||: plq P1-F2 =Ir lrl') i) I‘-I\ [s4] <:||: f-‘lq OPT-F2
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Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ (T N\ (T N\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOI | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustes d i0” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d idad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
(3] /0 ¥ harduare justes de usuario” (M6) (o) Seleccion de idiona pia de seguridad de yal Rest. Paran.befecto opcionesy pulsar Ok:
(10 ) £ Espafiol . ” « »
parametros’ (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

[j CopiaSeguridad param

\%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

@ Favoritos DComparacién Pardam.

(7)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

(4) (E1) Rest. desde Panel

{8 )
J \ J \& J

J




V100ALOW - Multifollower_8bombas 8Maestros 1Transductor_051g

Vs

Asistente automatico

Esquema de potencia

Pasos Descripcion Valor
; : Menu principal> Aj ri i ri
1| Asistente de variador HataLbar parametros por dotacie 02 (o seguridad—
2 Idioma Espafiol
3 Iniciar asistente? g
4 Aplicacion Multimaster
5 Tipo motor Induccién  (Acorde al tipo de motor)
6 Tension nominal motor Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia nominal motor Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor Acorde datos placa de motor
9 Corriente nominal motor Acorde datos placa de motor

10 Coseno phi

Acorde datos placa de motor

11 Frecuencia minima referencia

30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)

12 Frecuencia maxima referencia

50 Hz

8 3B 3|8 3|8 3.
B feo| 0| = 2 6o -
| o o] = [en| = [es| o |

13 Aceleracion 1 5 seg

14 Desaceleracion 1 5seg

15 Asistente de aplicacién? g

16 Lugar de control Terminal I/O
17 Unidades de proceso bar

18 Rango minimo 0 bar

19 Rango maximo

10 bar (Transductor tipo 0-10 bares)

20 Decimales unidad de proceso

1

21 Fuente valor actual 1

Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5)

22 Rango Al2

2-10V/ 4-20mA

23 Inversién error PID Normal

24 Fuente Referencia 1 Ref. 1 Panel PID

25 Referencia panel 1 x.xx bar (Presién de trabajo)
26 Funcién dormir? S

27 Frecuencia dormir 1

38 Hz (Quperior a la frecuencia minima)

28 Retraso dormir 1

10seg (>tiempo de aceleracion)

29 Nivel despertar 1

x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo)

30 Modo Multimaster

Multifollower

31 Numero ID Bomba

1 (para variadori-bomba 1) Numero de equipo dentro del grupo

32 Marchay Valor Act Senales conectadas
33 N de bombas 8
34 Enclavamientos Sn Usar
35 Rotacién automatica Habilitado (Intervalo)
36 Intervalo rotacién 0.0h
37 Limite conexién/desconex. Aux. 5%
38 Tiempo conexidn/desconex. Aux. 5s
Menu Parametros (*)
39 Limite frecuencia para rotacion 31.00Hz

40 Limite bombas para rotacion

1

* RanuraGC: -

RanuraE -

Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el

convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3).

Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software.
St consultaen: “Diagnégtico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” =FW0159V__

LIMMACGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacion y recomendaciones induidas en la presente guia de disefio, pretenden
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin contituir ningtin tipo de
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccidn final del sstemay producto, ni de asegurar que se
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de losvariadores de frecuencia Danfoss.
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Acceso a la pagina de control

Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y

estado).

Pulse el boton FUNCT - Seleccionar “Péagina de control”

y confirme con el boton OK

paro | [ Preparano]

Frecuencia de sa

0.00Hz

Ref. 1 Panel PID

0.00 %

Walor Actual 1 PID
0.00%

VRN

[ 10

Intensidadtotarl

Rev.B - 280518

Dept. técnico Iberia

Estado Multibomba
Detenido




Anexo - Ampliacién esquema de control
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Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:
1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar lospardmetroscon “Restaurar desde panel”.
4. Ir a parametro “NCimero ID Bomba’ P3.15.3 e indicar nimero de equipo dentrodel grupo. 5. Repetir este proceso hagtatener parametrizados todos los equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

\ (T N\ (T N\
PARO |G|PREPARADO‘ ‘ I1/0 , PARO |G‘ PREPARADOI | 1/0 , PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
R T Navegar al menu % S B R Navegar al submenu - TR Seleccionar una de las dos
D: ne “Aiustesd rio” (M6 m ID: M 6.5 “Copia d ridad d 10:2487 P 6.5.2 . | Ok:
I/O y hardware justes de usuario” (M6) () Seleccién de idioma pia de seguridad de ya Rest.Param.Defecto opcionesy pulsar Ok
(10) Espafiol

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

[j CopiaSeguridad param

\%j\ Guardar en Panel

Ajustes usuario
(5)

@ Favoritos DComparacién Pardam.

(7)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

(0 (4) @ Rest. desde Panel

J/ \& J \& J

J




V100ALOW - Multimaster_3bombas 3Maestros 3Transductor _052b

4 ( )
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param. Valor L 15
; : Menu principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad L —*
1 Asistente de variador P6.5.1 Roataurnt pa?én?etrjos bor defectoe P 9 K i S B e el e ol e e B I o Al
2 Idioma P6.1 Espariol
3 Iniciar asistente? - S | HHI | ‘ [HHI | | HHI |
4 Aplicacion P1.2 Multimaster | | |
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) & ‘ £ ‘ & ‘
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor Lz ‘ Lz ‘ Lz ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor VAN ‘ VACUN ‘ VACUN ‘
9 Corriente nominal motor | P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor Y g W u ; ;Y Y ; Y.;
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor ‘ ‘ ‘
11 Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo)
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz ‘ ‘ ‘
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5 seg
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg
15 Asistente de aplicacion? - S
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/0O
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar \_ Y,
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10bar (Transductor tipo 0-10 bares) ' N\
20 Decimales unidad de proceso P3.13.1.7 1 = c
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analdgica 2, terminales 4 y 5) Esquema senales control E/
22 Rango Al2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/ 4-20mA
23 Inversion error PID P3.13.1.8 Normal OFF
24 Fuente Referencia 1 P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID VARIADOR 1 oN VARIADOR 2 EEF VARIADOR 3 EEF
25 Referencia panel 1 P3.13.2.1 x.xx bar (Presion de trabajo) . RScams, o REABS, - Rezdes,
26 Funcién dormir? - S
27 Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) R s I |k
28 | Retraso dormir 1 P3.13.5.2 | 10seg (>tiempo de aceleracion) fild |2 lalal |28 &dldlZlalal (22 fld|2lalxl |2]E
29 | Nivel despertar 1 P3.13.5.3 | x.xxbar (Inferior ala Presién de trabajo) bl KA R ele S|S| ¥ E|E |82 S|S| |8 |82
30 Modo Multimaster P3.15.1 Multimaster | wlold|o <|m| oerrs slwloldlo <|m| oerrs slolold o T | M| oerrs
31 Numero ID Bomba P3.15.3 1 (para variador1-bomba 1) NUmero de equipo dentro del grupo [ Ta al |a o ‘
32 Marcha y Valor Act P3.15.4 Senales conectadas L] 41 (]
33 N® de bombas P3.15.2 3 PEe—+——1— PEe—+—1T— PEe—<—f—
34 Enclavamientos P3.15.5 Sn Usar ﬂ Y_c PE ﬂ m Y_@ RE \L@ RE n RE.
35 Rotacién automatica P3.15.6 Habilitado (Intervalo)
36| Intervalo rotacion P3.15.8 | 0.0h - pr o Vo oe or o
37 Limite conexién/desconex. Aux. | P3.15.13 5%
38 | Tiempo conexion/desconex. Aux.| P3.15.14 5s ! MEHERS 1 TR / Marcha 3
PEO—+——= PE@—<—"=— PEe——"
Menu Parametros (*)
39 Limite frecuencia para rotacion P3.15.11 31.00Hz @—‘ @ @
40 Limite bombas para rotacién P3.15.12 1 Transductor Tronsductor Transductor
* RanuraGC: - RanuraD: - RanuraE -
—F = 1N4004
Nota: B asistente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el \_ )
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asisente implica larestauracion de todos los
parémetrosasusvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). ( i N (
Acceso a la pagina de control paro |G [preparaca] | 1/0
Todoslosvariadores Multimaster/ Multifollower deberan usar la misma versién de software. . . o . o E Ref. 1 Panel PID -
S consulta en: “Diagndstico” (M4) > “Info Software” (M4.6) > “Paquete de Software” = FWO159V Permite ajustar la presion de trabajo y monitorizar los g
valores mas esenciales (velocidad, intensidad, presion y A 0.00% 88
LIMIMAGON DE RESFONSBILIDAD:  La informacién y recomendaciones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden estado). b i § &
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuendia, sin congtituir ningdn tipo de F"“”E”CE’;;H’: I”“"““E‘WS‘SX 24
responsabilidad para Danfoss. Danfossno se hace responsable de la seleccion final del sistemay producto, ni de asegurar que se Pulse el botén FUNCT - Seleccionar Pégina de control” T Actual' T ST T §' ui_
cumplen losrequerimientos de rendimiento, mantenimiento, sequridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. y confirme con el boton OK 0.00% betenido
L J/




Anexo - Ampliacién esquema de control

Tronsductor
4-20mA

Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizar estas operacionessin la orden de marcha (terminales8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARD).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otrosequipos:

1. Guardar los pardametrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”.

4. Ir a parametro “Nimero ID Bomba” P3.15.3 e indicar niimero de equipo dentro del grupo.

N\
PARO |(::|PREPARADO‘ ‘ 1/0 ,
R T Navegar al menu
1D: Mme e oy
I/O # BaROWARS Ajustes de usuario” (M6)
(10)
=_ Ajustes usuario
(5)
@Favoritos
(8
J/

Tronsductor
4-20mA

2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado.
5. Repetir este proceso hagatener parametrizadostodoslos equipos por igual a excepcion del P3.15.3.

Ve

N
PARO PREPARADO I/0 ,
|G\ - l - | Navegar al submenu
Ajustes usuario
ID: M 6.5 “CO . d d dd
Seleccidn de idioma pia de seguridad de
Espafiol , "
[jCopiaSeguridad param parametros” (M6.5)
(7)
Ei]Comparacién Pardam.
(4)
J
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3. Restaurar lospardmetros con “Restaurar desde panel”.

( PARO |C‘PREPARADO|

[ 10

CopiaSeguridad pa
ID:2487 P 6.5.2

]

Eﬂ Rest.Parédm.Defecto

[Ei\ﬁuardar en Panel

@ﬂ Rest. desde Panel

Seleccionar una de las dos
opcionesy pulsar Ok:

- “Guardar en Panel” (P6.5.2)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

J
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