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Vacon 100 — Control alimentacion DUAL simultanea

( Dept técnico lberia Rev V0 - 060921 |

Ve

N N
El variador recibe ambos suministros (C.C. y A.C.) sin interrumpir ninguno de ellos, tras activar la fuente de A.C. Protecciones:
Modalidades d trol: ex ) ) B ) Se garantizara que la energfa C.C. nunca circule desde el variador hacia las placas solares ni hacia la fuente de A.C.
odalidades de control: existen 3 modos de functo. que activan la alimentacion DUAL simultanea: El rectificador evita que la tension de CC. fluya hacia la fuente A.C. No obstante, se afiadiran los elementos de
- Siempre activo: el relé que activa la fuente A.C. se conecta solamente cuando el motor esta en marcha. proteccidn necesarios para garantizar la seguridad del sistema 'y el cumplimiento de la normativa del lugar:
- Lazocerrado deirradiancia: control del relé basandose en lamedicion de irradiacidn de un sensor analégico. - Undiodo en el polo DC+ del campo solar para evitar que la tension fluya hacia las placas (obligatorio).
- Lazo cerrado “sensorless”: control del relé seglin comprobaciones periddicas de la capacidad fotovoltaica. - Undetector de tension C.C. en lared de A.C. que corte el suministro (opcional).
- Unvigilador de aislamiento (opcional).
Esquema de potencia recomendado: . ‘. ,
Parametros bdsicos: se programaran sea cual sea el modo de control
L1
L2 Pasos Descripcion Param. Valor
L3
T T S S N . SR S ) 9O S S ST S 1 Tension A.C. P3.24.1.1 | Tensién nominal del suministro de A.C.
2 Tension D.C. nominal P3.24.1.2 | Valor de tension en parametro V2.3.10, alimentado sélo con A.C.
2 Siempre Activo: conexion A.C. cuando el motor estd en marcha
nc- 3 Modo alimentaciéon DUAL | P3.24.1.3 | Lazo cerrado irradiancia: control basado en la medicion de irradiacién
B e o m—— g ——w m—w [ wen _T _ Lazo cerrado “sensorless”: control basado en la capacidad fotovoltaica
4 Retraso C.C. para A.C. OFF | P3.24.1.4 Ten.5|'on que, sumada a la Tensién D.C. n(?mlnal (P3.24.1.2), es
~[>|~ suficiente para mantener el motor trabajando
‘ ‘ 5 Retraso A.C. OFF paro P3.24.1.5 | Tiempo de retraso para desconexién de A.C. tras parar el motor
. “At Run”: conexion A.C. cuando el motor se pone en marcha
za0va SZ ‘ 6 Condicioia- 0N I “At Start”: conex. A.C. al activar orden de marcha (aunque esté en fallo/“No Listo”)
e D [] ‘ 7 Funcién RO1 P3.5.3.2.1 | Establecer “Dual supply AC switch” para active/desactive el relé de control A.C.
‘ ‘ Confirmacion activacion y disponibilidad fuente A.C:
‘ Siel control de la fuente A.C. lo realiza el variador, no es necesario incluir una sefial digital que confirme su activacion.
w i No obstante, se puede incluir una sefial digital para indicar al variador que la fuente A.C. esta o no disponible.
| | Parametrizacion: P3.5.1.60 (DigIN Slot A.6) ; P3.5.1.13 (DigIN Slot 0.1)
:Dj ‘9 Ot- Dee ‘ Cableado: entre el terminal 6 (+24 VCC) y el terminal 16 (entrada digital 6) (ver esquema de potencia).
2¢ vCC.  CC o Diodos:
= oLl
S talp AcC Deben poder soportar 1200V C.C. de tensién inversa y la intensidad nominal (Ira) especificada a continuacion:
| —— o
1 — ke LB
1 | VACAN Vacon 100X 230V | V100 IND. 230V _f| Vacon 100X 400V Vacon 100 INDUSTRIAL 400V
[
i Do iﬁ eg ROL Invar. (Al | lraviAl | Invar.(a] | lraviA]l | Invar. (Al | lraviAl | Invar (Al | lraviAl | Invar (Al | lraviAl | Invar(al | lraviA]l
b [ =23 7 15 18 | 50 3 8 16 | 40 | |261| 625 650 | 2x1000
i ! . DISF: o z| 8 8 |2 2 63 2 |2 23| 63 |S[310] s00 30 | 2x1000
1 o . Uy 3 1 e 4 4 1 < 1 7 x1
P B_® ik S| 11 25 31| 8 f<«| 5 12 31| 80 |3 N | 820 | 2x1250
iy (| s < |38 | 1000 |e
L o CE 12 28 |o| 48| 125 || 8 18 | |38 ] 100 S S | 920 | 2x1250
o
J | L 18| 40 |S| 62| 160 9 2 || 46 | 125 385 | 1000 1040| 2x1500
[
1 L § 24 | 54 75 | 200 12 | 28 61 | 160 | S| 460 | 1250 1180| 2x1575
| o
o 31 70 'nE\: 88 | 250 16 | 36 72 | 200 |=|520| 1250
[ - ~
©| 48 | 110 105 250 |2 23 | s0 £ | 87| 250 590 | 1500
>| 62 | 140 140 | a00 |=[ 31| 70 105 | 250 || 651 | 2x1000
o
o
. " . i . & | 170 | 500 38 | 85 140 | 400 | = | 731 | 2x1000
NQOTAS: el relé 1 se puede utilizar para activar o desactivar un grupo electrégeno o el contactor de A.C. = @
Se recomienda instalar un transformador para dar suministro a 24V C.C. a la parte de control del variador, con > 205 | 500 S 46 | 100 51170 500
la intencion de mantener activo el ) 261| 625 §>| 61 | 140 205 500
) S| 310 | 800 72 | 160 )




4 N [/ N\
CONTROL POR LAZO CERRADO DE IRRADIANCIA CONTROL POR LAZO CERRADO “SENSORLESS”
Conexion A.C.: cuando la irradiancia se encuentra por debajo del valor minimo (P3.24.3.3), durante un tiempo Conexidn A.C.: sila tension del BUS C.C. es inferior a la nominal + diferencial. Cuando no ha sido capaz de arrancar.
superior al de estabilizacion (P3.24.3.5). En caso de que la frecuencia de salida esté por debajo de la minima sin A.C.
Desconexion A.C: sila irradiancia supera el valor minimo programado (P3.24.3.3) +el valor de histéresis (P3.24.3.4 . ) s, ! . . ! .
J ) ) .p y ) P g ( ) ) ) L ( ) Desconexion A.C: si la tensidn del BUS C.C. es superior a la nominal + diferencial, a frecuencia de chequeo.
durante mas del tiempo de estabilizacion. El variador estabiliza la frecuencia de salida a la minima y desconecta la
A.C,, ajustando la frecuencia de salida a las condiciones que perita la generacion. Pasos Descripcion Param. Valor
Pasos Descripcion Param. Valor 8 | Frecuencia A.C. ON P3.24.3.1 | Frecuencia minima para conexion A.C.
8 | Sefal de irradiacién P3.24.3.1| Entrada analdgica 1 (Al1) o entrada analdgica 2 (Al2) 9 |RetrasoA.C. ON P3.24.3.2 | Tiempo retraso para conexion A.C.
9 Irradiaciacion max. P3.24.3.2 | Fondo de escala del sensor de irradiancia 10 | Referencia chequeo D.C. P3.24.3.3 | Frecuencia para chequeo de la capacidad fotovoltaica
10 | Irradiacién AC ON P3.24.3.3 | Valor minimo de irradiancia para activacién suministro A.C. 11 | Periodicidad chequeo DC P3.24.3.4 | Tiempo entre chequeo y chequeo
i ianci ini 12 | Tiempo estabiliz. chequeo DC P3.24.3.5 | Tiempo minimo
11 | Offset irradiacién AC OFF P3.24.3.4 Valor de irradiancia que sumado a P3.24.3.3 establece el minimo P q p
para desconectar A.C.
1 | Tiemoo estabilizacion iradiancia | p3.24.3.5 Tiempo que se debe mantener el valor de irradiancia para Proceso de chequeo C.C.: Objetivo: id.entificar.fel momento en el que no es necesaria la
P ““777 | conectar/desconectar A.C. ¢La tensién del BUS C.C. es superior fuente de alimentacion de A.C.
13 | Identificacion P3.24.3.6 | Ajuste automatico de irradiancia minima a condiciones actuales a Pf3'24'1'2 * P3|'24'%'4 traba!ar:jdo a Funcionamiento: se establece un valor de tensién minimo del
. - | liza la funcion “Identificacion” rec. rl?]?':aeoopaa Eicgzr;c'a € BUS C.C. por encima del cual se entiende que el sistema puede
14 | Frecuencia identificacion P3.24.3.7 Erfcﬁle"c'agas Ha que se reZ'Zf fa uncion “ldentificacion”. a i trabajar sélo con la generacion solar.
Stablecer 5-> Mz por encima de la frec. minima. @ Se realizan chequeos con una periodicidad definida. Si se
. . .. alcanza esta tension durante el chequeo D.C. o mientras se
Proceso de identificacion: Desconexion AC ] [Mantenimiento AC ] encuentra trabajando a pleno funcionamiento, se desactiva el
Objetivo: adaptarse al rendimiento de las placas el cual " - relé que controla la alimentacién de A.C.
. ) ) . varia dependiendo de la temperatura, suciedad, etc.
¢éLa frecuencia de salida es superior a
P3.24.3.7 tras desconectar A.C.? Funcionamiento: se establece un valor de irradiancia Control horario del proceso de chequeo C.C.:
minimo por debajo del cual se entiende que el sistema no
puede trabajar sélo con la generaciéon solar. Si la Para evitar que el sistema ejecute el proceso de chequeo C.C. en las horas que el suministro de A.C. es indispensable
frecuencia de salida de la bomba en ese momento es (durante las noches), se recomienda programar su desactivacion por control horario. La parametrizacion consiste en:
Aumento automatico Reduccion automatica superior a la minima establecida, se reajusta dicho valor
de la irradiacién AC de la irradiacién AC ON automdticamente. Pasos Descripcion Param. Valor
ON (P3.24.3.3) (P3.24.3.3)
13 | Tiempo ON P3.12.1.1 | Hora a partir de la cual queremos desactivar el chequeo C.C.
Esquema de control: 14 |Tiempo OFF P3.12.1.2 | Hora a partir de la cual queremos activar el chequeo C.C.
Caracteristicas del sensor de irradiancia: 15 | Dias P3.12.1.3 | Dias en los que queremos controlar el chequeo
AL .z .
U . Contactor A, / - Tensidn de entrada: 24 VCC 16 | Asignar al canal P3.12.1.3 | Canal de tiempo 1
5 Grupa electrégeno - Rango sefial: 4-20 mA
1 W o 17 | DualS M2Check Desactivado P3.5.1.61 | Canal de tiempo 1
Sensor Irrag, £ h 'j Limitaciones del relé 1:
SRR - Capacidad de conmutacién: NOTA: para poder activar la funcionalidad de temporizador es indispensable disponer de la pila instalada en el
S N § Sy 024VCC:8A variador.
SR R=RR=1RENE § % = ZIE2|E 0 250 VAC: 8 A ~  Contactor AC. /
5 Grupe electrégenc
ST el 0 125VCC: 0,4 A Esquema de control: £ -
T ol e T ”‘7 SO |- | f“J o - Carga min. de interrupcién 5 V: 10 Ma Limitaciones del relé 1: Sensor lrrod 2 . ']t
. . [
- NOTA: el esquema muestra el conexionado - Capacidad de conmutacion: . N Z|12|Z
k= 4 . + |1 S22
= para un relé de 24 VCC 0 24VCC: 8 A slolold|yla2] = F|E|x
2 0 250 VAC: 8 A +fff<“jf’f‘ Al
| 125VCC: 0,4 A Jlaulo|<|n|luo|l~]o f el
= +E4VDE °© ’
#‘I -0 KL reavibs - Carga min. de interrupcién 5 V: 10 Ma ST ‘ l
. J NOTA: el esquema muestra el conexionado Eu
LIMITACION DE RESPONSIBILIDAD: la informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden orientar en el para un relé de 24 VCC =
desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningin tipo de responsabilidad para K1 c+24VT0)
Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccion final del sistema y producto, ni de asegurar que se cumplen los \_ )

requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss.




Vacon 100 — SOLAR DOBLE_Marcha-paro_referencia max._V1

Vs

Funcionamiento general: el variador 1 (master) se pondrd en marcha tras alcanzarse en el BUSC.C. la
tension establecida en el parametro P3.22.1.1 “Marcha voltaje CC”. El master incrementara la frecuencia de
salida silas condiciones de generacion en el campo solar lo permiten. Tras superarse la frecuencia establecida en

Guardar y restaurar en panel

..

( piro |G| PrepaRano |

| 170

Menu principal

'y
paR0 (| PREPARADD |

| 10

BARD |€|pasp,mao|

CopiaSeguridad pa

| 10

P3.8.3 “Limite supervision” el master activard el permiso de marcha del variador 2 (esclavo). Este se pondrd en i [ s e i [
marcha si la tensién del BUS C.C. sigue por encima de los establecido en P3.22.1.1 “Marcha voltaje CC” de este (3 /0 ¥ hardware (55 Seleccion de idioma pa) Rest.Param. Defecto
variador. El master mantendrd el permiso de marcha del esclavo hasta que la frecuencia de salida del master se . _n_il_ 1 uawiu __,:_um._mgm.,,'._d.m m
reduzca o establecido en P3.8.4 “Histéresis de sup.”. El permiso de marcha se puede by-pasar con un interruptor. =L (7} 1] Guardar e Panel
. .. . . ~=— Favoritos |ili:um;:nar"ac1'.1.’m Pardm. :,__'-; Rect. desds Panel
Asistente automatico (variador 1y variador 2) | O] (o) | J g L] ) | =
Pasos Descripcion Param. Valor " ” . .
Miend principal—> Ajustes usuario—> Copia de seguridad—> Usar este proceso Guar.dar-Restaurar r:»ara programar los otros equipos (realizar todos los pasos) o como
1 | Asistente de variador P6.5.1 : copia de seguridad (realizar solo paso 1):
Restaurar parametros por defecto . . . “ ”
5 e e Espaol 1. Guardarlos parametros del variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”.
3 |Iniciar asistente? N Si 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado.
4 | Aplicacién P1.2 Estandar 3. Restaurar los parametros con “Restaurar desde panel”.
5 | Tipo motor P3.1.2.2 | Induccién (Acorde al tipo de motor) Nota: - Realizar estas operaciones sin la orden de marcha (terminales 8 y 9 sin tension).
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 | Acorde datos placa de motor L
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 | Acorde datos placa de motor N (
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 | Acorde datos placa de motor 7 .
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 | Acorde datos placa de motor Acceso ala pagina de control
10 | Coseno phi P3.1.1.5 | Acorde datos placa de motor PARO |C‘ PREPARADO| | 1/0
11 | Frecuencia minima referencia P3.3.1.1 | 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presién trabajo) * Pulse el botén FUNCT “Pagina control” para Q ReferenciaFrecuencia
12 | Frecuencia maéxima referencia P3.3.1.2 | 50 Hz @ monitorizar los valores mas esenciales (Hz de e 3
referencia, Hz de salida a motor, Velocidad rpm, 2
13 | Aceleracién 1 P3.4.1.2 | 60 seg (segun caracteristicas de bomba) * Intensidad motor y Potencia eje motor) : 30 00Hz _g
:1[: E;Z:::Lzrzgzglilcacién? P3'4_'1'3 ;SEE (segun caracteristicas de bomba) @ Pulse el botén paro panel para detener el motor PP E T E—— é §
16 | Lugar de control P3.2.1 Terminal 1/0 <[]> Pulse el botén marcha para reanudar tras paro por Inleﬂsidoa:ﬁg:'z P v—— ejeo:s:;- § E
botdn paro panel o B
Variador 1 (master) 0.0 0.0% 8 s
Pasos Descripcion Param. Valor - J \
17 | Légical/O Lugar A P3.2.6 Directa-Inversa (
18 | Sel.Ref.I/O-Lugar A P3.3.1.5 | Potencia maxima Esquema de potencia
19 | Marcha voltaje CC P3.22.1.1 | 540 VDC (Valor entre VMP 10% y VMP 100%) * pos —
20 |Vmp @ 100% potencia P3.22.2.1 | 600 VDC (VDC para dar potencia maxima a motor) * e e )
21 | Vmp @ 10% potencia P3.22.2.2 | 480 VDC (VDC para dar potencia minima a motor) * PE — — — — — — — ol i S 1 S i E A
22 | Modo supervision P3.8.2 Limite alto ‘ | | __[ |
23 | Limite supervision P3.8.3 49,9 Hz
24 | Histéresis supervision P3.8.4 50 — fmin - 5 Hz * | | | |
25 | Funcion relé ROL P3.5.3.2.1 | Limite supervision 1 \ | | |
Variador 2 (esclavo) } : I W ﬁ :
T . ° )
Pasos Descripcién Param. Valor | |
Logica I/0 Lugar A P3.2.6 Directa-Inversa VACON | VACON | Filtro de salida
18 | Sel.Ref.I/O-Lugar A P3.3.1.5 | Potencia maxima Sentido de giro | %\;\’4’ | m
19 | Marcha voltaje CC P3.22.1.1 | 590 VDC (Valor entre VMP 10% y VMP 100%) * Invertir 2 fases de | I | sumergidas
20 |Vmp @ 100% potencia P3.22.2.1 | 650 VDC (VDC para dar potencia maxima a motor) * cableado motor | [;?E—] | “p Ig naitudes lar
21 | Vmp @ 10% potencia P3.22.2.2 | 530 VDC (VDC para dar potencia minima a motor) * Ej: U/V/W = V/U/W aralongituaes largas
22 | Fallo externo cerrado P3.5.1.11 | DigIN Slot0.1 de cableado
23 | Permiso de marcha P3.5.1.15 | DigIN SlotA.3 @
* Valores estimativos. Ajustar acorde a las necesidades del sistema. )




Consideraciones de disefio

Campo solar: se debe instalar una
potencia nominal minima igual a la suma
de potencias nominales de ambos
variadores.

Variadores/motores: se recomienda que
el variador/motor master sea de mayor
tamafio que el variador/motor esclavo
(relacion 2:1).

Protecciones: ambos variadores deben
llevar proteccion magnetotérmica
independiente y deben poder aislarse del
BUS C.C. de forma individual.

Cableado: se debe mantener una
distancia de seguridad > 20 cm entre la
distribucién del cableado motor/control
de ambos variadores.

Puesta a tierra: se recomienda que tenga
una resistencia inferior a 10 Ohm. Deben
interconectarse todos los elementos del
sistema para mantener la
equipotencialidad (variadores 1/2 —filtros
1/2- motores 1/2)

Alimentacion DUAL: este sistema es
compatible con una alimentacién DUAL
(campo solar — red), siempre que se
garanticen las condiciones de disefio
establecidas en la “Guia de disefio
Bombeo Solar”

NOTA: para mas detalles sobre el
dimensionado de los componentes
eléctricos de potencia, consultar la “Guia
disefio bombeo solar V100X”

VARIADUR

1

LIMITACION ~ DE RESPONSIBILIDAD: la

frecuencia Danfoss.

informacién vy
recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio,
pretenden orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo
empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningun
tipo de responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace
responsable de la seleccién final del sistema y producto, ni de
asegurar que se cumplen los requerimientos de rendimiento,
mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de
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V100IND - STD_Modo solar_referencia max._005

e 4 )
Asistente automatico Esquema de potencia
C+ —— %
Pasos Descripcion Param. Valor . g
: ; Menu principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad—> FE
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaurar parametros por defecto T
2 Idioma P6.1 Espariol
3 Iniciar asistente? - S \
4 Aplicacion P1.2 Estandar |
5 Tipo motor P3.1.2.2 Inducciéon  (Acorde al tipo de motor) ‘
6 Tension nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor \
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor . o | .
11 Frecuencia minimareferencia | P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo) ISentldo g? glro;j bload ‘ F'llnt;o (:)e salea. §
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz nvertir 2 fases de cableado motor - Para bombas sumergidas
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg (segun caracteristicas de bomba) §: UVIW > VVU/W i - Para longitudes largas de cableado
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg (segun caracteristicas de bomba) /
15 Asistente de aplicacion? -
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/Q
. J
4 )
Esquema senales control E/ S
Menu Parametros (*) -
17 [ Logica VO Lugar A P3.2.6 Slo solar VARIADOR 1
18 | Sel.Ref.l/O-Lugar A P3.3.1.5 Potencia méaxima o B
19 Marcha voltaje CC P3.22.1.1 510 VDC (Valor entre VMP 10%y VMP 100%) © s s 3 ]
20 Vmp @ 100% potencia P3.22.2.1 580 VDC (VDCpara dar potencia maxima a motor) u = . v Marcha Fallo  Termistor
21 Vmp @ 10% potencia P3.22.2.2 500 VDC (VDCpara dar potencia minima a motor) 2 ¢ v @ v N T\T L Ry
22| Frec.Conmutacién P3.1.23 | xxKkHz (Acorde datosplaca de filtro de salida) = LA L L Ll 1 [
> . Slol|w % ‘/(’ NN
> a Slel=zlwelel=lalald 22323888 ==
= 5 =|YI&|8|8|8|5|2|2| | ¢le| |B2|e|e|a|a|a|F|F
% ] [
4 & Lldlalslalbltlelalglelal lslalelzlnlalgls
Parametros opcionales ] ' e ' IR ‘ ' L W
Nota: no requiere conexién de control
* RanuraD: - Ranura E: - J
e N\ )
Nota: B asitente automético de puesta en marcha sdlo debe realizarse la prim_(aravezquesegonfigurael Acceso ala pégi na de control parg [ [ Preparano] [ w0
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asistente implica larestauracion de todoslos @\ ReferenciaFrecuencia ©
parémetrosa susvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). @ Pulse el boton FUNCT-> “Pagina control” para monitorizar los valores 1D:25 § ©
maés esenciales (Hz de referencia, Hz de salida a motor, Velocidad rpm, A =
LIMMAQON DE REFFONSBILIDAD:  La informadién y recomendadiones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden Intensidad motor y Potencia eje motor). Y 0.00H= % S
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin condituir ningdn tipo de . i L =&
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccidn final del sstemay producto, ni de asegurar que se @ Pulse el boton paro panel para detener el motor = liﬁg?i = Orptm §- ’E
.. .. .. . . . . ntens I otencia eje motor
cumplen los requerimientosde rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de losvariadores de frecuencia Danfoss. @ Pulse el botén marcha para reanudar tras paro por botén paro panel 0.0A _0.0%
g / \ J




Anexo - Ampliacién esquema de control

VARIADUR 1

Fallo Ext,

Frec. Fijo 1
Frec. Fijo 2

Reset Fallo
Frec. Solida

Marcha

H\wﬂ\

Termistor

+10V
All-
Ale+
Ale-
+24V
GND
DI1

ATl+

DI?

DI3
CM

+24V
GND
D14
DIS
DI6
CM

AL+
All-

+24Vin

RS485

RS485

RO1/NC
R0O1/CM
RO1/NA

R0O2/NC
R02/CM

RO2/NA—

TI+
TI1-

_4_
|
[
e
5
e
i
=

Guardar y restaurar en panel de control
Nota:

_9_

_10_
_1]__

_48_
ie-
=
=
o

Nota: no requiere conexion de control

- Redlizzr estas operacionessin la orden de marcha (pulsar botén paro panel y tener estado del equipo en FARD).

- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) 0 como copia de seguridad (realizar solo paso 1):

1. Guardar los pardmetrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”.

PARO |G‘PREPARADO|
Menu principal
ID: M6

. I1/0 y hardware
{10)

Ajustes usuario
(5)

@Favor‘itos
(8

‘ 1/0

Navegar al menu

“Ajustes de usuario” (M6)

Eid

~

e

N
PARO PREPARADO 1/0 ,
|C| - ] - | Navegar al submenu
Ajustes usuario
ID: M 6.5 “G) . d d dd
['i’l Seleccién de idioma piade seguridad de
Espafiol . ”
leopiaSegur‘idad param parametros (MG'S)
(7)
DComparacién Param.
(4)
J

_f/_\1_

_B_

2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado.

_81_
_88_
_83_

_84_

__85_
e
e
[z

3. Restaurar los pardmetroscon “Restaurar desde panel”.

PARO |C‘PREPARADO| | 1/0

D CopiaSeguridad pa

ID:2487 P 6.5.2
E‘ Rest.Parém.Defecto

\E\ Guardar en Panel

(87) Rest. desde Panel

Seleccionar una de lasdos
opcionesy pulsar Ok:

- “Guardar en Panel” (P6.5.2)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

J

A/




V100IND - STD_Marcha-paro_referencia max._005b

e 4 )
Asistente automatico Esquema de potencia
C+ —— %
Pasos Descripcion Param. Valor 6 s N
; : Menu principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad—> FE t
1 Asistente de variador P6.5.1 Restaurar parametros por defecto | m T
2 Idioma P6.1 Espariol
3 Iniciar asistente? - S | l{>¢ ‘
4 Aplicacién P1.2 Estandar ] \
5 Tipo motor P3.1.2.2 Induccién  (Acorde al tipo de motor) ‘ ‘\ ‘
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor L 1 ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor e s,
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor I ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.14 Acorde datos placa de motor VACON \
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor . o | .
11 Frecuencia minimareferencia | P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo) Sentido de giro: ‘ Filtro de salida:
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz Invertir 2 fases de cableado motor : - Parabombas sumergidas
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg (segun caracteristicas de bomba) §: UVIW > VVU/W ‘ - Para longitudes largas de cableado
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg (segun caracteristicas de bomba)
15 Asistente de aplicacion? - S
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/Q
. J
4 )
Esquema senales control E/ &
Menu Parametros (*) . . )
17 Logica I/O Lugar A P3.2.6 Directa-Inversa VARIADOR 1
18 Sel.Ref.lI/O-Lugar A P3.3.1.5 Potencia méxima i B R T s
19 Marcha voltaje CC P3.22.1.1 510 VDC (Valor entre VMP 10%y VMP 100%) ¢ 8 A 5 ¢ 2 5 3 3
20 Vmp @ 100% potencia P3.22.2.1 580 VDC (VDC para dar potencia maxima a motor) e £ ! 6 o % G Marche _Felle Ternistor
21 Vmp @ 10% potencia P3.22.2.2 500 VDC (VDC para dar potencia minima a motor) @ & s s 3 Loe g < ™~ 4 M~ 1
22 Frec.Conmutacién P3.1.2.3 x.xkHz _(Acorde datos placa de filtro de salida) c ol=l<|S[=[<
> i Slolw 43(3\)3-
Slelolalal3 wlel=l5l2|zlelel=15]2|512(3] 2232 8|8|8|2|2
2121122 |VIEIE|5|8|8|+|G|a|A|8|S|a|<|+|g|¢| |@|®|@|e|x|a|-|t
| 1 | | 1 | | A | & | \A |
w \
Parametros opcionales
23 Frecuencia fija 1 P3.3.3.3 xx.xx Hz (Frecuencia fija activable con DI4)
24 Frecuencia fija 2 P3.3.3.4 xx.xx Hz (Frecuencia fija activable con DI5)
/)-\’:a‘ma 1
* RanuraD: - RanuraE: - J
' N\ ~\
Nota: B asigente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configurael Acceso ala pégi na de control paro [ | PREPARADO | [ w0
oonvertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asistente implica la restauracion de todos los @\ ReferenciaFrecuencia ©
parémetrosa susvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). @ Pulse el boton FUNCT-> “Pagina control” para monitorizar los valores 1D:25 § ©
mas esenciales (Hz de referencia, Hz de salida a motor, Velocidad rpm, A 30,00H § o
LIMMAQON DE REFFONSBILIDAD:  La informadién y recomendadiones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden Intensidad motor y Potencia eje motor). Y e g S
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuendia, sin congtituir ningdn tipo de . frecusnicla decagl  velbeidadadel.mg =&
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccidn final del sstemay producto, ni de asegurar que se @ Pulse el boton paro panel para detener el motor men_liﬁgﬁ e Orptm_ §- ’E
cumplen los requerimientosde rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de losvariadores de frecuencia Danfoss. @ Pulse el botén marcha para reanudar tras paro por botén paro panel ’ 0.0A e Ejf(%;
L g / \ J




Anexo - Ampliacién esquema de control

Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizzr estas operacionessin laorden de marcha (terminales 8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARO).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) 0 como copia de seguridad (realizar solo paso 1):
1. Guardar los pardmetrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado.
q ™ (T A
PARO PREPARADO I1/0 . PARO PREPARADO I/0 ,
|C‘M . | ; | Navegar al menu IC - ! - | Navegar al submenu
end principal Ajustes usuario
=2 “Ajustes d i0” (M6 A 5 e “Copia d idad d
- 1/0 y hardware Justes de usuario ( ) Seleccién de idioma prade seguridad de
(10) [ Tl Espafiol
: : - - : parametros” (M6.5)
T Ajustes usuario leoplaSegurldad param
(5 ) {7y
Favorites Comparacién Param.
(@] (e [ (4)
\. J \l J

& < — u o —CGS
U U B & 4 8 & 3 =
@ w % - T S
¢ ¢ & & o = e %
G- 4 i e . g + y Marcha Termistor
U U o U U Y U
o o ¢ < = W W " W
W v S 3 e < < W <
v ¥ = = L L [ 0% L h L‘ h L‘
(@] = <C
_g (@] % = e ) =
>y > || W = LIl
> + | o0 o0 S ™~ ™~ + |
75, + [ + | o < | A < N | w i | e ~ i | Qe |l e i
Sle|l=mlujlau| YTl blslu|ZzZlalalasl=zlooao|ld] XX olele|lelele|—]|—
= — — — E— QW] e — — M B + L7 =) M ™ £y < < + 7] e I (¥ v (¥ [ v = o
+ < < <L <L + J A M v v
| | | | | | |
| | | \ | | | | | | l |
| | | | | | | | o | | i QW] ™M < ip] NS &) o
llulols|v|lo|~]lo|lea 22N II (2L I3B%0]<c|m Nl ||l ad|a
-Marcha 1

3. Restaurar los pardmetroscon “Restaurar desde panel”.

PARO |C‘PREPARADO| | 1/0

CopiaSeguridad pa
1D:2487 P 6.5.2

]

E‘ Rest.Parém.Defecto

\E\ Guardar en Panel

(87) Rest. desde Panel

Seleccionar una de lasdos
opcionesy pulsar Ok:

- “Guardar en Panel” (P6.5.2)

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

J

J




V100IND - STD_Doble Marcha_referencia max._005¢

4 ( )
Asistente automatico Esquema de potencia
Dc+ — %
Pasos Descripcion Param. Valor - s .
; : Menu principal> Ajustes usuario—> Copia de seguridad L
1 | Asistente de variador P6.5.1 Peara o paeérr%trjos Lo defectoe p g - ‘T m T
2 Idioma P6.1 Espariol
3 Iniciar asistente? - S | > |
4 Aplicacion P1.2 Estandar \ \
5 Tipo motor P3.1.2.2 Inducciéon  (Acorde al tipo de motor) [ & ‘
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor L ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor NN
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor — |
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor VACON \
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor . - 3 \,’V; \ .
11 Frecuencia minimareferencia | P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo) Sentido de giro: o ‘ Filtro de salida:
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz Invertir 2 fases de cableado motor g 3 % ; - Para bombas sumergidas
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg (segun caracteristicas de bomba) §: UVIW > VVU/W ;=S I - Para longitudes largas de cableado
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg (segun caracteristicas de bomba)
15 Asistente de aplicacion? -
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/Q
. J
4 I
Esquema senales control E/ S
Menu Parametros (*) ——
17 Logica I/O Lugar A P3.2.6 Doble comando start VARIADOR 1
18 Sel.Ref.l/O-Lugar A P3.3.1.5 Potencia maxima - w o .
19 Marcha voltaje CC P3.22.1.1 510 VDC (Valor entre VMP 10%y VMP 100%) y u -~ o« s g 3 2
20 | Vmp @ 100%potencia P3.22.2.1 580 VDC (VDCpara dar potencia maxima a motor) & < g & % SN : Marcha Follo  Ternistor
21 Vmp @ 10% potencia P3.22.2.2 500 VDC (VDCpara dar potencia minima a motor) & & s 5 3 Lo g g ‘ 7 r\] —[ ]J,A-‘
22 Frec.Conmutacion P3.1.2.3 x.xkHz (Acorde datos placa de filtro de salida) = OT=T<
> IAEIHEHENE
sl lalal3]e ol (3lelzlalel= 853|218l S]5]5]2(8]8]2|2
=t g Al sz sl=|lolao|lw A olel|lelelele =
Tl DL || Y E|R|a|A|o|F|C a2 ||| &|&] [ Z|%|%|™[*|*|7|
| | 1 1 1 | | | | | | | |
Lalbldlbloldlslslalala[alsfalo[clalalg|sls] ad2(3[RISIR]S
- . T T T T T 1 1T 17T 17T 1T T T T T T T I T T 1T T T T 1
Parametros opcionales
23 Frecuencia fija 1 P3.3.3.3 xx.xx Hz (Frecuencia fija activable con DI4)
24 Frecuencia fija 2 P3.3.3.4 xx.xx Hz (Frecuencia fija activable con DI5)
z 2
* RanuraD: - RanuraE: - \_ )
e N\ ()
Nota: B asigente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configura el Acceso ala pé_gi na de control paro | | PReParaDo [ 10
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asigente implica laregauracion de todoslos Q ReferenciaFrecuencia o
parémetrosa susvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). Pulse el boton FUNCT-> “Pagina control” para monitorizar los valores 1D:25 § ©
mas esenciales (Hz de referencia, Hz de salida a motor, Velocidad rpm, A § §
LIMMAQON DE REFFONSBILIDAD:  La informadién y recomendadiones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden Intensidad motor y Potencia eje motor). \ 90.00H= g S
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin condituir ningdn tipo de . Erecusncia deiss)  velogidad oel g 2
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccidn final del sstemay producto, ni de asegurar que se @ Pulse el boton paro panel para detener el motor — D'iOHzi ] .Orpm_ §- E
cumplen los requerimientosde rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. @ Pulse el boton marcha para reanudar tras paro por botén paro panel rhensieed ey [ ey
g L J/ Y,




Anexo - Ampliacién esquema de control

— o o _g
: ; - g S 9 3 S
1. L S d ksl L L %] :
o+ 4 c < . 4 ~ Marcha Fallo Termistor
7 u] 9] s} U L w ]
Y 4 [ [N = w w u w
w W S ] = C < W ¢ h L‘ h L‘ ’—m—‘
o 44 = = Lo Hi L o L
O = | <
£ o|Z(L|12]5|2
> > 0| Ww 2l ~ =N
B3 F I o | o S N + |
> o | s | o™ = 1.2 < Tol EXs M st ~ ey — | - N |l s i
Slmlamlalaull|8lmlaulSdlsla|lZzll=xlSs|s=|Oolagl] XX ocl2l2|2|2|2|=|—
i — — — — QW] e — — = O + L2 ™/ ™/ =) - <T <L + 1 (7] v [0 [0’ [0 (' [n = =
+ < | <L | < | < + O B8 | A v | ¥
| | | | | | | | | | I | ' ' ' ' ' ' '
| | | | I | | | ¢ I | SR B I 0 T O~ D I RN B ¢ O R O
Ja | M| (DO~ ] 0| O 53 p EH 93 :Z E] 39 t: 93 9: ™M < | M | ad | ad g | od g od | ad
(E]emplo de marcha doble en deposito A
Gestion de las entradas digitales Gestion de las entradas digitales
antes del arranque después del arranque
& —®
—  od DIN1 | DIN2 Estados DIN1 | DIN2 Estados
- OFF |OFF Paro o) o OFF | OFF Paro
L wbd OFF |ON Paro ~ OFF |ON Marcha
S >
= B ON | oFF Paro ‘ one  ON_[OFF Marcha
= Bz \_ ON ON Marcha ON ON Marcha Y,

Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizzr estas operacionessin laorden de marcha (terminales 8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARO).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) 0 como copia de seguridad (realizar solo paso 1):
1. Guardar los pardmetrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar los parametroscon “Restaurar desde panel”.

) (T ) (r N\
PARO |G‘PREPARADO| ‘ 1/0 ; PARO |C|pREPARADc] | 1/0 ; PARO |C‘PREPARADO| | 1/0 .
T TR Navegar al menu T T Navegar al submenu = R e o Seleccionar una de las dos
ID: M 6.5

10: M6 ID:2487 P 6.5.2

“Ajustes de usuario” (M6) “Copia de seguridad de opcionesy pulsar Ok:

[:'i’l Seleccién de idioma
Espafiol
CopiaSeguridad param

E‘ Rest.Parém.Defecto

. I1/0 y hardware
{10)

= Ajustes usuario
.

(5 )
@Favor‘itos DComparacién Param.

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

\E\ Guardar en Panel

(7))

- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)

(87) Rest. desde Panel

(0 (4)




V100IND - PID_Normal_sensor pasivo_007

Vs

Asistente automatico

Esquema de potencia

Dc+ — %
Pasos Descripcion Param. Valor - g &
; ; Men principal> Ajustes usuario—> Copia de seguridad A
1 Asistente de variador P6.5.1 tiegall paeérr%trjos bor defectoe P g > ‘T m T
2 Idioma P6.1 Espariol
3 Iniciar asistente? - S | > |
4 Aplicacion P1.2 Control PID \ \
5 Tipo motor P3.1.2.2 Inducciéon  (Acorde al tipo de motor) [ & ‘
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor L ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor NN
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor — |
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor VACON \
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor . ) | .
11 Frecuencia minimareferencia | P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo) Sentido de giro: ‘ Filtro de salida:
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz Invertir 2 fases de cableado motor ; - Para bombas sumergidas
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg (segun caracteristicas de bomba) §: UVIW > VVU/W ‘ - Para longitudes largas de cableado
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg (segun caracteristicas de bomba)
15 Asistente de aplicacion? -
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/Q
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar J
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar  (Transductor tipo 0-10 bares)
20 | Decimalesunidad de proceso P3.13.1.7 | 1 _ _ Esquema senales control E &
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analégica 2, terminales 4y 5)
22 Rango Al2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/ 4-20mA S o 5
23 Inve?sién error PID P3.13.1.8 Normal \/ A X1 A D) U \) 1
24 Fuente Referencia PID P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID & - &
25 Referencia 1 Fanel PID P3.13.2.1 x.xx bar (Presion de trabajo) E < ¢ 3 = % m ﬁ
26 | Funcién dormir? S = g g Yo ¢ bk i Marcha Fallo  Ternistor
27 | Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) & S s 2 ¢ s &5 ¢ ﬂ\] ‘] Hﬁ Yt
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracién) = Sl=l<lol=1<
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presién de trabajo) - > , Slo|w ARNES NN -
Slalslalalzlelololel=lT2lelel=]|2la|3]2|2||3|2|8|8/8|8|=]z
2|2|2|2|2|V|8|E|a|5|3|¥|B|8|R|A|S|<|<|*|e|e] |®|®|®|®|®|®|-]|*"
Men( Pardmetros (*) i IR R L TR P S A RV IR L IS Ll s|w]lolo]ae
30 LégICa I/O Lugar A mze Dlrecta—lnversa — o (“’] ~ n D N [ee] (o)) — T T T — — — T T T (‘) < m (I‘J (I. (?J (TJ TI (“\1 o [4¥]
31 Sel.Ref.lI/O-Lugar A E3ISNIES) PID L J ‘
32 Marcha voltaje CC P3.22.1.1 510 VDC (VDC arranque, entre VMP 10%y VMP 100%)
33 Vmp @ 100% potencia P3.22.2.1 580 VDC (VDC para dar potencia maxima a motor)
34 Vmp @ 10% potencia P3.22.2.2 500 VDC (VDC para dar potencia minima a motor) _Marcha 1
35 Frec.Conmutacion P3.1.2.3 x.XkHz  (Acorde datos placa de filtro de salida) / rareha
36 Ganancia PID P3.13.1.1 200 % (100-lento, 200-rapido) -
37 Tiempo integral PID P3.13.1.2 0.80s (1-lento, 0.8-répido) Q ———————————— ®
Parametros opcionales it
38 Frecuencia fija 1 P3.3.3.3 xx.xx Hz (Frecuencia fija activable con DI5)
* RanuraD: - Ranura E:
\ {
Nota: B asigente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configurael Acceso ala pégi na de control paro |5 | Preparan] | 10
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asigente implica laregauracion de todoslos Ref.1 Panel PID ©
parémetrosa susvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). @ Pulse el boton FUNCT-> “Pagina control” para monitorizar los valores } § ©
mas esenciales (Hz de referencia, Hz de salida a motor, Velocidad rpm, & 8 S
LIMMAQON DE REFFONSBILIDAD:  La informadién y recomendadiones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden Intensidad motor y Potencia eje motor). A 0.00bar g S
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin condituir ningdn tipo de . Velbeiadidel i 2
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccidn final del sstemay producto, ni de asegurar que se @ Pulse el boton paro panel para detener el motor - Orpr §- E
cumplen los requerimientosde rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de losvariadores de frecuencia Danfoss. @ Pulse el botén marcha para reanudar tras paro por botén paro panel Fotencta Ejeom_ o
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Anexo - Ampliacién esquema de control
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Guardar y restaurar en panel de control

Nota: - Redlizzr esas operacionessin laorden de marcha (terminales 8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARO).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) 0 como copia de seguridad (realizar solo paso 1):
1. Guardar los pardmetrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar los parametroscon “Restaurar desde panel”.

(T N (T 2\ (r N\
PARO |(:IPREPARADO| I 1/0 ; PARO |C|pREPARADc] | 1/0 ; PARO |CIPREPARADO| | 1/0 .
T TR Navegar al menu = T T Navegar al submenu R e o Seleccionar una de las dos
108 M6 “pi st d . MG D: M 6.5 “Cb . d d d d [il 1D:2487 P 6.5.2 . | Ok
I/O y hardware justes de usuario” (M6) £ Seleccién de idioma pia de seguridad de pal Rest.Pardm.Defecto opcionesy pulsar Ck:
(10) ki Espafiol

parametros” (M6.5) - “Guardar en Panel” (P6.5.2)

=_ Ajustes usuario leopiaSegur‘idad param

IEI Guardar en Panel

(5)

@ Favorites DComparacién Param.
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- “Restaurar desde panel” (P6.5.3)
(4) (87) Rest. desde Panel
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-

( N\
Asistente automatico Esquema de potencia
e+ —
Pasos Descripcion Param. Valor - B .
! . Menu principal-> Ajustes usuario—> Copia de seguridad PE [
1 Asistente de variador P6.5.1 tiegall paeérr%trjos bor defectoe P g > ‘T m T
2 Idioma P6.1 Espariol
3 Iniciar asistente? - g ‘ {} ‘
4 Aplicacion P1.2 Control PID \ \
5 Tipo motor P3.1.2.2 Inducciéon  (Acorde al tipo de motor) | a ‘
6 Tensién nominal motor P3.1.1.1 Acorde datos placa de motor L 1 ‘
7 Frecuencia nominal motor P3.3.1.2 Acorde datos placa de motor Y
8 Velocidad nominal motor P3.1.1.3 Acorde datos placa de motor — ‘
9 Corriente nominal motor P3.1.1.4 Acorde datos placa de motor VACON \
10 Coseno phi P3.1.1.5 Acorde datos placa de motor . ) | .
11 Frecuencia minimareferencia | P3.3.1.1 30 Hz (Depende caracteristicas bomba y presion trabajo) Sentido de giro: ‘ Filtro de salida:
12 Frecuencia maximareferencia | P3.3.1.2 50 Hz Invertir 2 fases de cableado motor : - Para bombas sumergidas
13 Aceleracion 1 P3.4.1.2 5seg (segun caracteristicas de bomba) §: UVIW > VVU/W B ‘ - Para longitudes largas de cableado
14 Desaceleracion 1 P3.4.1.3 5seg (segun caracteristicas de bomba)
15 Asistente de aplicaciéon? - S .
16 Lugar de control P3.2.1 Terminal I/Q -
17 Unidades de proceso P3.13.1.4 bar . J
18 Rango minimo P3.13.1.5 0 bar
19 Rango maximo P3.13.1.6 10 bar  (Transductor tipo 0-10 bares) N
20 | Decimalesunidad de proceso P3.13.1.7 | 1 Esquema senales control E &
21 Fuente valor actual 1 P3.13.3.3 Al2  (Entrada analégica 2, terminales 4y 5)
22 Rango Al2 P3.5.2.2.3 | 2-10V/ 4-20mA .
23 Inve?sién error PID P3.13.1.8 Normal \/ A R) I A D :J Q 1
24 | Fuente Referencia PID P3.13.2.6 Ref. 1 Panel PID o« ” o
25 Referencia 1 Fanel PID P3.13.2.1 x.xx bar (Presién de trabajo1) 3 < & - @ % m <
26 Funcién dormir? S ] E _§ g E _g ll‘: E w Marcha Fallo Termistor
27 | Frecuencia dormir 1 P3.13.5.1 38 Hz (Superior ala frecuencia minima) ] 5 § ¥ 3 s £ 8 ke Iv\\ k ,\\: *] {/j}
28 Retraso dormir 1 P3.13.5.2 10seg (>tiempo de aceleracién) = Ll=T<l2 =T <
29 Nivel despertar 1 P3.13.5.3 x.xx bar (Inferior ala Presion de trabajo) > ol lgls ‘ z|9|Z 5 Plz o
A ols|3|2 -lgla|elzlzl|8|2|2ls|e|g|2|E
Menu Parametros (*) 7|2 g|= ¢|E 5|22V |g|e]| |22 i o B Rl L b
30 [ Légical/O Lugar A P3.2.6 Directa-Inversa Ry | ald Llelal s lalele <lwlo|ol|a
31 [ Sel.Ref.l/O-Lugar A P3.3.1.5 PID T e T I S e T B B B B
32 Marcha voltaje CC P3.22.1.1 510 VDC (VDC arranque, entre VMP 10%y VMP 100%)
33 Vmp @ 100% potencia P3.22.2.1 580 VDC (VDC para dar potencia maxima a motor)
34 Vmp @ 10%potencia P3.22.2.2 500 VDC (VDC para dar potencia minima a motor)
35 Frec.Conmutacion P3.1.2.3 x.x kHz  (Acorde datos placa de filtro de salida)
36 Fallo Externo cerrado P3.5.1.11 DigIN ranura 0.1 /
37 Reset fallo cerrado P3.5.1.13 DigIN ranura 0.1
38 Ganancia PID P3.13.1.1 200 % (100-lento, 200-rapido)
39 Tiempo integral PID P3.13.1.2 0.80s (1-lento, 0.8-répido) o RN
40 Ref.2 Panel PID P3.13.2.2 x.xx bar (Presién de trabajo?2) 4-20nA RN
41 Activ.Aumen.Ref. P3.13.2.4 DigIN ranura  A.3 z & 2
42 Seleccion Ref1/2 PID P3.13.2.5 DigIN ranura A2
43 Ref.1 adicional PID P3.13.2.9 x.X (Multiplicador sobre Fef.1; Presion de trabajo3)
44 Ref.2 adicional PID P3.13.2.13 | x.x (Multiplicador sobre Fef.2; Presion de trabajo4)
* RanuraD: - Ranura E: - - N [ {
Nota: B asigente automético de puesta en marcha sblo debe realizarse la primera vez que se configurael Acceso ala pégi na de control paro [ [ Preparana] [ 170
convertidor y sin comando de marchaactivo. Activar de nuevo el asistente implicalaregtauracion de todoslos Ref.1 Panel PID ©
parémetrosa susvalorespor defecto. Para gjustesde programacidn posteriores, ir d menu “Parametros’ (M3). Pulse el boton FUNCT-> “Pagina control” para monitorizar los valores } 1D:167 § ©
mas esenciales (Hz de referencia, Hz de salida a motor, Velocidad rpm, A § §
LIMMAQON DE REFFONSBILIDAD:  La informadién y recomendadiones indluidas en la presente guia de disefio, pretenden Intensidad motor y Potencia eje motor). Y 0.00bar g S
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin condituir ningdn tipo de . Frecoencla deiss{ — Velocidad:delind 2
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccidn final del sstemay producto, ni de asegurar que se @ Pulse el boton paro panel para detener el motor U:00Hz _ Orpm §- E
cumplen los requerimientosde rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de losvariadores de frecuencia Danfoss. @ Pulse el botén marcha para reanudar tras paro por botén paro panel I"te"ﬂd"m:;’tgx Fotencia-gls o ‘39?
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Anexo - Ampliacién esquema de control
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(E;emplo de cuatro Presiones de trabajo )
Parametros Gestion de las entradas digitales
% ® f Presion de trabajo 1 P3.13.21 = 3bar DINZ2_ | DINS Presiones
™~ . . OFF OFF 3.00 bar
4= Presié 2 1322 =
Transductor 2 = < esion de trabajo 2. Fa.13 > bar OFF | ON 4.50 bar
A-20mA T = Aumento P. de trabajo 1 P3.13.29 =x15 ON OFF 5.00 bar
g é {g \Aumento P de trabajo 2 P3.13.2.13=x1.1 ON ON 5.50 bar Y,
Guardar y restaurar en panel de control
Nota: - Redlizzr estas operacionessin laorden de marcha (terminales 8 y 9 sin tensién y estado del equipo en PARO).
- Usar este proceso “Cuardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) 0 como copia de seguridad (realizar solo paso 1):
1. Guardar los pardmetrosdel variador parametrizado en panel de control con “Guardar en Panel”. 2. Luego quitar su panel y ponerlo en variador no programado. 3. Restaurar los parametroscon “Restaurar desde panel”.
[Clrermo] ] ) ([ (ol ) ([ [Crermmn ] )
PARO PREPARADO I1/0 . PARO PREPARADO I/0 , PARO PREPARADO 1/0 .
T TR Navegar al menu T T Navegar al submenu = R e o Seleccionar una de las dos
10: M6 WA: - ID: M 6.5 « . . 1D:2487 P 6.5.2 . .
1/0 y hardire Ajustes de usuario” (M6) & S e s aEi s Copia de seguridad de = ReSE  ParEi. DETECTD opcionesy pulsar Ok:
(10) 1 Espaniol parametros’ (M6.5) “Guardar en Panel” (P6.5.2)
Ajus(tc;s )usuar‘io leoplta%eg)ur‘ldad param ‘Lﬂ Guardar en Panel =
; 05 < - “Restaurar desde panel” (P6.5.3)
|El:a\.'otr‘:.e‘co)s DComp(azac)lon Param. @ REst. desde Pansl
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