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Atajos de panel iC7-Automation

Cambiar idioma Ajustar brillo y contraste Reset de fabrica (pulsar 3s)

@

Open up a new dimension

Select Language
English
Deutsch

Franﬁ's

Italiano

Reset fallo (pulsar 3s) Bloquear panel (pulsar 3s) Desplazamiento rapido
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1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
4.2.1.1 Tipo de motor *SAP Motor de inducci n
8.2.3 Unidad de velocidad Hz
4.2.2.1 Potencia nominal Segom motor | kW
4.2.2.2 Intensidad nominal Segom motor|A
4.2.2.3 Velocidad nominal Segam motor|rpm
4.2.2.4 Frecuencia nominal Segom motor|Hz
4.2.2.5 Tensi n nominal Segom motor|V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control de velocidad
5.5.2.1 Selecci n del lugar de control Control de I/0O
55501 I/O Referencia de velocidad de I/0. “ndice 0 Referencia prefijada

I/O Referencia de velocidad de I/O. “ndice 1 Ninguna
5.5.5.2.2 |L gica de referencia de velocidad de I/O Fuente 1
5.8.4.7 Selector de referencia de velocidad prefijada Prefijada 1
5.8.4.8 Velocidad prefijada 1 SAP .Ej 40 Hz
5.8.6.2.1 |Tipo rampa 1 Rampa lineal
5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 5|s
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 5|s

*SAP = SEG N APLICACI N
SELECCI N IDIOMA: EN EL MEN DE ESTADO PULSAR TECLA INFO Y DESPU S
TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPU S SELECCIONAR EL IDIOMA.
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION iC7. APLICACI N INDUSTRY
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

15-2-2024

iC7_001

SAS

AM




o 121 [Tipo de red *SAP TT
L3 1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
e [ 4211 |Tipo de motor *SAP Motor de inducci n
| 8.2.3 Unidad de velocidad Hz

F1 D D D ‘ 4.2.21 Potencia nominal Segom motor |KW

\ 4.2.2.2  |Intensidad nominal Segom motor |A
K1 A —— 4223 |Velocidad nominal Segom motor] rpm
| 4224 Frecuencia nominal Segom motor |Hz
0O 0 0 6@ 4225  [Tensi nnominal Segom motor|V

rele1 L1 L2 L3 PE (+10V out) 454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
03 32 o 5.4.2.16  [Modo de funcionamiento Control de velocidad
Fallo {)ﬂm 33 5521  [Selecci n lugar de control Control de I/0
0 340 5550 1 /0 Referencia de velocidad de 1/0. “ndice 0 Ninguna
5 2%%  (COMENT/SALANAG,) 35 O "~ |VOReferencia de velocidad de I/0. ‘ndice 1 Ninguna
* s (+24V out) 110 5.5.5.2.2 |1/Qreferencia de | gica de velocidad Fuente 1

- (+24V out)12 © [T Wi | 5831 | L mite de velocidad positivo SAP 50| Hz

04 M/P referencia 5832 |L mite de velocidad negativo SAP 0|Hz
J reavr | | 28:51 | Entrada de congelaci n Entrada digital T14 de /O b/Sica
Q?é";ﬂ?; referencia 5.8.5.2 Entrada de incremento de congelaci n Entrada digital T15 de I/0 b/Bica
O 31 5.8.5.3  |Entrada de reducci n de congelaci n Entrada digital T16 de 1/O bAsica
5.8.54  |Tiempo de rampa de congelaci n SAP 5s
O61 (+24V ext) 5.8.5.5 Retardo de rampa de congelaci n SAP 0s
5.8.5.6  |Variaci ndel escal nencongelaci n SAP 1 Hz
© 62 (GND) 5858 |Modo rampa/escal n en congelaci n Rampa

SELECCI N IDIOMA: EN EL MEN DE ESTADO PULSAR TECLA INFO
Y DESPU S TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPU S

SELECCIONAR EL IDIOMA.

*SAP = SEG N APLICACI

N

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7. APLICACI N INDUSTRY
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT)

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO| V

ISADO

15-2-2024

iC7_002

SAS

AM




003b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seaal 0-10V

L1
L2
P N A AU
PE—ffff,,,,,T 77777777
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Fallo 4?07#@ 330 +0 o
0 340 -
582 (COMENT/SALANAG) 35° -
* 105 (+24V out) 110
* 05 24V out)12 9]
+ ou
> ' ( - M/P
iC7 7
1397
O
14
031 (COM D IN) .
150
O 61 (+24V ext) 166
© 62 (GND) 170
180
19©

SELECCI N IDIOMA: EN EL MEN DE ESTADO PULSAR TECLA INFO'Y

DESPU S TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPU S

SELECCIONAR EL IDIOMA.

1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
4.2.1.1 Tipo de motor *SAP Motor de inducci n
8.2.3 Unidad de velocidad Hz
4.2.2.1 Potencia nominal Segoam motor | KW
4222 Intensidad nominal Segom motor|A
4.2.2.3 Velocidad nominal Segom motor |rpm
4.2.2.4 Frecuencia nominal Segom motor [Hz
4.2.2.5 Tensi n nominal Segom motor |V
4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16  [Modo de funcionamiento Control de velocidad
5.5.2.1 Selecci n del lugar de control Control de I/O
55502 1 I/0 Referencia de velocidad de 1/O. “ndice 0 Entrada de referencia 1

I/0 Referencia de velocidad de I/O. “ndice 1 Ninguna
5.5.5.2.2 |L gica de referencia de velocidad de 1/0 Fuente 1
5.8.4.1 Entrada de referencia de velocidad 1 Entrada anal gica T33 de I/O bAsica
5.8.4.3 Referencia de velocidad 1 mAx. 50|Hz
5.8.4.4 Referencia de velocidad 1 m n. 0|Hz
5.8.6.2.1 |Tipo rampa 1 Rampa lineal
5.8.6.2.2 [Tiempo de acel. rampa 1 5|s
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 5|s
9.5.2.1 Modo terminal T33 Entrada anal gica
9.5.2.2 Tipo de terminal T33 Tensi n
9.5.2.3 Valor m nimo T33 o[v
9.5.2.4 Valor mAimo T33 10|V

*SAP = SEG N APLICACI N

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7. APLICACI N INDUSTRY
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seaal 0-10V

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO| VISADO

15-2-2024

iC7_003b

SAS AM




003c: LAZO ABIERTO DE PROCESQO. Ref. externa seaal 0-10V con cambio de sentido

Fallo
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o] 340 0-10V
582 (COMENT/SALANAG) 35° -
<05 (+24V out) 110
(+24V out)12 © |
e
1397
44O | Cambio de
031 (COMD IN) sentido

O 61 (+24V ext)
O 62 (GND)

SELECCI N IDIOMA: EN EL MEN DE ESTADO PULSAR TECLA INFO'Y
DESPU S TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPU S
SELECCIONAR EL IDIOMA

1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filiro RFI Filtro coincide con la red
4.2.1.1 Tipo de motor *SAP Motor de inducci n
8.2.3 Unidad de velocidad Hz
4.2.2.1 Potencia nominal Segom motor |kW
4.2.2.2 Intensidad nominal Segom motor |A
4.2.2.3 Velocidad nominal Segom motor [rpm
4.2.2.4 Frecuencia nominal Segom motor|Hz
4.2.2.5 Tensi n nominal Segosm motor |V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control de velocidad
5.5.2.1 Selecci n del lugar de control Control 1/0
55501 I/0 Referencia de velocidad de I/0. "ndice 0 Referencia 1

I/O Referencia de velocidad de I/0. "ndice 1 Ninguna
5.5.56.2.2 |L gica de referencia de velocidad de 1/0 Fuente 1
5.5.5.1.5 |Seaal de inversi n de giro Entrada digital T16 de I/O bASica
5.4.2.20 |L mite de direcci n rotacional Ambos sentidos
5.8.3.1 L mite de velocidad positivo ej 50Hz
5.8.3.2 L mite de velocidad negativo ej -50Hz
5.8.6.2.1 |Tipo rampa 1 Rampa lineal
5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 5(s
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 5(s
5.8.4.3 Referencia de velocidad 1 mAk. 50{Hz
5.8.4.4 Referencia de velocidad 1 m n. 0|Hz
5.8.4.1 Entrada de referencia de velocidad 1 Entrada anal gica T33
9.5.2.1 Modo terminal T33 Entrada anal gica T33 de I/O bAsica
9.5.2.2 Tipo de terminal T33 Tensi n
9.5.2.3 Valor m nimo T33 o[V
9.5.2.4 Valor mAximo T33 10|V

*SAP = SEG N APLICACI N

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7. APLICACI N INDUSTRY
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seaal 0-10V con cambio de sentido

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO|

VISADO

15-2-2024

iC7_003c

SAS

AM




003-4: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seaal 0-10V 0 4-20 mA
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1397
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O 31
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SELECCI N IDIOMA: EN EL MEN DE ESTADO PULSAR TECLA INFO'Y
DESPU S TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPU S
SELECCIONAR EL IDIOMA.

1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
4.2.1.1 Tipo de motor *SAP Motor de inducci n
8.2.3 Unidad de velocidad Hz
4.2.2.1 Potencia nominal Segoa motor |[kKW
4222 Intensidad nominal Segos motor|A
4.2.2.3 Velocidad nominal Segos motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segos motor|Hz
4.2.2.5 |[Tensi nnominal Segos motor|V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control de velocidad
5.5.2.1 Selecci n del lugar de control Control de I/O
5552 1 I/O Referencia de velocidad de 1/O. “ndice 0 Entrada de referencia 1

I/O Referencia de velocidad de I/O. “ndice 1 Entrada de referencia 2
5.5.5.1.5 |Seaal de inversi n de giro Falso
5.5.5.2.2 |L gica de referencia de velocidad de I/O Alternar
55523 |CTvadade conmutact n de referencia de | e . ioital T14 de 1O biSica

velocidad de 1/0
5.8.4.1 Entrada de referencia de velocidad 1 Entrada anal gica T33
5.8.4.2 Entrada de referencia de velocidad 2 Entradda anal gica T34
5.8.4.3 Referencia de velocidad 1 mAimo SAP 50|Hz
5.8.4.4 Referencia de velocidad 1 m nimo SAP 0|Hz
5.8.4.5 Referencia de velocidad 2 mAximo SAP 50|Hz
5.8.4.6 Referencia de velocidad 2 m nimo SAP 0|Hz
5.8.6.2.1 |Tipo rampa 1 Rampa lineal
5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 SAP 5|s
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 SAP 5(s
9.56.2.2 Tipo de terminal T33 Tensi n
9.5.2.3 Valor m nimo T33 0|V
9.5.2.4 Valor m&imo T33 10(V
9.5.3.2  |Tipo de terminal T34 Intensidad
9.5.3.3 Valor m nimo T34 4| mA
9.5.34 Valor mA&imo T34 20{ mA

*SAP = SEG N APLICACI N

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC7
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seaal 0-10V 0 4-20 mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO|

VISADO

15-2-2024

iC7_003-4

SAS

AM




004: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seaal 4-20 mA

L1 1.2.1 Tipo de red *SAP TT
L2 1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
A e 4.2.1.1 Tipo de motor *SAP Motor de inducci n
PE—-—-q T 7 =" == 8.2.3 Unidad de velocidad Hz
F1 D D D 1 4.2.2.1 Potencia nominal Segoa motor [kW
| 4.22.2 Intensidad nominal Segom motor|A
K1 ﬁ% —— 4.2.2.3  |Velocidad nominal Segoa motor|rpm
\ 4.2.2.4 Frecuencia nominal Segoa motor|Hz
O 0 0 6@ 4.2.2.5 Tensi n nominal Segoa motor|V
el 1 L1 L2 L3 PE (+10V out) 454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
O@ 37 5.4.2.16  |Modo de funcionamiento Control de velocidad
Fallo O/ 330 + 5.5.2.1 Selecci n del lugar de control Control de I/O
— 091 340 4-20 mA 55501 I/O Referencia de velocidad de 1/0O. "ndice 0 Entrada de referencia 1
relé 2 O - /O Referencia de velocidad de 1/0. "ndice 1 Ninguna
06 (COMENT/SALANAG,) 35 5.5.5.2.2 |L gica de referencia de velocidad de 1/0 Fuente 1
¢ 190 (+24V out) 11 & 5.8.4.3 Referencia de velocidad 1 mAx. 50[Hz
*— (+24V out)12 *‘ 5.8.4.4 Referencia de velocidad 1 m n. 0|Hz
04 - ~ MIP
|C7 5.8.6.2.1 [Tipo rampa 1 Rampa lineal
1397 5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 5s
(COMD IN) 14© 5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 5|s
© 31 5.8.4.1 Entrada de referencia de velocidad 1 Entrada anal gica T33 de I/O bAsica
9.5.2.1 Modo terminal T33 Entrada anal gica
O 61 (+24V ext) 9.5.2.2 Tipo de terminal T33 Intensidad
O 62 (GND) 9.5.2.3 Valor m nimo T33 4/mA
9.5.2.4 Valor mAimo T33 20{mA
I~
|
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION iC7
SELECCI N IDIOMA: EN EL MEN DE ESTADO PULSAR TECLA INFOY LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seaal 4-20 mA
DESPU S TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPU S FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

SELECCIONAR EL IDIOMA.

15-2-2024

iC7_004

SAS

AM




008: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presion pasivo 4 - 20mA

En marcha
*—
F

Alarma
o—

o

Relé T2 (X101) © © © 9 (+10V out)
elé PE
o L1 L2 L3 — 0
Oz 33©
01 (COM ENT/SAL ANAG.) 349
Relé T5 (X102) 35
0
05— (+24V out) 11 ©
|C7 (+24V out) 12©
1397
140
© 34 15©
16 ©
- 170
- 61 (+24V ext) (COMD IN) 180
62 (GND) 15
0o
20

-2
MBS
+1

1.21 Tipo de red *SAP TT|
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
8.2.3 Unidad de vel. de motor Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccién
4.2.21 Potencia nominal Segun motor[kW
4222 Intensidad nominal Segun motor|A
4223 Velocidad nominal Segun motor|RPM
4224 Frecuencia nominal Segun motor|Hz
4225 Tension nominal Segun motor|V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de proceso
5.4.2.20 Limite de direccion rotacional Sentido horario
5.5.2.1 Lugar de control control de /0
5.5.5.1.1 Sefial de marcha Entrada digital T13 de I/O basica
5.5.5.26  [Referencia de proceso de I/O Indice 0: Ret. pr.eﬂjada
Indice 1. Ninguna
5.5.5.2.7  |l/O Légica Referencia proceso Fuente 1
5.8.3.1 Limite de velocidad positivo *SAP 50[Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30{Hz
5.8.6.2.1 Tipo de rampa 1 Rampa lineal
5.8.6.2.2  |Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10(seg
5.8.6.2.3  |Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10[seg
5.10.2.1 Tolerancia relativa «En Referencia» *SAP 2|%
5.10.2.3 Unidad de proceso *SAP bar
5.10.3.1 Limite méax. referencia de proceso *SAP 10bar
5.10.3.2 Limite min. referencia de proceso *SAP 0fbar
5.10.3.9 Selector de referencia de proceso prefijada prefijada 1
5.10.3.13  |Referencia de proceso prefijada 1 *SAP 5|bar
5.10.4.1 Modo feedback Feedback 1
5.104.2 Tipo de feedback 1 Sefial analdgica
5.10.4.3 Escalado méaximo feedback 1 *SAP 10[bar
5.104.4 Escalado méaximo feedback 1 *SAP 0|bar
5.10.4.5 Feedback de entrada analdgica 1 Entrada analdgica T34 de I/O basica
5.10.4.6 Conversion feedback 1 Lineal
5.10.5.1 Ganancia proporcional *SAP 10
5.10.5.2 Tiempo integral *SAP 1
5.26.1.2 Salida "en marcha" Relé T2 de I/O Bésica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de I/O Bésica
9.5.31 Modo entrada T34 Entrada analdgica
9.5.3.2 Tipo de terminal T34 Intensidad
9.5.3.3 Valor minimo T34 4 mA
9.5.3.4 Valor méximo T34 20 mA

*SAP = SEGUN APLICACION

SELECCION IDIOMA: EN EL MENU DE ESTADO PULSAR TECLA INFO Y DESPUES
TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPUES SELECCIONAR EL IDIOMA.

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION IC7. APLICACION INDUSTRY

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presion pasivo 4 - 20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO| VISADO

10-06-2024 | iC7_008

AM AM




008b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presion activo 4 - 20mA

1.2.1 Tipo de red *SAP TT|
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
L1 8.2.3 Unidad de wel. de motor Hz
L2 4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccién
4.2.21 Potencia nominal Segln motor[kW
L3 e 7?* - — 4.2.2.2 Intensidad nominal Segun motor(A
PE—-—-—F-T-~"—"-~"—-—-—- 4223 Velocidad nominal Seguin motor|RPM
‘ 4224 Frecuencia nominal Seguln motor|(Hz
F1 [] [] [] ‘ 4.2.25 Tension nominal Segtn motor|V
‘ 4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
KA ?}% ﬁ[ 4/ ‘ 5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de proceso
5.4.2.20 Limite de direccién rotacional Sentido horario
‘ 55.2.1 Lugar de control control de I/O
5 o O (‘) 5.5.5.1.1 Sefial de marcha Entrada digital T13 de I/O basica
] PE (+10V out) 55.5.2.6 Referencia de proceso de /O Indice 0.' Rt pr.eﬁjada
Relé T2 (X101) L1 L2 L3 Indice 1. Ninguna
En marcha 32 55.5.2.7 I/O Légica Referencia proceso Fuente 1
03 o 5831 Limite de velocidad positivo "SAP 50|Hz
H{DOT 33 "y 5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30(Hz
PO o1 (COM ENT/SAL ANAG.) 340 " \ " 1t 1 5.8.6.2.1 Tipo de rampa 1 Rampa lineal
: O C MBS 5.8.6.2.2 Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10[seg
Relé T5 (X102) J 35 Lyl 2 5.8.6.2.3 Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10|seg
Alarma 06 o 5.10.2.1 Tolerancia relativa «<En Referencia» *SAP 2|%
O— 5.10.2.3 Unidad de proceso *SAP bar|
H{)W (+24V out) i 5.10.3.1 Limite max. referencia de proceso *SAP 10|bar
P— 04 I C7 (+24V out) 12 © S m/P 5.10.3.2 Limite min. referencia de proceso *SAP 0|bar
13 O— 5.10.3.9 Selector de referencia de proceso prefijada prefijada 1
5.10.3.13 Referencia de proceso prefijada 1 *SAP 5|bar
14© 5.10.4.1 Modo feedback Feedback 1
(@) 39 15 O 5.10.4.2 Tipo de feedback 1 Senal analdgica
5.10.4.3 Escalado maximo feedback 1 *SAP 10|bar
16 O 5.10.4.4 Escalado maximo feedback 1 *SAP 0|bar
17 O 5.10.4.5 Feedback de entrada analdgica 1 Entrada analégica T34 de I/O basica
O 4V ext o 5.10.4.6 Conversion feedback 1 Lineal
61 (+24V ext) (COM D IN) 18 5.10.5.1 Ganancia proporcional *SAP 10
© 62 (GND) 19 51052  |Tiempo integral *SAP 1
O 5.26.1.2 Salida "en marcha" Relé T2 de /0 Basica
20 5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de /O Basica
9.5.3.1 Modo entrada T34 Entrada analdgica
9.5.3.2 Tipo de terminal T34 Intensidad
9.5.3.3 Valor minimo T34 4 mA
9.5.3.4 Valor maximo T34 20 mA

*SAP = SEGUN APLICACION

SELECCION IDIOMA: EN EL MENU DE ESTADO PULSAR TECLA INFO Y DESPUES
TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPUES SELECCIONAR EL IDIOMA.

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION IC7. APLICACION INDUSTRY
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presion activo 4 - 20mA
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009: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presién pasivo 4 - 20mA

L1
L2
B T e
PE—-—-—-4+-—-—-—-—-
= [0
|
B
\
O 0 0 O )
Relé T2 (X101) PE  (+10V out
L1 L2 L3
En marcha 03 4320
1 O02 33© )
*—Op1 340 RN
0 (COM ENT/SAL ANAG.) o
. |
Relé T5 (X102) 35 !‘ | \‘ )
Alarma 0 LAY
1 C05 (+24V out) 11 ©
- |

© 31

O 61 (+24V ext)
© 62 (GND)

IC7

(+24V out) 12©
1397
14©
15©
16 ©
17©

(COM D IN) 18©
19

0
20

1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
8.2.3 Unidad de vel. de motor Hz
4211 Tipo de motor *SAP Motor de induccion
4221 Potencia nominal Segun motor|kW
4222 Intensidad nominal Segun motor|A
4223 Velocidad nominal Segun motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segun motor|Hz
4.2.2.5 Tension nominal Segln motor|V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de proceso
5.4.2.20 Limite de direccién rotacional Sentido horario
5.5.2.1 Lugar de control control de I/O
5.5.5.1.1 Entrada marcha Entrada digital T13 de I/O basica
55526 . Indice 0.' Ref. pr.eﬁjada
I/0O Referencia proceso Indice 1. Ninguna
5.5.5.2.7 I/O Légica Referencia proceso Fuente 1
5.8.3.1 Limite positivo velocidad *SAP 50|Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30|Hz
-2 5.8.6.2.1 Tipo de rampa 1 Rampa lineal
MBS 5.8.6.2.2 Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10|seg
5.8.6.2.3 Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10(seg
+1 5.10.2.1 Tolerancia relativa «En Referencia» *SAP 2|%
5.10.2.3 Unidad de proceso *SAP bar
5.10.3.1 Limite max. referencia de proceso *SAP 10|bar
5.10.3.2 Limite min. referencia de proceso *SAP 0|bar
5.10.3.9 Selector de referencia de proceso prefijada prefijada 1
5.10.3.13 Referencia de proceso prefijada 1 *SAP 5|bar
5.10.4.1 Modo feedback Realimentacion 1
5.10.4.2 Tipo de feedback 1 Sefial analdgica
5.10.4.3 Escalado méaximo feedback 1 *SAP 10|bar
5.10.4.4 Escalado maximo feedback 1 *SAP 0|bar
5.10.4.5 Feedback de entrada analdgica 1 Entrada analdgica T34 de I/O basica
5.10.4.6 Conwersion feedback 1 Lineal
5.10.5.1 Ganancia proporcional *SAP 10
5.10.5.2 Tiempo integral *SAP 1
5.10.5.7 Inversién PID 1
5.26.1.2 Salida "en marcha" Relé T2 de I/O Basica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de I/0O Basica
9.5.3.1 Modo entrada T34 Entrada analégica
9.5.3.2 T34 modo sedial Corriente
9.5.3.3 T34 escala baja sefal 4|mA
9.5.34 T34 escala alta sefal 20{mA

*SAP = SEGUN APLICACION

SELECCION IDIOMA: EN EL MENU DE ESTADO PULSAR TECLA INFO Y DESPUES
TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPUES SELECCIONAR EL IDIOMA.

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION IC7. APLICACION INDUSTRY
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presion pasivo 4 - 20mA
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009b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presién activo 4 - 20mA

L1
L2
L T e
PE—-—-—-+-—"-—-—-—-
= [0
|
B
\
O O O O
) Relé T2(X101) |, |, |3 PE (+10V out)
En marcha 03 32
1O 33C
"y
&0 34© R AL
(COM ENT/SAL ANAG.) | mes
Relé T5 (X102) J 35~ R
Alarma 06 LAY -2
1 05 (+24Vout) 11 O]
120 M/P
¢ 0 |C7 (+24V out) o S
13
140
© 34 15©
16 ©
- 170
61 (+24V ext) O
5 (COMDIN) 18
62 (GND) T
—o
20

1.21 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
8.2.3 Unidad de vel. de motor Hz
4.2.1.1 Tipo de motor *SAP Motor de induccién
4.2.2.1 Potencia nominal Segun motor|kW
4.2.2.2 Intensidad nominal Segln motor|A
4.2.2.3 Velocidad nominal Segln motor|rpm
4224 Frecuencia nominal Segln motor|Hz
4.2.2.5 Tensién nominal Segln motor|V
4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16 Modo de funcionamiento Control de proceso
5.4.2.20 Limite de direccion rotacional Sentido horario
5.5.2.1 Lugar de control control de I/O
5.5.5.1.1 Entrada marcha Entrada digital T13 de I/O basica
55526 . Indice 0: Ref. pr.eﬁjada

I/O Referencia proceso Indice 1. Ninguna
5.5.5.2.7 I/O Légica Referencia proceso Fuente 1
5.8.3.1 Limite positivo velocidad *SAP 50{Hz
5.8.3.3 Limite de velocidad minima *SAP 30[{Hz
5.8.6.2.1 Tipo de rampa 1 Rampa lineal
5.8.6.2.2 Tiempo de acel. rampa 1 *SAP 10|seg
5.8.6.2.3 Tiempo de decel. rampa 1 *SAP 10(seg
5.10.2.1 Tolerancia relativa «<En Referencia» *SAP 2(%
5.10.2.3 Unidad de proceso *SAP bar|
5.10.3.1 Limite méax. referencia de proceso *SAP 10(bar
5.10.3.2 Limite min. referencia de proceso *SAP O|bar
5.10.3.9 Selector de referencia de proceso prefijada prefijada 1
5.10.3.13 Referencia de proceso prefijada 1 *SAP 5|bar
5.10.4.1 Modo feedback Realimentacion 1
5.10.4.2 Tipo de feedback 1 Sefial analégica
5.10.4.3 Escalado maximo feedback 1 *SAP 10|bar
5.10.4.4 Escalado maximo feedback 1 *SAP Ofbar
5.10.4.5 Feedback de entrada analégica 1 Entrada analégica T34 de I/O basica
5.10.4.6 Conversion feedback 1 Lineal
5.10.5.1 Ganancia proporcional *SAP 10
5.10.5.2 Tiempo integral *SAP 1
5.10.5.7 Inversién PID 1
5.26.1.2 Salida "en marcha" Relé T2 de I/O Basica
5.26.1.4 Salida del evento de fallo Relé T5 de I/O Basica
9.5.3.1 Modo entrada T34 Entrada analdgica
9.5.3.2 T34 modo senal Corriente
9.5.3.3 T34 escala baja sefal 4|mA
9.5.3.4 T34 escala alta sefal 20|mA

*SAP = SEGUN APLICACION

SELECCION IDIOMA: EN EL MENU DE ESTADO PULSAR TECLA INFO Y DESPUES
TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPUES SELECCIONAR EL IDIOMA.

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION IC7. APLICACION INDUSTRY
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID INVERSO, transductor de presion activo 4 - 20mA
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011a: LAZO ABIERTO DE PROCESO. 2 ESCALONES DE VELOCIDAD

L1 1.2.1 Tipo de red *SAP TT
L2 1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
B ) 4211  |Tipo de motor *SAP Motor de inducci n
e e i 8.2.3 Unidad de velocidad Hz
F1 D D D 1 4.2.2.1 Potencia nominal Segom motor |kW
| 4222 Intensidad nominal Segom motor |A
K1 ﬁjﬁ ﬁ[ ﬁ | 4223 Velocidad nominal Segoa motor [rpm
\ 4224 Frecuencia nominal Segom motor |Hz
O O 0 &3 4.2.2.5 Tensi n nominal Segoa motor |V
w61 L1 L2 L3 PE (+10V out) 4.5.4 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
O@ —32© 5.4.2.16  |Modo de funcionamiento Control de velocidad
Fallo @oTF — 330 5.5.21  [Selecci n dellugar de control Control de I/O
&— O 34O 5.8.3.1 L mite de velocidad positivo SAP 50 |Hz
relé 2 (COM ENT / SAL ANAG.) 35 @) 5.8.3.2 L mite de velocidad negativo SAP 0|Hz
06 /0 Referencia de velocidad de 1/0. “ndice 0 Referencia prefijada
& Og5— (+24V out) 110 5.5.5.2.1 - - — -
o (+24V out)12 O | | I/0 Beferenma de \{elomdad dg 1/Q. "ndice 1 Ninguna
04 . MP /LsB |2:9:5.2.2 |L gicade referencia de velocidad de I/O Fuente 1
|C7 o ( 5.8.4.7 Selector de referencia de velocidad prefijada Selecci n por bits
12 : 5848 |Velocidad prefiada 1 SAP 10Hz
031 (COM D IN) ! 5.8.4.9 Velocidad prefijada 2 SAP 20Hz
5.8.4.16 |Entrada Bit 0 de referencia de velocidad prefii Entrada digital T14 de I/O bAsica
5.8.6.2.1 |Tiporampa 1 Rampa lineal
© 61 (+24V ext) 5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 5|s
© 62 (GND) 5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 5|s
*SAP = SEG N APLICACI N

SELECCI N IDIOMA: EN EL MEN DE ESTADO PULSAR TECLA INFO
Y DESPU S TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPU S
SELECCIONAR EL IDIOMA.

Ref bit 0
\'%

14

0 0

1 1
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION iC7
LAZO ABIERTO DE PROCESO. 2 ESCALONES DE VELOCIDAD

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO
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011b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. 4 ESCALONES DE VELOCIDAD

Fallo

ree1 L1 L2 L3 PE (+10V out)
“03 ] —320
0 34C

582 (COMENT/SALANAG) 35°
¢ Ops— (+24V out) 110
o~—Ogy . (+24V out)12 ©
iIC7 o
1497
O3 (COMD IN)

L
<1 5~ —

77777¢77777

\

\

\
O O 0 0

— |

[ mP [1sB |msB

O 61 (+24V ext)
O 62 (GND)

SELECCI N IDIOMA: EN EL MEN DE ESTADO PULSAR TECLA INFO
Y DESPU S TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPU S
SELECCIONAR EL IDIOMA.

1.2.1 Tipo de red *SAP TT|
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
4.2.1.1 Tipo de motor *SAP Motor de inducci n
8.2.3 Unidad de velocidad Hz
4.2.2.1 Potencia nominal Segom motor |kKW
4222 Intensidad nominal Segom motor [A
422.3 Velocidad nominal Segom motor [rpm
4224 Frecuencia nominal Segom motor [Hz
4225 Tensi n nominal Segom motor |V
454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16  |Modo de funcionamiento Control de velocidad
5.5.2.1 Selecci n del lugar de control Control de 1/0
5.8.3.1 L mite de velocidad positivo SAP 50 |Hz
5.8.3.2 L mite de velocidad negativo SAP 0|Hz
5552 1 I/0 Referencia de velocidad de I/0. "ndice 0 Referencia prefijada
I/O Referencia de velocidad de I/0. “ndice 1 Ninguna
5.5.5.2.2 |L gica de referencia de velocidad de I/O Fuente 1
5.8.4.7 Selector de referencia de velocidad prefijada Selecci n por bits
5.8.4.8 Velocidad prefijada 1 SAP 10Hz
5.8.4.9 Velocidad prefijada 2 SAP 20Hz
5.8.4.10  |Velocidad prefijada 3 SAP 30Hz
5.8.4.11 |Velocidad prefijada 4 SAP 40Hz
5.8.4.16  |Entrada Bit 0 de referencia de velocidad prefijadp Entrada digital T14 de 1/0 bASica
5.8.4.17 |Entrada Bit 1 de referencia de velocidad prefijada Entrada digital T15 de 1/0 bAsica
5.8.6.2.1 |Tipo rampa 1 Rampa lineal
5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 5[s
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 5s
*SAP = SEG N APLICACI N | Ref bit 1 Ref bit 0
15 14 v
0 0 0
0 1 1
1 0 2
1 1 3
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION iC7
LAZO ABIERTO DE PROCESO. 4 ESCALONES DE VELOCIDAD
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

15-2-2024
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011c: LAZO ABIERTO DE PROCESO. 4 ESCALONES DE VELOCIDAD

1.2.1 Tipo de red *SAP TT
1.2.2 Modo filtro RFI Filtro coincide con la red
L1 4.2.1.1 |Tipo de motor *SAP Motor de inducci n
L2 8.2.3 Unidad de velocidad Hz
3 A — 4.2.2.1 |Potencia nominal Segoa motor |KW
PE—- -~ -4+-—-— - — - — - 4.2.2.2 |Intensidad nominal Segom motor |A
| 4.2.2.3 |Velocidad nominal Segoa motor [rpm
F1 D D D ‘ 4.2.2.4 |Frecuencia nominal Segoa motor |Hz
4.2.2.5 |Tensi nnominal Segoa motor |V
K 1 ﬁ% ‘/ } 454 Respuesta a sobretemperatura ETR Fallo
5.4.2.16 |Modo de funcionamiento Control de velocidad
| 5.5.2.1 |[Selecci n del lugar de control Control de I/0
O O O O 5.8.3.1 |L mite de velocidad positivo SAP 50 Hz
els1 L1 L2 L3 PE (+10V out) 5.8.3.2 |L mite de velocidad negativo SAP 0|Hz
O@ 32 5.5.5.1.5 |Seaal de inversi n de giro Falso
—Oo— 330 55521 1/O Referencia de velocidad de 1/0. "ndice 0 Referencia prefijada
Fallo | @_F@ o %1 11/0 Referencia de velocidad de 1/O. “ndice 1 Ninguna
01 34 5.5.5.2.2 |L gica de referencia de velocidad de I/0 Fuente 1
06 rele 2 (COM ENT / SALANAG.) 35 © ggj; \S/e:ec.tgr ge reff?rznc:a de velocidad prefijada Selecci n porsb'iAtf3
.8.4. elocidad prefijada
* 1 O0 (+24V out) 110 5849 |Velocidad prefijada 2 SAP
>0z . (+24V out)12 mP| LsB| mMsSB| ExB| 5.8.4.10 |Velocidad prefijada 3 SAP
I C 7 ( 5.8.4.11 |[Velocidad prefijada 4 SAP
130 5.8.4.12 |Velocidad prefijada 5 SAP
o— 5.8.4.13 |Velocidad prefijada 6 SAP
14 5.8.4.14 |Velocidad prefijada 7 SAP
©31 ﬁo(cowl D IN) 20 5.8.4.15_|Velocidad prefijada 8 SAP
150 5.8.4.16 |Entrada Bit 0 de referencia de velocidad prefijada | Entrada digital T14 de I/O bAsica
O 61 (+24V ext) 160 5.8.4.17 |Entrada Bit 1 de referencia de velocidad prefijada | Entrada digital T15 de I/O bAsica
170 5.8.4.18 |Entrada Bit 2 de referencia de velocidad prefijada | Entrada digital T16 de I/O bAsica
© 62 (GND) 180 5.8.6.2.1 [Tipo rampa 1 Rampa lineal
190 5.8.6.2.2 |Tiempo de acel. rampa 1 5is
5.8.6.2.3 |Tiempo de decel. rampa 1 5[s
Ref bit 2 | Ref bit 1 Ref bit O
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 6] 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION iC7
SELECCI N IDIOMA: EN EL MEN DE ESTADO PULSAR TECLA LAZO ABIERTO DE PROCESO. 4 ESCALONES DE VELOCIDAD
INFO Y DESPU S TECLA BACK SIMULTANEAMENTE. DESPU S FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO
SELECCIONAR EL IDIOMA. 1520024 iC7 011c oS e
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